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OPIS TECHNICZNY

Przedmiot i zakres zadania.

Przedmiotem opracowania jest projekt budowlano-wgkeczy przebudowy placu przy ulicy
Ciasnej w Z4bkowicachSlaskich. Zakres opracowania projektowego jest zgadmymows zawarg z
Inwestorem.
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WYMAGANIA OGOLNE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Specyfikacja technicznaD-M-00.00.00 — Wymagania Ogoélneodnosi st do wymaga wspoélnych dla
poszczegbinych wymagaechnicznych dotyearych wykonania i odbioru robot, ktore zostamykonane w ramach inwestycji
pod nazw ,Przebudowa placu przy ul. Ciasnej w Abkowicach Slaskich”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakescclokumentéw przetargowych i kontraktowych przy elgic
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1..

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacjobejmuja wymagania ogoélne, wspoélne dla robét okfych nizej
wymienionymi szczeg6towymi specyfikacjami techniczmi:

D-M-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

D-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01.11 Odtworzenie trasy i punktow wysgowych

D-01.02.04.01. Rozbieranie podbudowy z kruszywa

D-01.02.04.06. Rozbidrka elementdéw drég- keamikOow betonowych wraz z tawbetonow z oporem

D-03.00.00 ROBOTY SANITARNE

D-03.02.01.72 Regulacja pionowa studzienek- kratidikowe uliczne
D-03.02.01.73 Regulacja pionowa studzienek- wieayatowe
D-03.02.01.75 Regulacja pionowa studzienek- teleteznych

D-04.00.00 PODBUDOWY

D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zggczaniem podia

D-04.04.00 Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogélne

D-04.04.04 Podbudowa z kruszywa famanego stabibz®go mechanicznie
D-04.05.00 Podbudowa i ulepszone padta gruntdw lub kruszyw stabilizowanych
spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogoélne

D-05.00.00 NAWIERZCHNIE
D-05.03.23 Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej

D-08.00.00 ELEMENTY ULIC
D-08.02.07 Chodnik z brukowej kostki betonowej

1.3.2. Specyfikacje techniczne uwzghiaja normy pastwowe, instrukcje i przepisy stogog sg do robét objtych
opracowaniem pod nazwPrzebudowa placu przy ul. Ciasnej w ZAbkowicach Slaskich”.

1.4. Okredlenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione poaej okrelenia naléy rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catdgé¢ techniczno-aytkowa (droge) albo
jego cz:s¢ stanowdca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiedostowy, korpus ziemny, qzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldsumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i edednio
utwardzony.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwuudab postoju pojazddéw oraz ruchu pieszych wraeszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4.Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgmijacymi przepisami, stanoaty urzdowy dokument przebiegu
rob6t budowlanych oraz zdarzeokolicznadici zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.4.5.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do wgpbwania w
jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.7.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikanatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami gizyehi jezdnie.
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1.4.8.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwaz ze sposobem ich pokenia.
1.4.9.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.1Q Ksigga obmiaréw - akceptowany przezyniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizsty do wpisywania przez
Wykonawe obmiaru dokonywanych robé6t w formie wylidggeszkicow i ew. dodatkowych zglznikow. Wpisy w ksidze
obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez hyniera.

1.4.11. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamawdepo, niezkdne do
przeprowadzenia wszelkich badiaprob zwizanych z ocenjakosci materiatow oraz robét.

1.4.12.Materiaty - wszelkie tworzywa niegzbne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacpjektows i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezyimera.

1.4.13.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzsttych do przejmowania i rozktadania op@n od ruchu na podi@
gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa écieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b@epaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstvg scieralry a podbudow, zapewniajca lepsze rozigenie
napezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa &fga do wyrdwnania nierdwdoi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna €& nawierzchni stiaca do przenoszenia ohgen od ruchu na podi®. Podbudowa mie
sktad& sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gornasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sklad& si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnag¢éz podbudowy speiniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia

nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek podida. Maze zawiera warstwe mrozoochrona,
odsiczapca lub odcinajca.

o)) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtdbwngadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkanaitatza
mrozu.

h) Warstwa odcinafa - warstwa stosowana w celu uniethwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powye;.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.

1.4.14 Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi.

1.4.15.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowartdpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchilipznego
na okres budowy.

1.4.16. Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamigdi przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przecgitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju robot
budowlanych.

1.4.17.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczaymi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdiogi oraz
drzew i krzewéw. Pas drogowy m® rOwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzn
chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.18. Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyaast pojazddw, umieszczenia adzen
bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,zata jednoczénie do bocznego oparcia konstrukciji
nawierzchni.

1.4.19.Podi@e - grunt rodzimy lub nasypowy gy pod nawierzchaido gkbokadici przemarzania.

1.4.20.Podtae ulepszone - gérna warstwa paditplezaca bezpérednio pod nawierzcha ulepszona w celu umliwienia
przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.21. Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawaeprirzyniera, w formie pisemnej, dotysze
sposobu realizacji rob6t lub innych spraw gzginych z prowadzeniem budowy.

1.4.22 Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowe;j.
1.4.23. Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegmgrania drogowego lub catkowita modernizacja
(zmiana parametréw geometrycznych trasy w plapreekroju podhianym) istniejcego padczenia.
1.4.24.Rysunki - czé¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaligacharakterystyk i wymiary obiektu lgdacego
przedmiotem robot.
1.4.25 Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichdio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.
1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kah wykonania oraz za ich zgodid@ dokumentagj projektova, ST
i poleceniami layniera.
1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przela Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.
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Na Wykonawcy spoczywa obaygek wytyczenia punktéw gtébwnych trasy przez upramego geodet
i odpowiedzialné¢ za ochron wytyczonych punktéw pomiarowych do chwili odbiokencowego rob6t. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywait na wlasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa ¢bizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazgrodanym
w szczeg6towych warunkach umowy, uwgatiapjcym podziat na dokumentacprojektows réznych bram stanowicych
razem caté¢ dokumentacji dla przedmiotowego zadania.

1.5.3.Zgodna¢ robot z dokumentagjprojektovg i ST

DOKUMENTACJA PROJEKTOWA, ST ORAZ DODATKOWE DOKUMENT Y PRZEKAZANE PRZEZ
INZYNIERA WYKONAWCY STANOWI A CZESC UMOWY, A WYMAGANIA WYSZCZEGOLNIONE W
CHOCBY JEDNYM Z NICH S A OBOWIAZUJACE DLA WYKONAWCY TAK JAKBY ZAWARTE BYLY W
CALEJ DOKUMENTACJI.

W PRZYPADKU ROZBIE ZNOSCI W USTALENIACH POSZCZEGOLNYCH DOKUMENTOW
OBOWI AZUJE KONIECZNO SC SKONSULTOWANIA ICH Z PROJEKTANTEM.

WYKONAWCA NIE MO ZE WYKORZYSTYWA C BLEDOW LUB OPUSZCZEN W DOKUMENTACJI
PRZETARGOWEJ, A O ICH WYKRYCIU WINIEN NATYCHMIAST P OWIADOMI C INZYNIERA, KTORY
DOKONA ODPOWIEDNICH ZMIAN | POPRAWEK.

W przypadku rozbienoici opis wymiardw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiiatly zgodne z dokumentacprojektows i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w Skdy uwazane za warteei docelowe, od ktérych dopuszczalre s
odchylenia w ramach oki#lenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw eéneéntéw budowli muszby¢ jednorodne i
wykazywa& zgodnd¢ z okré&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mqmzekraczé dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektovs lub ST i wptynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modaepjaych i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieoimyd w okresie trwania realizacji
zadania, ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim
zarzadem drogi i organem zaydzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobdt w okresie trwania budowy.
W zaleznosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinienétgktualizowany przez Wykonawaa biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczyingaluje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczaje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewdgay ten sposob bezpiecdztwo
pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dzieh i w nocy tych zapdr i znakdw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzglléw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne audzenia zabezpieczgje kxda akceptowane przezipniera.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposdb uzgodniony
z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachsciéeh okrélonych przez Inyniera, tablic informacyjnych, ktérych
tres¢ bedzie zatwierdzona przeziyniera. Tablice informacyjnegda utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje ize jest whczony w cen umowry.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chenak inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie niewaealizacji zadania zado
zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegdzie utrzymywa tymczasowe ugglzenia zabezpieczgie, w tym: ogrodzenia,
porecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcéuszelkie innesrodki niezlgzdne do ochrony rob6t, wygody
spotecznéci i innych.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachicid@h okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych te
bedzie zatwierdzona przezdyniera. Tablice informacyjnecha utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez caty
okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje ize jest whczony w cen umowry.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn@ i stosow& w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy dmge ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcasbzie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesilo przepiséw i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredaie unik& uszkodzé lub uchazliwosci dla 0osob lub whasrigi spotecznej
i innych, a wynikajcych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢astivie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgl na:
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1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopérmgdiojazdowych,

2) srodki ostraznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnyckapy lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
Cc) maliwoscia powstania pgaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwgarowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nantere
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,saitalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach

Materialy tatwopalne ¢da sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone przed dgsem
0s0b trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagsrem wywotanym jako rezultat realizaciji
robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposoéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza i uzycia materialdbw wywoluyjcych szkodliwe promieniowanie o ¢géniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryde do robét bda miaty aprobat techniczm wydary przez uprawnioq jednostk,
jednoznacznie okgajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpkaiczeniu robét ich szkodliwég zanika (np.
materialy pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudowania.zédi wymagaj
tego odpowiednie przepisy Zamawigy powinien otrzymé zgodt na wycie tych materiatbw od wgiwych organdéw
administracji pastwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona wlasnai publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak ruragi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladddeych wiacicielami tych uradzer potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiagego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zepiemasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i udzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvezasow dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urzdzeh podziemnych na terenie budowy i powiadémmzyniera
i wladze lokalne o zamiarze rozpecia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyobtalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi ftyniera i zainteresowane wtadze orazlzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonaweglzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iagtzeh podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomyahprzez
Zamawiajcego.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca stosowa sie bgdzie do ustawowych ograniazeobchzenia na € przy transporcie materiatow
i wyposaenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie nidab zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowyaowo
tadunkéw i w sposob agty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat Zyniera. Pojazdy i tadunki powodige
nadmierne obaizenie osiowe nie dula dopuszczone néwiezo ukaczony fragment budowy w offsie terenu budowy i
Wykonawca kdzie odpowiadat za naprawszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodmeleceniami layniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcglbie przestrzegaprzepiséw dotycrych bezpiecaestwa i higieny pracy.

W szczegoélnéci Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pietsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggizenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedni
odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie odazzdpewnienia bezpieazswa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagyeokreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i g uwzgkdnione w cenie umowne;j.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i dzenia aywane do robot od daty
rozpoczcia do daty zakiczenia rob6t (do wydania potwierdzenia z@daenia przez lkyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoweqmo by prowadzone w taki
spos6b, aby budowla drogowa lub jej elementy bylyzadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

J&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrea to na polecenie kgniera powinien rozpoez roboty
utrzymaniowe nie pniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralmaidjscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktéreasw jakikolwiek spos6b zwizane z robotami idnlzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzeobot.
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Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dulzie w peilni odpowiedzialny za wypetnienie wszelfkic
wymaga prawnych odngnie wykorzystania opatentowanych agizer lub metod i w sposob aty bedzie informowa
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkavgystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczdnyio
robét Wykonawca przedstawi szczegodtowe informaoptyaiace proponowanegdrddta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw i odpowiedriwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prizegniera.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegdia nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z danegoddta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowrany jest do prowadzenia badawv celu udokumentowaniaze materiaty uzyskane
z dopuszczonegarddia w sposaéb egly spetniaj wymagania ST w czasie pegt robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wiacicieli i odnagnych wiladz na pozyskanie materiatow
z jakichkolwiek zrédet miejscowych wiczapc w to zrodla wskazane przez Zamawieggo i jest zobowzany dostarcay
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacawierajca raporty z badéaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie metedwydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymagda ilosciowych i jakdciowych materiatow
z jakiegokolwiekzrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: tptavynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwane z
dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadklad czasowo zt§ z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskaniaskiai zwiru beda formowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacjet@u po ukéczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopda terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowy ¢bla wykorzystane do robot lub odwiezione na odklad awdpdnio do wymaga umowy lub
wskaza Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca nieedzie prowada zadnych wykopow w
obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéheigne w dokumentach umowy.

Eksploatacjazrodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwornie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera w celu sprawdzenia zgodnd
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Krdhateriatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wihasciwosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatéw pod wzegllem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier bedzie przeprowadzat inspekojvytwérni, keda zachowane nagtujace warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnion wspéiprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatbw w siza
przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier bgdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja

materiatow przeznaczonych do realizacji umowy.
2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowyatlz ztozone w
miejscu wskazanym przezayniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do innych robé6tzrie dla
ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materiakipgtanie przewarfoiowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykeaawykonuje na
wlasne ryzyko, licac sk z jego nie przyjciem i nie zaptaceniem

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane iahterdo czasu gdy dula one potrzebne do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowatdys $akos¢ i whasciwos¢ do robdt i byty dosipne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatowdab zlokalizowane w olebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorgavénych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewigumozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomkyimiera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie @rzeyciem
materiatu, albo w okresie diszym, j&li bedzie to wymagane dla batlaprowadzonych przez igniera. Wybrany
i zaakceptowany rodzaj materiatu nie zadoy¢ p&zniej zmieniany bez zgody gniera.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych rob6t. Spgk uzywany do rob6t powinien léyzgodny z ofett Wykonawcy i powinien odpowiadaod
wzgledem typow i ildci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie argacji robot, zaakceptowanym przezyniera;
w przypadku braku ustalen takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow@ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami stkngmi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachylniera w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowaici do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy tgnierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie sptm do wytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Jeeli dokumentacja projektowa lub ST przewiglumozliwos¢ wariantowego zycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagiptprzed wyciem sprztu.
Wybrany sprzt, po akceptacji lizyniera, nie mee by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek spregt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostgumzez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigétodkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i whkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba érodkéw transportu dilzie zapewni& prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami ékreymi w dokumentacii
projektowej, ST i wskazaniach4yniera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyldspetnid wymagania dotyexce przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych afigih na osie i innych parametréw techniczny8nodki transportu nie odpowiadage
warunkom kontraktu na poleceniezymiera kzda usunite z terenu budowy na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragbidnie z umoworaz za jak&t zastosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgodstoz dokumentagj projektovs, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robiezo
poleceniami Iayniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgsoi wszystkich
elementéw rob6t zgodnie z wymiarami ednymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyna pgmie
przez Ireyniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek leldu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostan
jesli wymaga: tego fedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawna wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wyg$ck przez Imyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadné.

Decyzje Iyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatlow i elementéidt k;da oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacpjgktowej i w ST, a tale w normach iwytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji ktynier uwzgtdni wyniki bada& materiatow i rob6t, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i
przy badaniach materiatow, @oiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wpltywae na
rozwazam kwestk.

Polecenia Ipyniera ezda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymngmnzez
Wykonawe, pod grdba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tyfotunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowazkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyitiera programu zapewnienia
jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykeargia rob6t, mgliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantugce wykonanie robot zgodnie z dokumerdagpjojektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanyraepr
Inzyniera.

Program zapewnienia jas@ bedzie zawieré:

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

. organizacg wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenbot,

. organizact ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

. bhp,

. wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeoanie praktyczne,

. wykaz oséb odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczego6inych elementdw robaét,

. system (sposob i proced)iproponowanej kontroli i sterowania jale wykonywanych robot,

. wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium,

ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badd,
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. spos6b oraz forgngromadzenia wynikdw badaaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesihriologicznym, proponowany
sposo6b i forma przekazywania tych informacji tgnierowi;

b) cz$¢ szczegdlow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

. wykaz maszyn i urgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiokzroraz wyposzeniem

w mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

. rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

. sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkdéw przedatitia wiasciwosci w czasie transportu,

. sposob i procedgrpomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwoi¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie

urzadze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw,waytania mieszanek i wykonywania poszczegolnych
elementéw robot,
. spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakdéci rob6t

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigna¢ zatlazomg jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok rob6t i jakdci materiatdbw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiczapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezédne do pobierania prébek
i bada materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier mae za&adat od Wykonawcy przeprowadzenia bade celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca hdzie przeprowadza pomiary i badania materialdw oraz robdt zestetliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam dkoee, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznyyazapewni wykonanie
robét zgodnie z umoav

Wykonawca dostarczy tygnierowi wiadectwa,ze wszystkie stosowane uydzenia i sprat badawczy posiadaj
wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom norm okg&jacych procedury bada

Inzynier kgdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier kdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedggnigciach dotyczcych
urzadzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunh@od badawczych. 2eli niedocigniecia
te keda tak powane,ze mog@ wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robot badanych
materiatéw i dopkci je do uycia dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsunéte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jéktych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem laahaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki keda pobierane losowo. Zaleca; stosowanie statystycznych metod pobierania probe#stych na zasadzie,
ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgt z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do badla

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Ilayniera Wykonawca duzie przeprowadZa dodatkowe badania tych materiatow, ktére hudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgmzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wtasnej
woli. Koszty tych dodatkowych baflapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenigstewek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamavdiey.

Pojemniki do pobierania prébekeda dostarczone przez Wykonagd zatwierdzone przez hyniera. Prébki
dostarczone przez Wykonagdo bada wykonywanych przez lkyniera keda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb
zaakceptowany przezdyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W p@adkp, gdy normy nie
obejmujp jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafia Wykonawca powiadomi lkyniera o rodzaju, miejscu iterminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bajaWykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywaInzynierowi kopie raportow z wynikami baflgak najszybciej, nie piiej jednak
niz w terminie okrélonym w programie zapewnienia jako.

Wyniki bada (kopie) lkda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego priego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, petainia prébek i
badania materiatow urédta ich wytwarzania i zapewniona muwdazie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.
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Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrobbbi6t prowadzonego przez Wykonaychedzie ocenia
zgodna¢ materiatdw i robét z wymaganiami ST na podstawyaikdw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd probki materialdw i prowadézibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé
wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyashiewiarygodne, to kynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu
laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatiah bada, albo oprze si wytacznie na whlasnych badaniach przy
ocenie zgodn&i materiatow i rob6t z dokumentagprojektovs i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtérhyicib
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpieamtwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®gé z kryteriami technicznymi oké®nymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych edazciwych przepiséw i dokumentdéw technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:

. Polslky Normy lub

. aprobaj techniczm, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowioRolskiej Normy, jeeli nie @

objete certyfikacy okreslona w pkt 1 i ktore spetniajwymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumestywymagane przez ST, kda partia dostarczona do robot
bedzie posiadate dokumenty, okitajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszposiadé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razigzpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbada dostarczone przez Wykonagvimzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpuwiazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy dadeookresu gwarancyjnego. Odpowiedziatna@aa prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bimco i beda dotyczy przebiegu robot, stanu bezpietziva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejrsgrbudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyelizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatismapg
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalsbwego. Zapisy dia czytelne, dokonane trwatechniky, w poradku
chronologicznym, bezgeoednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalkczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumgeh¢da oznaczone kolejnym numerem aanika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

uzgodnienie przez iyniera programu zapewnienia jakoi harmonogramoéw robot,

terminy rozpocgzcia i zaka@iczenia poszczegolnych elementow robét,

przebieg robo6t, trudrei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyegyprzerw w robotach,

uwagi i polecenia lzyniera,

daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zanik@ych i ulegaicych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggih ograniczeniom lub wymaganiom
szczegllnym w zvwaizku z warunkami klimatycznymi,

. zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

. dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robat,

. dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

. dane dotyczce jakdci materialtdw, pobierania probek oraz wyniki przegadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

. wyniki prob poszczegdinych elementéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,

. inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab przedicone Irzynierowi do
ustosunkowania si

Decyzje Iyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich przgja lub zagciem
stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak stepn
umowy i nie ma uprawnfedo wydawania poledeWykonawcy robét.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiar6éw stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza si sposob aigly w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do rejestru
obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne
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Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnolub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jada materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy lkeda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemia
jakosci. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny yudosgpnione na kade zyczenie Iyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stjace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,

e) protokoly z narad i ustale

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ddla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgyojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla ldyniera i przedstawiane do vaglu na zyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektova i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdesaieniu Irkyniera o zakresie obmierzanych robot
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tgmminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek b4d lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST
nie zwalnia Wykonawcy od obouzku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostampoprawione wg instrukcji kyniera
na pimie.

Obmiar gotowych roboét dolzie przeprowadzony z eztascia wymagal do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie ollenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatéw

Dilugcsci i odlegtasici pomigdzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnyméda obmierzone poziomo wzdtulinii
osiowe;j.

Jali ST whasciwe dla danych robét nie wymagafego inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako diuggé
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo elda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@mi

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprat pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rohbgiialzaakceptowane przezzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub sper wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie triaan
robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aglzenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom ST. &lzie
utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob agty zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przezzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakzé w przypadku
wystepowania diaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne oblic lzda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejscaicezknog by¢ dokczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru
obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniony zytierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu,
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b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr rob6t zanikagpych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych robdét,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegrakryciu.

Odbiér rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uddiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggdmstpu robot.

Odbioru robot dokonuje hynier.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpiej jednak ni w ciagu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomaientym fakcie layniera.

Jakdac¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentéw zawiacgich komplet wynikow
bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paowiav konfrontacji z dokumentagijprojektovs, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych czici robét. Odbioru czciowego robét dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiob6t dokonuje kynier.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci i
wartcci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvapisem
do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomienienpimie o tym fakcie layniera.

Odbiér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakéczenia robo6t i przgicia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzneezowzez Zamawiagego w obecriei Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jadaiowej na podstawie przedionych dokumentdw, wynikdw badla
pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z dokumentagprojektovs i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapaaiea realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikapcych i ulegagcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzdtpetniagcych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robotrgegowych lub rob6t uzupetniggych w warstwieicieralnej
lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydoo ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisize jakad¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeataa)jektows i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiette/o ruchu, komisja dokona patei, oceniajc pomniejszom wartcsé
wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggo robot jest protokot odbioru ostatecznegodtrob
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkp\esli zostata sporgdzona w trakcie
realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstavod@kumentéw umowy i ew. uzupetniag lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty)

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZJ,

6. dekIaracje zgoddoi lub certyfikaty zgodné&i wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ,

7. opine technologicza sporadzom na podstaW|e wszystkich wynikow bada pomiardw zaczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towszzcych (np. na przelenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robét wiécicielom uradzen,

9. geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopt mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nieldbgotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robo6t

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige keda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupagacych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyahotr zwihzanych z usurciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbioér pogwarancyjnydazie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagara jednost&k obmiarowy ustalorm dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattovpmdstawy ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej lydzie uwzgédniac wszystkie czynngi, wymagania
i badania sktadage sk na jej wykonanie, okgétone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projekigjw

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

. robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,

. wartos¢ zwzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,

. wartcs¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,

. koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

. podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.

. Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoine D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaesdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okidone w w/w dokumentach, a nie wyszczegélnione wetaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarnjizachu obejmuje:
a) opracowanie oraz uzgodnienie zyinierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgastji ruchu na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektuynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnieynikajacych z
postpu robdt,

b) ustawienie tymczasowego oznakowani@wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
c) optaty/dzietawy terenu,
d) przygotowanie terenu,
e) konstrukaj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikow, barier, oznakowai drenau,
f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaeghu obejmuje:
a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiai tymczasowych oznakowapionowych, poziomych, barier
i Swiatet,
b) utrzymanie ptynn&i ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizagjchu obejmuje:
a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowi@®e U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016, zzptejszymi zmianami).
2. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®20. w sprawie dziennika budowy, moita rozbiérki,

tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawia@ggo dane dotyaze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r.
Nr 108, poz. 953).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubfidz (Dz. U. z 2004 r. Nr 204, poz. 2086).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D —01.00.00

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D —01.01.01.11. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH.

D — 01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG.
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SPIS TRESCI
D-01.01.01.11
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH.

5. WYKONANIE ROBOT ..ottt ettt eteaeae ettt e et eae et ese et eseete s enann s asete et ese et eseetenestessasens
6. KONTROLA JAKO SCIROBOT ..ottt es et eeeees s sttt es et en s ennanasa s s nen e
7. OBMIAR ROBOT ..ottt ettt ettt ettt ete e st e et e te et et et et et ese et ese et e s e teanamssete et esseteseetennete s eseseseasanes
8. ODBIOR ROBOT ..ottt ettt ettt e e ettt et e et e ae et ese e tese et et et e s et eanennseseseessetessete et ete s ese et esestennans
9. PODSTAWA PEATNO SClu...oiiieecececectceeee ettt ettt ettt ea e ses s es e st s snans s s s s eseseseseaesesens

10. PRZEPISY ZWIAZANE ...... .ottt et e e e e e st et n e nr e e e e e e e ee e e s nnenes

“Przebudowa placu przy ul. Ciasnejw Z  gbkowicach Slaskich” 17



PRACOWNIA PROJEKTOWANIA | NADZORU ,DRO-INSTAL” UL.  SWIDNICKA 24, 58-240 DZIERZONIOW

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjwsa/magania dotyegce wykonania i odbioru robét zyaanych z
odtworzenientrasy drogowej jej punktdw wysokéciowych w ramach inwestycji pod nazyPrzebudowa placu przy ul.
Ciasnej w Zabkowicach Slaskich”.

Niniejsza specyfikacja techniczna zwana jest z wykonaniem n/w robét:
-odtworzenie trasy nawierzchni drogowych i wszelkiboty pomiarowe  — 0.143 km

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakecczlokumentow przetargowych i kontraktowych przy elsio i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wszystkimi czynidociami
umazliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebigégisy drogowepraz potgenia obiektow inynierskich.
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wystkavego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wysédiowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami Zngczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysédiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, oclhrach przed zniszczeniem oraz oznakowanie w spasatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtdbwne trasy - punkty zatamania osi trasmkty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okigenia podstawowe aszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami iz definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotysee robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geanibot ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania trasy, powinny énie
sredni od 0,15 do 0,20 m i diugobod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istagj nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatqy.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Bkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naleéy stosowd nastpujacy sprzt:

. teodolity lub tachimetry,
. niwelatory,

. dalmierze,

. tyczki,

. taty,

. tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatéw
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboaiujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawierge lokalizac i
wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zama&gjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary
geodezyjne niezlline do szczegbétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich kHach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczycheBY te powinny by usunite na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdzezy rzdne terenu oki&one w dokumentacji projektoweg 2godne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #fiia sie od rzdnych okrélonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiada@noi tym Irzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie n@avinno by
zmieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynid@g z rénic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowejddzych rzeczywistych, akceptowane przezymera, zostag wykonane na
koszt Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku otigi
Wykonawe.

WYTYCZENIE OBIEKTOW WSZYSTKICH BRAN Z NALEZY SKOORDYNOWA C Z LOKALIZACJ A
PUNKTOW STALYCH PROJEKTOWANEJ DROGI POPRZEZ WYTYCZE NIE LINII KRAW EZNIKA W/W
DROGI. DO TAK WYTYCZONEGO KRAW EZNIKA NALE ZY KOORDYNOWA C ODLEGLOSCI
POZOSTALYCH OBIEKTOW.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez layniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigirednie osi trasy musgzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow. Forma i wzér tych oznacp®winny
by¢ zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgawszystkich punktéw pomiarowych i ich oznasze czasie trwania
rob6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawgejo zostam zniszczone przez Wykonawawiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komeado dalszego prowadzenia rob6t, to zestame odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne mHawidlowej realizacji robét nate do obowizkdéw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osasy i punktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pamy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przyyaiu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a #akdowhzane do punktéw pomocniczych, pzdmych poza granic robot
ziemnych. Maksymalna odlegidpomiedzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezmprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdiwsi trasy drogowej, a tak
przy kazdym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wycdsd0
metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim poma by odpowiednio zmniejszona, zaiee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zalary¢ poza granicami rob6t zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty stale na stabilnych, istnieych budowlach wzdiutrasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocaeley zalazy¢ w postaci stupkédw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie wssfb wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reper6w roboczych nale okreila¢ z taky dokladndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdjra w nawizaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyr&ne i jednoznaczne oldlenie
nazwy reperu i jego ezinej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w
dokumentacji projektowe;.
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O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachirpdnich w odlegiéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lewz rzadziej ni co 50 metréw. -Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne
wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacjijgimwej nie mae by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drog:dRe niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w
stosunku do rgnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej. Do utrwaleniai tmsy w terenie naky uzy¢
materiatbw wymienionych w pkt 2.2.Usgnie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robot
zashpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wsntzonych poza granicobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumeniggjojektove oraz w miejscach wymagaiych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowapyebz Irkyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopow nahy stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nale
stosowé w przypadku nasypow o wysode przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr. Odlegté¢ miedzy
palikami lub wiechami nafsyy dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dvaej. Odlegtéc ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uthwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolk jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wysétiowych naley prowadzé
wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457) zgodnie z wymaganiami podanymi w
pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposi6b odbioru robét

Odbiér robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikbw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnegre Wykonawca przedktadazynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob64t obejmuje:

. sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi tigaynktow wysokéciowych,

. uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

. wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

. wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

. zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaly, ochrastaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatwdejodszukanie i

ewentualne odtworzenie.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykaanyie prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugastycji, Gtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaopea, GUGIK, 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokasciowe, GUGIK, 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK, 1983.

oakrwbE
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7.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfplegGiK, 1983.
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjsymagania dotycgce wykonania i odbioru rozbiorki podbudowy
z kruszywa w ramach inwestycji pod nazyrzebudowa placu przy ul. Ciasnej w Zbkowicach Slaskich”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakecczlokumentow przetargowych i kontraktowych przy elsio i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot amanych przy rozbieraniu
podbudowy tluczniowej w czasie w czasie budowgidianalizacji sanitarnej w istnigjych drogach

mechaniczne rozebranie podbudowy z kruszywa karegmgr.50 cm — 398,38 m2
mechaniczne rozebranie podbudowy z kruszywa karegmgr.60 cm — 459,4 m2
1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okééenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w ST D-M-02.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-02.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podbudowie jest kruszywem kamiennym i pospdRodiaze gruntowe pod podbudavpowinno
charakteryzowa sig grupm nosnosci G;. Gdy poditae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupysmamci, nalezy podiaze
doprowadzt do grupy nénosci G, zgodnie z dokumentacprojektowg i ST.

3. SPRZET

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-02.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
4. TRANSPORT

Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-02.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia roboét

Ogolne zasady prowadzenia robét podano w ST D-M@Q0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
Spos6b wykonania rozbiorki podbudowy powinien gwtowa® stateczné skarp wykopu w catym okresie prowadzenia
robét, a naprawa uszkodzewynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopmln podcécia lub innych
odstpstw od dokumentaciji projektowej ohza Wykonawe.
Wykonawca powinien wykoriarozbiérke podbudowy w taki sposéb, aby grunty amgm stopniu przydatrigi do budowy
nasypow byly odspajane oddzielnie, w spos6b unitimiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powygszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym ukladem warstw geotezhgch, wymaga zgody tgniera.
Odspojone materiaty z rozebranej podbudowy przyelaim wykonania nasypoéw powinny dbezpdrednio wbudowane w
nasyp lub przewiezione na odktad. O ileéynier dopusci czasowe skltadowanie odspojonych riaéder z podbudowy, naky
je odpowiednio zabezpieazprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagszczenie gruntu w wykopach powinno speiniwmymagania, dotyege minimalnej wartéci wskaznika
zag:szczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét nigrh.

Minimalna wartd¢ | dla:

autostrad i drdg innych drog
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Minimalna wartd¢ | dla:
kategoria ruchu KR3-KR6 kategoria ruchu KR1-KR2
goérna warstwa o
grubdci 20cm 1.03 1,00 1,00
na gkbokaici (_)d 20 d_o

Jezeli grunty rodzime w wykopach nie spetniajyymaganego wskaika zagszczenia, to przed uteniem konstrukciji
nawierzchni nalgy je dogsci¢ do wartdci I, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartas¢ wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie moga Byoskagnicte przez bezpwednie zagszczanie
gruntéw rodzimych, to naly podpé¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umozliwiajcxego uzyskanie wymaganych
wartasci wskaznika zagszczenia. nalg wymienic grunt podiga na G (piasek) .

Nosng¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych mglesprawdzt na podstawie pomiaru wtdérnego modutu
odksztatcenia f£zgodnie z PN-02205:1998, rysunek 4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-02.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopdw polega na sprawdzengodnaci z wymaganiami ok&onymi w dokumentacji
projektowej i ST. W czasie kontroli szczegolna uwaglezy zwrdcic na:
a) sposob odspajania materiatéw z podbudowy karejamia pogarszagy ich wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczéw skarp,
¢) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robgoiich zakéczeniu,
d) doktadné¢ wykonania wykopéw (uystuowanie i wykczenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug aga okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-02 @(Mdymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej rozbiérki podbudowiraszywa.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-02.0QWymagania ogolne”
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrssi podano w ST D-M-02.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1firozebranej podbudowy:
» prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
« oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekibrganizacji ruchu (projekt organizacji ruchu amwywany jest
kjosztem i staraniem Wykonawcy),
» wykonanie wykopéw z transportem urobku na nasyp ddktad, obejmujace: odspojenie, przemieszczeratgdunek,
przewiezienie i wytadunek,

odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

profilowanie dna wykopu,

zag:szczenie pogqwierzchni wykopu,

przeprowadzenie p[omiaréw i bad&boratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectzmigj,
rozplantowanie urobku na odkfadzie,

wykonanie, a nastepnie rozebranie drég dojazdowych

rekultywacg terenu.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. | PN-B-02490:1986 Grunty budowlane. Qiteaia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

2. | PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania pridigrentéw.

3. | PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniédagosci biernej.

4. | PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemgenagania i badania

5. | PN-ISO 10318:1993 Geotekstylia-terminologia

6. | PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. | BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #vska piaskowego

8. | BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznazcenie tooddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przy obcizenie piyh

9. | BN-64/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

10.2 Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég ddggo ruchu, IBDiM, Warszawa 1978

11. Instrukcja badapodtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDParézawa 1998
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podetmi pétsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997
13. Wytyczne wzmachiania pod# gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002
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SPIS TRESCI

D —01.02.04.06

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
KRA\E/ZNIKOW BETONOWY WRAZ Z+tAW A BETONOWA Z OPOREM

A, TRANSPORT ..ottt et e te et eee e s esae st et et st et e s e s e st s ee et et s et et et et et eananaasas et et et et et esesesnsnss s s sss st esesesesens
5. WYKONANIE ROBOT ..ottt ettt ettt eae et teetete et ess et eseete s ete s esess et eanaensessstesssaessetensasessanis
6. KONTROLA JAKO SCIROBOT ......ooviieiieieeeeeee ettt et en sttt eenannns s ssanee
7. OBMIAR ROBOT ...ttt ettt et ettt te et ete et e as et ese et e e et e enamenese et essstessetensstensate s erensasens
8. ODBIOR ROBOT ......ooiiiiictiee ettt aes et a et et s st et ettt eae s e e ns s st et ess s et esess s et esnasesesesnesne
0. PODSTAWA PEATNOSCI ....ocvieeteteee ettt eteante e ese st ess et s et e et stessenasstese s amnsnsssesennssstese s esnseneas

10.PRZEPISY ZWIAZANE ...ttt mre e e
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjwsa/magania dotyegce wykonania i odbioru robét zyaanych z
rozbiérka elementéw drog i ulic w ramach inwestycji pod nazW®rzebudowa placu przy ul. Ciasnej w Abkowicach
Slaskich”.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakeczlokumentow przetargowych i kontraktowych przy elsio i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1..

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t a@anych z rozbiork
* rozebranie krawznikow betonowych 20x30cm- 355,95 m

* rozebranie taw pod kraginiki z betonu z oporem — 21,35m

* rozebranie obrzegy na podsypce piaskowej — 109,3 m
* rozebranie taw pod kraginiki z betonu — 3,27 th

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okééenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1

1.5. Ogo6lne wymagania dotycrce robot

Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, paav ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rusztowania
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robot zwzanych z rozbiork elementow drég, ogrodaa przepustow mze by wykorzystany sprg
podany poniej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
 spycharki,
* fadowarki,
 zUurawie samochodowe,
e samochody eizarowe,
* mioty pneumatyczne,
« pity mechaniczne,
« koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlioe” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiorki
Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, przepustéw ol usunicie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentgajojektows, ST lub wskazanych przezzyniera.
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Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaujientaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej, 2zgnier maze polect
Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ékamy przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie w sposéb okéony w ST lub przez liyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zasteswem frezarek drogowych, nalespetné warunki okrélone w
ST D-05.03.11 ,Recykling”.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinny dwsuwane bez powodowania edinych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie sta@jc wiasnadcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone w
ST lub wskazane przezayniera.

Elementy i materialy, ktore zgodnie z ST stsig wtasndcia Wykonawcy, powinny b§ usunite z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementow drogrodzé i przepustow znajduge sé w miejscach, gdzie zgodnie
z dokumentagj projektova beda wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo zabezpieczone. W szczegdno
nalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowe.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopéw drogowych nalewypetnic, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu otacaapgo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami okdlenymi w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplétiovykonanych rob6t rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych daqmsgo wykorzystania.

Zag:szczenie gruntu wypelnigego ewentualne doty po usetych elementach nawierzchni, ogrofizeprzepustow
powinno spetni@ odpowiednie wymagania oktene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(MBymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows rob6t zwhzanych z rozbiérk elementéw drég i ogrodagest:
« dla nawierzchni i chodnika - nfmetr kwadratowy),
« dla kraveznika, obrzea - m (metr),
« dla przepustéw - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrssi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
* wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
« rozkucie i zerwanie nawierzchni,
 ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidvkielu ponownego jejaycia, z ut@eniem na poboczu,
« zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbioérki,
» wyréwnanie podtaa i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiérki krawznikéw, obrzey i opornikéw:
« odkopanie krawznikow, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
» zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
« zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,
« wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
d) dla rozbiorki chodnikow:
« reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie imhymaterialéw chodnikowych,
e ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidr&elu ponownego jegazucia, z ut@eniem na poboczu,
 zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
« zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,
« wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. | PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczesig.
2. | PN-D-96000 Tarcica iglasta ogbélnego przeznaezeni
3. | PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogbélnego przeznaczenia
4. | PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane macgoogolinego stosowania
5. | PN-H-74220 Rury stalowe bez szwaggiione i walcowane na zimno ogolnego przeznaczenia
6. | PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne
7. | PN-H-93402 Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane nagor
8. | BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgltym i kwadratowym
9. | BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkiéka zagszczenia gruntu.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-03.02.01.72
REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK-KRATKI ~ SCIEKOWE ULICZNE

D-03.02.01.73
REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK-WLAZY KANALOWE

D-03.02.01.74
REGULACJA PIONOWA ZAWOROW WODOCIAGOWYCH | GAZOWYCH

D-03.02.01.75
REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK TELETECHNICZNYCH
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghtécznej § wymagania dotycze wykonania i odbioru robot zgg@anych

z wykonaniem regulacji pionowej studzienek rewizyg kanalizacji, zaworéw wodagjowych i gazowych oraz studzienek
teletechnicznych.

1.2 .Zakres stosowania

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyekmeadokument przetargowy i kontraktowy przy zleicamealizacji
inwestycji pn.,Przebudowa placu przy ul. Ciasnej w Zbkowicach Slaskich”.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zsanych z wykonaniem i odbiorem
przypowierzchniowej regulacji pionowej uszkodzongtidzienek rewizyjnych, zaworéw wodaggowych i gazowych oraz
studni teletechnicznych.

* regulacja pionowa studzienek dla uradzen podziemnych wiazy kanatlowe — 20 szt.

* regulacja pionowa studzienek dla uradzen podziemnych studzienek telefonicznych — 14 szt.

* regulacja pionowa studzienek dla zaworéw wodoggowych i gazowych — 10 szt.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Studzienka kanalizacyjna-udzenie paiczone z kanatem, przeznaczone do kontroli lub pewiej eksploatacii
kanatu.

1.4.2.Studzienka rewizyjna(kontrolna)-udzenie do kontroli kanatow nieprzetazowych, ich $@mvacji i przewietrzenia.

1.4.3.Wpust uliczny (wpustciekowy, studzienkaciekowa)-uradzenie do przefgia wéd opadowych z powierzchni i
odprowadzenia poprzez przykanalik do kanalizagizdeowej lub ogélnosptawne;.

1.4.4.Wiaz studzienki- elementliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych sielek rewizyjnych, umdiwiajacy
dostp do uradzer kanalizacyjnych.

1.4.5 Kratkasciekowa-uradzenie, przez ktére wody opadowe przedastizjdo gory do wpustu ulicznego.

1.4.6.Nasadazeliwna) z wlewem bocznym (w krawzniku)- urzdzenie , przez ktére wody opadowe przedostajasi
ptaszczynie kraweznika do wpustu ulicznego.

1.4.7.Pozostate okgtenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjpdanymi
w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoéle"[1] pkt 1.5

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogiplrj pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pude ST S-M-00..00.00 ,,Wymagania ogéine”
[1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania regulacji pionowej uszkbdzonej studzienki kanalizacyjnej

Do przypowierzchniowej naprawy uszkodzonej studzi&analizacyjnej naley uzy¢:

Materialy otrzymane z rozbidrki studzienki orazozidrki otaczajcej nawierzchni, nadajeesiio ponownego wbudowania,
Materiaty nowe, bdace materiatem uzupetniggym, tego samego typu, gatunku i wymiaréw, jak makeozbidrkowy,
odpowiadajce wymaganiom:

ST D-03.02.01 [2] w przypadku materiatdw do napratgydzienki,

ST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej specyfikaegj przypadku materiatdw potrzebnych dogaia nowej nawierzchni.

3.SPRZET
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3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolnefji{ 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania regulacji pionowej uszkodmej studzienki kanalizacyjnej

Wykonawca przyspujacy do wykonania naprawy, powinien wykézae mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
-pity tarczowej,

-miota pneumatycznego,

-sprezarki powietrza,

-dzwigu samochodowego,

-zageszczarki wibracyjnej,

-sprztu pomocniczego(szczotka, topata, szablon itp.).

4. TRANSPORT

4.1.0g6lne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagagiane” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatdw

Transport nowych materialtéw do wykonania napraveyyipien odpowiadawymaganiom okrdonym w:

ST D-03.02.01 [2], w przypadku materiatdw do napratudzienki,

ST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej specyfikaegj przypadku materiatéw wykorzystywanych do wykora nowej
nawierzchni.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogodlne zasady wykonywania robdt podano w ST D-M30@O ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Uszkodzenia zapadgtych studzienek, podlegajce naprawie

Uszkodzenie studzienek adzen podziemnych wyspuje, gdy rénica poziomow porgdzy:

Kratka wpustu ulicznego a gépowierzchm warstwyscieralnej nawierzchni wynosi powyrzej 1,5 cm,
Wlazem studzienki a géarpowierzchnia nawierzchni wynosi posgj 1 cm,

Pokryws zaworu wodocigowego lub gazowego wynosi poigj 1 cm,

Wiazem studzienki teletechnicznej wynosi powyrzeji.

5.3. Zasady wykonywania naprawy

Wykonania naprawy poleggiej na regulacji pionowej studzienki i zaworow, phae:
roboty przygotowawcze

rozpoznanie uszkodzenia,

wyznaczenie powierzchni podlegegj naprawie,

wykonanie naprawy

naprave uszkodzonej studzienki,

utozenie nowej nawierzchni.

5.4. Roboty przygotowawcze

Rozpoznanie uszkodzenia polega na:

ustaleniu sposobu deformacji studzienki

okresleniu stanu nawierzchni w bezgednim otoczeniu studzienki,

wstepnym rozpoznaniu przyczyn uszkodzenia

rozeznaniu maiwosci wykorzystania dotychczasowych elementéwadeenia.

Powierzchnia przeznaczona do wykonania naprawy mavobejmowécaty obszar uszkodzonej nawierzchni wokot
zapadnitej studzienki. Powierzchni tej nalenada ksztalt prostoitnej figury geometryczne;.

Powierzchng przeznaczona do wykonania naprawy akceptujgnier.

5.5. Wykonanie naprawy uszkodzonej studzienki
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST nie przewiduadzej, to wykonanie przypowierzchniowej naprawgkasizonej

studzienki, pod warunkiem zaakceptowania przeynigera, obejmuje:
zdjecie przykrycia(pokrywy, wiazu) srlzenia podziemnego,
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rozebranie uszkodzonej nawierzchni wokot studzienki

reczne(dtutami, haczykami z drutu, miotkami brukamskiew. dggami stalowymi itp. — w przypadku nawierzchni typu
kostkowego),

mechaniczne(w przypadku nawierzchni typu monolitygggo, np. nawierzchni asfaltowej, betonowej)-z pigypm wycieciem
krawedzi uszkodzenia pittarczowa i rozebraniem konstrukcji jezdni przy pay miotéw pneumatycznych, ayow
stalowych itp.,

rozebranie uszkodzonej gornegéa studzienki (np. agci zeliwnych, ptytzelbetowych pod studzieakkregow
podporowych itp.)

zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementdéwieeehni i gruzu na pobocze, chodnik lub miejsdaddwania, z
posortowaniem i zabezpieczeniem materiatu przydgmtink dalszych robot,

szczegO6towe rozpoznanie przyczyn uszkodzenia igp@kaicowej decyzji o sposobie naprawy i wykorzystantoiegacych
materiatow,

sprawdzenie stanu konsystencji studzienki i oczeszie gornej agci studzienki (np. nasady wpustu, komina wtazowego)
ew. uzupetnieniem ubytkow,

w przypadku niewielkiego zapad@nia-poziomowanie gornej egi komina wlazowego, nasady wpustu itp. Przyaiu
zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadku uszkodiekszych- wykonanie deskowania orazadnoie i zagszczenie
mieszanki betonowej klasy co najmniej B20, wedhygniarow dostosowanych do rodzaju uszkodzenia iqroai
powierzchni (jezdni, chodnika, pasa dzasgo itp.), a take rozebranie deskowania,

osadzenie przykrycia studzienki lub kragkiekowej z wykorzystaniem istnigjych lub nowych materiatéw oraz ew.
wyréwnaniem zapragvcementow.

W przypadku znacznych zapaehstudzienki, wynikacych z uszkodze(zniszczé) korpusu studzienki, kanatow,
przykanalikéw, elementéw dennych, wymycia grunpu-gposob naprawy nale okresli¢ indywidualnie i wykona ja wedtug
osobno opracowanej specyfikacji technicznej.

Rzedna oraz pochylenie regulowanych studzienek i peknusi by dostosowana do ¢dnej i pochylenia nawierzchni jezdni
lub chodnika po wykonaniu odnowy.

5.6. Utazenie nowej nawierzchni

Nowa nawierzchng, wokot naprawionej studzienki, nalewykona odnowy nawierzchni na danym odcinku. Do tego czasu
miejsce regulacji studni lub zaworu powinna:lmznakowane i zabezpieczone.

Do nawierzchni naley uzy¢, w najwiekszym zakresie, materiat otrzymany z rozbioérki, ajacy sk do ponownego
wbudowania. Nowy uzupetniany materiat powiniert fak najbardziej zbliony do materiatu starego. Zmiany konstrukcji
jezdni mog by¢ dokonane pod warunkiem akceptacijiyniera.

Przy wykonywaniu podbudowy nale zwrac& szczeg6la uwag; na poprawne jej zagzczenie wokot komina i kotnierza
studzienki. Przy nawierzchni asfaltowej, powierzehstyku czsci zeliwnych lub metalowych powinny kbypokryte asfaltem.
W zaleznosci od rodzaju nawierzchni istnigjej, poszczegélne wykonywanie podbudowy i warsteigralne mog
odpowiadé wymaganiom okrdonym w:

ST D-04.01.01-04.03.01 [3], dla warstw dolnych padidw,

ST D-04.04.00-04.04.03 [4], dla podbudéw z kruszptebilizowanego mechanicznie,

ST D-04.05.00-0405.04 [5], dla podbudow stabilizayeh spoiwami hydraulicznymi,

ST D-04.06.01 [6], dla podbudéw z chudego betonu,

ST D-05.03.01a [7], dla nawierzchni z kostki kanmej

ST D-05.03.02a [8], dla nawierzchni klinkierowych

ST D-05.03.03a [9], dla nawierzchni z ptyt betonotvy

ST D-05.03.07 [10], dla nawierzchni z asfaltu lameg

ST D-05.03.17 [11], dla nawierzchni z mieszanekaraimo-asfaltowych,

ST D-05.03.23b [12], dla nawierzchni z betonowegtkbbrukowej,

Innych ST, przy zastosowaniu innych rodzajow nazgkni.

W przypadku konieczrigi wymiany kraveznika, naprawiony kragznik powinien odpowiadawymaganiom ST D-08.01.01-
02 [13].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogoélne zasady kontroli jakdci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogddfi [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przysapieniem do robét

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien:
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Uzysk& wymagane dokumenty, dopuszega wyroby do obrotu i powszechnego stosowaniay(fikaty na znak
bezpieczastwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgo@modeklaracje zgodrici, ew. badania materiatow wykonane przez
dostawcow itp.),

Sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykowah.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads#/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow, ktére naley wykona w czasie robdt podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw w czasie rob6t

Lp. | Wyszczegdlnienie bada pomiaréw Cestotliwosé¢ Wartdsci dopuszczalne
bada
1 Wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do lraz Niezkdna powierzchnia
wykonania naprawy
2 Roboty rozbidrkowe lraz Akceptacja nieuszkodzbny
materiatow
3 Szczegbtowe rozpoznanie uszkodzenia i decyzja pl raz Akceptacja tryniera
sposobie naprawy
4 Naprawa studzienki Ocenagla Wg pktu 5.5
5 Ulozenie nawierzchni Ocenaagla Wg pktu 5.6
6 Potazenie studzienki w stosunku do otaczaj lraz Kratkaciekowa ok. 0,5 cm
nawierzchni ponizej, wiaz studzienki-w
poziomie nawierzchni

6.4. Badania wykonanych robét

Po zak@czeniu rob6t naley sprawdzt wizualnie:

Wyglad zewrtrzny wykonanej naprawy w zakresie waydli, ksztattu, wymiardw, desenia nawierzchni typastkowego,
Poprawnéc profilu podiwnego i poprzecznego, naaujacego do otaczagej nawierzchni (wg stanu po wykonaniu odnowy
nawierzchni) i umgliwiajacego sptyw powierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@Q\Wymagania ogoine” [1] pkt7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest szt. [sztuka] obiektu wykonanej naprawy-ragjilstudzienki lub pokrywy.

8.0DBIOR ROBOT

8.1.0godle zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00,¥/ymagania ogélne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektova, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty \kiypozytywne,

Odbidr robét zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj

Roboty rozbiérkowe

Naprawa studzienki.

Odbidr tych robdt powinien lyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,,Wymnasig ogolne” [1] oraz niniejszej ST.
9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrei podano w ST D-M-00.00.00 [1] ,,Wymagania og6lpét 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania regulacji pionowej studzienki obggnu

Prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

Oznakowanie robo6t, zgodnie z zatwierdzonym projakieganizacji ruchu (projekt organizacji ruchu aqaany jest
kosztem i staraniem Wykonawcy),

Roboty rozbiérkowe

Dostarczenie materiatow i spita

Wykonanie naprawy-regulacji studzienki lub pokrywy,

Ulozenie nawierzchni

Odwiezienie nieprzydatnych materiatéw rozbiérkowyehsktadowisko,
Przeprowadzenie pomiardw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
Odwiezienie sprgu

10.PRZEPISY ZWIAZANE
Ogdlnie specyfikacje techniczne

D-M-00.00.00 Wymagania ogélne

D-03.03.01 Kanalizacja deszczowa

D-04.01.01-04.03.01 Dolne warstwy podbudéw orazszezenie i skropienie

D-04.04.00-04.04.03 Podbudowy z kruszywa stabileo@go mechanicznie

D-04.05.00-04.05.04 Podbudowy i ulepszone pizadiogruntdw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami
hydraulicznymi

D-04.06.01 Podbudowa z chudego betonu

D-05.03.01a Remont ggtkowy nawierzchni z kostki kamiennej
D-05.03.02a Remont ggtkowy nawierzchni klinkierowej

D-05.03.03a Remont ggtkowy nawierzchni z ptyt betonowych
D-05.03.07 Nawierzchni z asfaltu lanego

D-05.03.17 Remont ggtkowy nawierzchni bitumicznych
D-05.03.23b Remont ggtkowy nawierzchni z betonowej kostki brukowej
D-08.01.01-02 Kraezniki
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D —04.00.00

PODBUDOWY

D — 04.01.01. KORYTO Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA.

D — 04.04.00. PODBUDOWY Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE.

D - 04.04.02. PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO STABILI ZOWANEGO
MECHANICZNIE.

D — 04.05.00. PODBUDOWA | ULEPSZONE PODLTEE Z GRUNTOW LUB KRUSZYW
STABILIZOWANYCH SPOIWAMI HYDRAULICZNYMI. WYMAGANIA OGOLNE.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikagihhicznej $ wymagania dotycece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniema@gszczaniem podi@ gruntowego w ramach inwestycji pod
nazw, ,Przebudowa placu przy ul. Ciasnej w Zbkowicach Slaskich”.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jak@icdokumentdw przetargowych i kontraktowych przy eleic
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1..
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zeanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do uenia konstrukcji nawierzchni.

Niniejsza specyfikacja techniczna awéana jest z wykonaniem n/w robot:
-Profilowanie i zagszczanigodiaza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni wykonywamechanicznie-974,08 i

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi w ST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Bkt
3.2. Sprat do wykonania robét
Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazéasi¢ mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
rowniarek lub spycharek uniwersalnych z éhie ustawianym lemieszem;zynier maze dopyci¢ wykonanie koryta
i profilowanie podtga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigrastopadle do kierunku pracy maszyny,
koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),
walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.
Stosowany spkt nie maze spowodowaé niekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu podtaa.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélime” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw
Wymagania dotyece transportu materiatdw podano w ST D-04.02.0042.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do roboét
Wykonawca powinien przygti¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \\areejsze
przystpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podia,jest maliwe wytacznie za

zgody Inzyniera, wkorzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtau nie mae odbywa sie ruch budowlany,
niezwiazany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowariaryta w planie i profilu powinny hiywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig& w osi drogi i w redach rownolegtych do osi drogi lub w inny spos6b
zaakceptowany przez4yniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmeazliwia¢ nacihgniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia rob6t w odgpach nie wgkszych nik co 10 metréw.

Rodzaj spretu, a w szczegolrigi jego moc naley dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzoriersboty i
do trudndci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykfad na
poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym zakre3posdb wykonania musidyaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeinby¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwimzy na odktad w miejsce wskazane przezimera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.
5.4. Profilowanie i zagszczanie podiga

Przed przyapieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyshacze
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Po oczyszczeniu powierzchni pogonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiga. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniens
wyzsze nk projektowane rgdne podiga.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtija zanizenia poziomu w podiau przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulclirpodiaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowie¢ dodatkowy
grunt spetniajcy wymagania obowkzujace dla gérnej strefy korpusu, w ki koniecznej do uzyskania wymaganychdaych
wysokaciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskaznika zagszczenia, okridonych w tablicy 1.

Do profilowania podi#a nalety stosowa rowniarki. Scigty grunt powinien b§ wykorzystany w robotach ziemnych
lub w inny spos6b zaakceptowany przezymera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuowa do osiagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaiiik zag:szczenia naley
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (Iy)

Minimalna wartd¢ I dla:
Innych drég
Strefa korpusu Autostrad i drog| Ruch cizki Ruch mniejszy
ekspresowych | i bardzo cizki od cikzkiego
Gorna warstwa o grukoi 20 cm | 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podioa 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoyg poditaze uniemdliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zag:szczenia naley oprze na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztatcenia podi@ wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego np@nego modutu odksztatcenia nie powinien
przekraczéa 2,2.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod — 20 %
do + 10 %.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach
i Wykonaweca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdawinien on zabezpieczypodtaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rzahoe folii lub w inny sposob zaakceptowany przeziera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podige ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadéniajnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeanezlgdnych napraw. Zeli
zawilgocenie naspito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwkona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardéw dotyczcych cech geometrycznych i z@gczenia koryta
i wyprofilowanego podtoa podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres badéa pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego joh

Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw

1 Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km

2 Réwnd¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co 25 m w dgezdni i na jej krawdziach dla autostrad

i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 Uksztaltowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad
planie” i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 Zag:szczenie, wilgotn&® | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
gruntu poditaa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataania osi w planie natg

wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokaé¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cmi-5
cm.
6.2.3.ROwnai¢ koryta (profilowanego podia)
Nieréwnaici podiwne koryta i profilowanego podita naley mierzy 4-metrowy tata zgodnie z norBN -68/8931-04 [4].
Nierdwnaci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrowy fata.
Nieréwnaci nie mo@ przekracz& 20 mm.
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6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne Kkoryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentacprojektowe, z tolerancy [
0,5%.
6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Rd&znice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, - 2 cm.
6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os$ w planie nie mee by przesunita w stosunku do osi projektowanej czeéj niz ] 3 cm dla autostrad i drdg
ekspresowych lub weej niz [1 5 cm dla pozostatych drég.
6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéokra&lony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutéw odksztatcenia, to wagto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztécekrelonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna by
wieksza od 2,2.

Wilgotnaos¢ w czasie zagszczania naley badad wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podiéa powinna by
réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod - 20 % do + 10 %.

6.3. Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazauyieksze odchylenia cech geometrycznych od d&rg/ch w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne gsarzenie. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej wargésiyniedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projelgtd®7 i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg purtktlaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt
Zakres czynnéxi objetych cen jednostkow podano w ST D-02.01.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fkoryta obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplgamiem,
zatadunek nadmiaru odspojonego grunténoaki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy
profilowanie dna koryta lub podia,
zagszczenie,
utrzymanie koryta lub podia.,
przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectzmigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie hoooldksztatcenia nawierzchni podatnych
i podiaza przez obeizenie plyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré§ennawierzchni planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgké&a zagszczenia gruntu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef Y& wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru robét zgaanych

z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanyobchanicznie ktére zostamvykonane w ramach inwestycji pod
nazwy ,Przebudowa placu przy ul. Ciasnej w ZAbkowicach Slaskich”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakgcdokumentow przetargowych i kontraktowych przy elgia i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z wykonywaniem podbudéw z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06[X12 .

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna proces technologiczny, polegey na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej
wilgotnaosci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2 Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiinji
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Og6lne wymagania dotycrce materiatow

Ogblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev ST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Wymagania dla materiatow

2.2.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnaé€ micdzy krzywymi granicznymi pol

dobrego
. Frakcje uziarnienia
00 _piaskowa iwirowa 0 podanymi narys
90 A j 10 1
80 AV
X 0 5 / 30 Rysunek 1. Pole
X ALY L e oo
N ! ,q;
X 5 _—BA / 9 2 kruszyw
S / f 4 g przeznaczonych
i A= yd v 60, napodbudowy
§ 0 prd )‘ A " g wykonywane
g | 5 metod
20 Pt ] 80 stabilizacji
// 1T —1 \&_ mechanicznej
== ] ] %0 1-2 kruszywo na
0 —— - podbudow
00750125 025 05 1 2 4 638 128620 315 63 zasadnicz
' (g6rm warstwe)
8ok oczka sita, mm lub pOdbUdOW
jednowarstwow

1-3 kruszywo na podbudavwpomocnicz (doln warstwe)
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebiegéod dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gornej
krzywej granicznej uziarnienia nassednich sitach. Wymiar najgkszego ziarna kruszywa nie pmprzekracza2/3 grubdci
warstwy uktadanej jednorazowo.

2.2.2. Wiaciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Lp. 'Wyszczegllnienie wigiwosci  |Wymagania Badania wedtug
Kruszywa Kruszywa Zuzel
naturalne tamane
Podbudowa
zasad- pomoc-zasad- pomoc- zasadpomoc-
nicze nicze nicze nicze nicze nicze
1 Zawartd¢ ziarn mniejszychzi lod2 Od2 od2 Od2 o0od2 od2 |PN-B-06714
0,075 mm, % (m/m) do10 do12 do10 do12 do10/do12 -15(3]
2 Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), 5 10 5 10 5 10 PN-B-06714
nie wiecej niz -15 [3]
3 Zawartd¢ ziarn nieforemnych |35 45 35 40 - - PN-B-06714
%(m/m), nie wgcej niz -16 [4]
4 Zawartd¢ zanieczyszcze PN-B-04481 [1]
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 1
wigcej niz
5 Wskanik piaskowy po picio- o0d 30 |od 30 od 30 od 30 BN-64/8931
krothym zagszczeniu metadl do 70 do 70 |do70 |do70 - - -01 [26]
lub Il wg PN-B-04481, %
6 Scieralng¢ w bebnie Los
Angeles 35 45 35 50 40 50 PN-B-06714
a) scieralna¢ catkowita po -42 [12]
petnej liczbie obrotéw, nie 30 40 30 35 30 |35
wiecej niz
b) écieralnad¢ czesciowa po 1/5
petnej liczby obrotéw, nie wcej
niz
7 Nasikliwos¢, %(m/m), nie 2,5 4 3 5 6 8 PN-B-06714
wigcej niz -18 [6]
8 Mrozoodporné, ubytek masy PN-B-06714
po 25 cyklach zamya- 5 10 5 10 5 10 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej niz
9 Rozpad krzemianowyzela- PN-B-06714
zawy hcznie, % (m/m), nie - - - - 1 3 -37 [10]
wigcej niz PN-B-06714
-39 [11]
10 | Zawartd¢ zwiazkéw siarki w PN-B-06714
przeliczeniu na SO3, %(m/m), 1 1 1 1 2 4 -28 [9]
nie wiecej niz
11  Wskanik nosnosci wnaos
mieszanki kruszywa, %, nie
mniejszy ni: 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
a) przy zagszczeniu 1$ 1,00 120 - 120 - 120 - [21]
b) przy zagszczeniu 1S 1,03

2.2.3. Materiat na warstwg odsiczajaca

Na warstvg odsiczapca stosuje si:
—zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
-piasek wg PN-B-11113 [16].
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2.2.4. Material na warstwg odcinajaca

Na warstvg odcinajca stosuje i

- piasek wg PN-B-11113 [16],

- miat wg PN-B-11112 [15],

geowtoknire o masie powierzchniowej powgj 200 g/m wg aprobaty technicznej.

2.2.5. Materiaty do ulepszania wiciwosci kruszyw

Do ulepszania véieiwosci kruszyw stosuje i
- cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
- wapno wg PN-B-30020 [19],
-popioty lothe wg PN-S-96035 [23],
- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza gistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanmenarzzdnych efektow ulepszania kruszywa i po
zaakceptowaniu przez4yniera.
Rodzaj i ilé¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].
WODA
Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygiujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowangwdchanicznie powinien wykaza
sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wygosgch w uradzenia dozujce wod;. Mieszarki powinny zapewdi
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgofnboptymalne;j,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania miesgank
¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych Iuatycznych do zagzczania. W miejscach trudno dgstych powinny
by¢ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walébracyjne.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidle” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Kruszywa mma przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbyévsie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatow powinien odb§sia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podida

Podize pod podbudowpowinno spetni@wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i
zag:szczeniem podi@” i ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
Podbudowa powinna Byutozona na podtzu zapewniajcym nieprzenikanie drobnychastek gruntu do podbudowy.
Warunek nieprzenikania nalesprawdzt wzorem:

D15/d85<5 (1)

w ktérym:
D15 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechdégio ziarn warstwy podbudowy lub warstwy aci=apcej, w
milimetrach,
d85 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przech@&&go ziarn gruntu podia, w milimetrach.
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Jezeli warunek (1) nie mae by spetniony, naley na podiau utozy¢ warstwe odcinajca lub odpowiednio dobran

geowtdknirg. Ochronne wigciwosci geowtokniny, przeciw przenikaniu drobnychistek gruntu, wyznaczagst warunku:
d50/090< 1,2 (2)

w ktérym:

d50 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przech&@z¥6 ziarn gruntu podi@, w milimetrach,

090 - umownarednica poréw geowtdkniny odpowiadea wymiarom frakcji gruntu zatrzynuga sé na

geowtdkninie w ildci 90% (m/m); warté¢ parametru 090 powinna byodawana przez producenta geowtdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny by wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w egdach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposoéb

zaakceptowany przezdyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utwia¢ nacikgniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w aglstch

nie wiekszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszankkruszywa cicisle okrelonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza& w mieszarkach
gwarantujcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna konieczni@ zapewnienia jednorodéci nie dopuszcza i
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlfmakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniwipma by¢ od
razu transportowana na miejsce wbudowania w tads@p, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna bgzktadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej ostateczna gruiso
po zagszczeniu byta réwna grubd projektowanej. Grubhié pojedynczo ukladanej warstwy nie seoprzekracz&20 cm po
zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna bgztozona w sposéb zapewnigly osigniecie wymaganych spadkéw i
rzednych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaesk wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna By
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéedingch wysokéciowych. Rozpocgeie budowy
kazdej nastpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlailgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il). &tatt nadmiernie nawilgocony, powinien zd@stesuszony przez mieszanie
i napowietrzanie. Jeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestzsiza od optymalnej o 20% jej wastd, mieszanka powinna by
zwilzona okrélona iloscia wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdigetnos¢ mieszanki kruszywa jest virgza

od optymalnej o 10% jej wartoi, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinigip@wiad& przyjetemu poziomowi wskanika

nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny

Jeeli w ST przewidziano konieczédwykonania odcinka prébnego, to co najmniej na i3ptred rozpocgciem
robét, Wykonawca powinien wykoaadcinek prébny w celu:
- stwierdzenia czy spezbudowlany do mieszania, rozktadania i gaggzania kruszywa jest wawy,
- okreslenia grubdci warstwy materiatu w staniednym, koniecznej do uzyskania wymaganej gégbwarstwy po
zag:szczeniu,
- okreslenia liczby przej¢ spratu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego weka zagszczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powiniefyd takich materiatlow oraz spitu do mieszania, rozktadania i zagczania,
jakie beda stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyniasi 400 do 800 f

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcpiédonego przez kyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedemiem nasipnej warstwy, powinna lyutrzymywana w dobrym stanie. zédi
Wykonawca hdzie wykorzystywal, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany
naprawé wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pereruch. Koszt napraw wyniklych z nieégavego
utrzymania podbudowy obgia Wykonawe robot.
6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakdci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb6iplkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robd
Przed przygiieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do
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wykonania rob6t i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptaciji materiatdw. Badania tevijnny obejmowa
wszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow
Castotliwos¢ oraz zakres baélapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badgrzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyckcheanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada

Czestotliwos¢ bada

Minimalna Maksymalna
liczba bada na powierzchnia
dziennej podbudowy
dziatce przy-padajca
roboczej na jedno
badanie (rR)
1  Uziarnienie mieszanki
2  Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 Zagszczenie warstwy 10 proébek 153 10000 1R
4

Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dlazkkej partii kruszywa i
przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki
Uziarnienie mieszanki powinnailagodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébléayapobier@d w sposéb
losowy, z rozlagonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na bieaco przekazywane #tynierowi.

6.3.3. Wilgotnas¢ mieszanki

Wilgotné¢ mieszanki powinna odpowiaélailgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug proby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1] (metoda 1), z toleramacj10% -20%.

Wilgotné& nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zagszczenie podbudowy
Zagpzczenie kadej warstwy powinno odbywéssie az do osagnigcia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zagpzczenie podbudowy nakesprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy praegadzenie
badania jest nienitiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontralhg;szczenia nale/ oprze na metodzie obaken

ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziegmaz na 5000 |% lub wedtug zaleaelnzyniera.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu
E2 do pierwotnego modutu odksztatcehih jest nie weékszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.
E2/El1< 2,2
6.3.5. Wi&ciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmavwacerg wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badaelnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob losowy w obecfm Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czstotliwosé oraz zakres pomiaréw
Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w anlli

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z krusegtabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie bada pomiaréw Minimalna cgstotliwos¢ pomiaréw

1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na1 km

2 Rownd¢ podhizna w sposob gty planografem albo co 20 m 4ata
kazdym pasie ruchu

3 Rownd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné* 10razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co100m

6 Uksztaltowanie osi w planié* co 100 m
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7 Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400 "
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 2000 %
8 Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach nazke 1000 m
- ugiccie spezyste co najmniej w 20 punktach naide 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$ataénia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukow
poziomych.

6.4.2. Szeroké podbudowy

Szeroko podbudowy nie mee r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wécej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraamikow szeroké¢ podbudowy powinna kiywieksza od szerokgi warstwy wy.ej lezacej o
co najmniej 25 cm lub o wardé wskazan w dokumentacji projektowe;.

6.4.3. Réwndé¢ podbudowy
Nieréwnéi podtuzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrowy fata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwnézi poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.
Nieréwnéri podbudowy nie magprzekraczé

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy natpebs tukach powinny by zgodne z dokumentacprojektova, z tolerancgj +
0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokdciowe podbudowy
Rénice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza 1
cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonegogtoza
® podbudowy w planie nie mie by¢ przesungta w stosunku do osi projektowanej czeéj niz £ 5 cm.

6.4.7. Grubc¢ podbudowy i ulepszonego podia

Grub& podbudowy nie mee st rézni¢ od grubdci projektowanej o wdcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Né&nos¢ podbudowy
—€€€€€ modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinBi zgodny z podanym w tablicy 4,
- ugkcie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno dggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa Minimalny modut odksztat-

z kruszywa o Wskaznik Maksymalne ugicie spezyste cenia mierzony piy o srednicy
wskazniku  zag:szczenia pod kotem, mm 30 cm, MPa

wnaos nie IS nie . :
mniejszym  mniejszy nk 40 kN 50 kN od pierwszeg od erg|_ego
Y obcizenia E1obciazenia E2
60 1,0 1,40 1,60 60 120

80 1,0 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewldciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowyr& wykazuy wieksze odchylenia od okilenych w punkcie 6.4 powinny

by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbajtasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gszrzone.

Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonasmegtwy jest niedopuszczalne.
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Jeeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szeréigprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszemdbudow przez spulchnienie warstwy na
petm grubdi¢ do potowy szerokixi pasa ruchu, dok@nie materiatu i powtdrne zeggczenie.

6.5.2. Niewtdciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wagidl pod wzgtdem grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudowy.
Powierzchnie powinny liynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstarpdpowiedni gicbokas¢, zgodnie z
decyzp Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiedmitdsciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po waghnu tych robot nagpi ponowny pomiar i ocena grusm warstwy,
wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtdciwa nasnosé podbudowy

Jeeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty niezkdne do
Zapewnienia wymaganej §rusci, zalecone przez kyniera.

Koszty tych dodatkowych rob6t pameWykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zamie ndnosci podbudowy
wynikio z niewt&ciwego wykonania robot przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podar®T D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlobmiarow jest n? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizaomgo mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podar®T D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznajeesta zgodne z dokumentagjrojektova, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty \kiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyce podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Zakres czyniad objetych cen jednostkow 1 e podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

10. PRZYPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébeityr
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie zawartgi zanieczyszcze
obcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&zanie skladu ziarnowego
4, PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztaltu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.a@zanie wilgotnéci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie mrozoodporsa metod,
bezpdredna
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie zawartgi zanieczyszcze
organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie zawartgi siarki metod
bromowg
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los
Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane odowe.
Badania techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni drogowycAwir
i mieszanka
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni drogowych
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16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni drogowych.
Piasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmustabilizowanych mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa iigeehnia z ttucznia kamiennego

23. PN-S-96035 Popioty lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do nawierzchni
drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczaniewska piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutoooldksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyt

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régnpawierzchni planografem i tat

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiaréigiodatnych ugiciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
31. Katalog typowych konstrukcji nawierzcipoidatnych i pétsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997
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SPIS TRKCI
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjwymagania ogoéine dotygze wykonania i odbioru robét
zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego mechanicznie w ramach inwestyaiji p
nazwy ,Przebudowa placu przy ul. Ciasnej w Zbkowicach Slaskich”.
Niniejsza specyfikacja dotyczy rob6t awanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamarstgioilizowanego
mechanicznie, zgodnie z ustaleniami podanymi w daatacji projektowej:

-podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego aréchnie warstwa gorred74,080 rf
-podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego arécinie warstwa dolra74,080 rf
1.2. Okredlenia podstawowe

1.2.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego méxtrde - jedna lub wcej warstw zagszczonej mieszanki,
ktéra stanowi warsternasna nawierzchni drogowe.

1.3. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z knwsXyymagania ogoélne” pkt 1.

2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puew D-04.04.00

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tanwmgtabilizowanych mechanicznie powinnat ruszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowcdnefa lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo miamviru
wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszaagbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w D-04.04.00 ,Podbuad z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speintawymagania okrdone w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagaogoine”
pkt 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotycgce sprztu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \&gemia ogoine” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotycce transportu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowaugzyw. Wymagania ogoélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-08®#Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podida

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-04.04.006dfudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.3.
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Jeili dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem przy WP od 20 do 30% lub paeyy 0%,
szczego6towe warunki | wymagania dla takiej podbugloresli ST, zgodnie z PN-S-06102 [12].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa
Ustalenia dotycgce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w ST D-04.04.00 ,Podbadotruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek probny
O ile przewidziano to w ST, Wykonawca powinien wyig odcinki prébne, zgodnie z zasadami dlarymi w ST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogofmd’s.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z krus2)ymagania ogélne” pkt 6

6.2. Badania przed przysipieniem do robét
Przed przyapieniem do robt Wykonawca powinien wykérzdania kruszyw, zgodnie z ustaleniami ST  D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine”

6.3. Badania w czasie robot
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie robdt podano wi304.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w ST D-04.04.00 ,Pddiua z kruszyw. Wymagania ogoine”
pkt 6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowydpno w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogollne zasady obmiaru robét podano w ST D-04.04L0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-04.04P@@budowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Og0llne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Vagemia
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

— sprawdzenie i ewentualmaprave podiaza,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z reecep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
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- rozilozenie mieszanki,

— zagszczenie roztezonej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyym#®gania ogolne” pkt 10.
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SPIS TRKCI
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji tecknigj (ST) § wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru
robét zwihzanych z wykonywaniem podbudowy i ulepszonego padiogruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami
hydraulicznymi dla inwestycji pnPrzebudowa placu przy ul. Ciasnej w Zbkowicach Slaskich”.
1.2. Zakres stosowania ST

Ogolna specyfikacja techniczna (ST) stanowi ola@ujaca podstaw opracowania szczegoétowej specyfikacji
technicznej (ST) stosowanej jako dokument przetaygdontraktowy przy zlecaniu i realizacji robéh drogach krajowych i
wojewoddzkich.

Zaleca si wykorzystanie ST przy zlecaniu rob6t na drogackjskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem i odbiorem
podbuddéw i ulepszonego podez gruntdw lub kruszyw stabilizowanych spoiwamiiaulicznymi i obejmuj ST:

D-04.05.01 | Podbudowa i ulepszone paeéta gruntu lub kruszywa stabilizowanego
cementem

D-04.05.02 | Podbudowa i ulepszone paéta gruntu stabilizowanego wapnem

D-04.05.03 | Podbudowa i ulepszone paéta gruntu stabilizowanego aktywnymi
popiotami lotnymi

D-04.05.04 | Podbudowa i ulepszone paéta gruntu lub kruszywa stabilizowanego
wielkopiecowymzuzlem granulowanym.

Podbudow z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami teudicznymi wykonuje s, zgodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej, jako:
- podbudow zasadnicz,
- podbudow pomocnicaz.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirioji podanymi
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 1.4 orasW wymienionych w pkt 1.3, dotygzych poszczegoélnych rodzajow
podbuddéw i ulepszonego podez gruntdw lub kruszyw stabilizowanych spoiwamiliaulicznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot
Ogolne wymagania dotygeze robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudev ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materialy stosowane podano w ST wymienionych wlBt dotycacych poszczegolnych rodzajow podbuddow i
ulepszonego podia z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwamilfaulicznymi.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt

3.2. Sprzt do wykonania robo6t
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy lub ulepszonego pazalistabilizowanego spoiwami powinien
wykaz& sie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
A) w przypadku wytwarzania mieszanek kruszywowohspavych w mieszarkach:
- mieszarek stacjonarnych,
- uktadarek lub rowniarek do rozktadania mieszanki,
- walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lulatsicznych do zagzczania,
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- zag:szczarek ptytowych, ubijakéw mechanicznych lub rohtwalcow wibracyjnych do zagzczania w miejscach

trudnodostpnych,

a) w przypadku wytwarzania mieszanek gruntowo-spoiwdwya miejscu:

— mieszarek jedno lub wielowirnikowych do wymieszagiantu ze spoiwami,

— spycharek, rowniarek lub sgim rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do sputgéania gruntu,

— ciezkich szablonéw do wyprofilowania warstwy,

- rozsypywarek wypos@nych w ostony przeciwpylne i szczeliny o reguloejpszerokéci do rozsypywania spoiw,

- przewdanych zbiornikdw na wogl wyposaonych w uradzenia do réwnomiernego i kontrolowanego dozowartely,

- walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania,

- zagszczarek ptytowych, ubijakéw mechanicznych lub roatwalcéw wibracyjnych do zagzczania w miejscach
trudnodostpnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.

4.2. Transport materiatow
Transport cementu powinien odbyévsie zgodnie z BN-88/6731-08 [19].
Transport wapna powinien odbyivsic zgodnie z PN-B-30020 [12].
Transport popiotéw lotnych powinien odbyévsic zgodnie z PN-S-96035 [18].
Zuzel wielkopiecowy granulowany maa przewozi dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem i zawilgoceniem.
Mieszank kruszywowo-spoiwow mozna przewozi dowolnymisrodkami transportu, w sposob zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, rozsegregowaniem i wysuszenibmddmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiea

Podiae gruntowe powinno l#yprzygotowane zgodnie z wymaganiami gloaymi w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz
z profilowaniem i zagszczeniem podi@” i ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamadbudowy i ulepszonego podpowinny by wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w edlach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utiwiaé nachgniccie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

Jezeli warstwa mieszanki gruntu lub kruszywa ze spamviaydraulicznymi ma by uktadana w prowadnicach, to po
wytyczeniu podbudowy natg ustawé na podtau prowadnice w taki spos6b, aby wyznaczaty @mée linie krawedzi
uktadanej warstwy wedtug dokumentacji projektowysokaé¢ prowadnic powinna odpowiadgrubdci warstwy
mieszanki gruntu lub kruszywa ze spoiwami hydrauieni, w stanie niezagzczonym. Prowadnice powinnydystawione
stabilnie, w spos6b wykluczajy ich przesuwanie spod wptywem oddziatywania maszyaytiych do wykonania warstwy.

5.3. Odcinek prébny

Jezeli w ST przewidziano koniecz&é®wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na i3pdred rozpocgziem
robét, Wykonawca powinien wykoaadcinek prébny w celu:
- stwierdzenia czy spegz budowlany do spulchnienia, mieszania, rozkladamnizagiszczania jest wigiw
— okreslenia grubéci warstwy materialu w stanie aaym, koniecznej do uzyskania wymaganej géebavarstwy po

zagszczeniu,

— okreslenia potrzebnej liczby prz&j walcow do uzyskania wymaganego wakifla zagszczenia warstwy.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniezyt materiatow oraz spetu takich, jakie bda stosowane do
wykonywania podbudowy lub ulepszonego padto

Powierzchnia odcinka probnego powinna wytasl 400 do 800 m2.

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mege przysipi¢ do wykonywania podbudowy lub ulepszonego paaigpo zaakceptowaniu odcinka
prébnego przez hyniera.

5.4. Utrzymanie podbudowy i ulepszonego podia
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Podbudowa i ulepszone podéopo wykonaniu, a przed deniem nasfpnej warstwy, powinny hyutrzymywane w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca hdzie wykorzystywal, za zgadnzyniera, gotow podbudow lub ulepszone podie do
ruchu budowlanego, to jest obawany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane gereruch. Koszt
napraw wyniktych z niewkxiwego utrzymania podbudowy lub ulepszonego paaifibciza Wykonawe robot.

Wykonawca jest zobowzany do przeprowadzenia bigych napraw podbudowy lub ulepszonego paaito
uszkodzonych wskutek oddziatywania czynnikéw atrapafznych, takich jak opady deszczmiegu oraz mréz.

Wykonawca jest zobowzany wstrzyméruch budowlany po okresie intensywnych opadéw daszezeli wystpi
mozliwo $¢ uszkodzenia podbudowy lub ulepszonego pealto

Warstwa stabilizowana spoiwami hydraulicznymi pawéd by przykryta przed zimwarstwy nawierzchni lub
zabezpieczona przed nisacym dziataniem czynnikoéw atmosferycznych w inny sfin zaakceptowany przezzymiera.

5.5. Pieégnacja warstwy z gruntu lub kruszywa stabilizowaneg@ spoiwami hydraulicznymi
Piekgnacja powinna kiyprzeprowadzona wedtug jednego z gasjacych sposobow:
a) ropienie warstwy emulgjasfaltovs, albo asfaltem D200 lub D300 w it od 0,5 do 1,0 kg/m2,
b) skropienie specjalnymi preparatami powtokotworczpmsiadagcymi aproba techniczi wydam przez uprawnioq
jednostk, po uprzednim zaakceptowaniu ickyaia przez layniera,
C) utrzymanie w stanie wilgotnym poprzez kilkakrotheapianie wod w ciagu dnia, w czasie co najmniej 7 dni,
d) przykrycie na okres 7 dni nieprzepuszczdtrlia z tworzywa sztucznego, uon na zaktad o szerokoi co najmniej 30
cm i zabezpieczanprzed zerwaniem z powierzchni warstwy przez wiatr,
€) przykrycieWarstwg piasku lub grubej widkniny technicznej i utrzymymia jej w stanie wilgotnym w czasie co najmniej 7
dni.
Inne sposoby piebnacji, zaproponowane przez Wykonavinne materiaty przeznaczone do pgrlacji mog by¢
zastosowane po uzyskaniu akceptacjyhiera.
Nie nalery dopuszczéazadnego ruchu pojazdéw i maszyn po podbudowie wsire dni po wykonaniu. Po tym
czasie ewentualny ruch technologicznyzmodbywé sie wytacznie za zgoglInzyniera.

5.6. Pozostate wymagania dotygze wykonania robot
Pozostale wymagania dotyee wykonania rob6t podano w specyfikacjach datggeh poszczegélnych rodzajéw
podbuddw i ulepszonego podez gruntdow lub kruszyw stabilizowanych spoiwamiigaulicznymi, ktére obejmuj

1. D-04.05.01| Podbudowa i ulepszone peaéin gruntu lub kruszywa stabilizowanego
cementem

2. D-04.05.02| Podbudowa i ulepszone pedip gruntu stabilizowanego wapnem

3. D-04.05.03| Podbudowa i ulepszone paétn gruntu stabilizowanego aktywnymi
popiotami lotnymi

4. D-04.05.04| Podbudowa i ulepszone peeia gruntu lub kruszywa stabilizowanego
wielkopiecowymzuzlem granulowanym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0iplet 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykaértzadania spoiw, kruszyw i gruntdw przeznaczonych
do wykonania robét i przedstativyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiardw w czasie wykonywania podbudowy lubpgionego podia
stabilizowanych spoiwami podano w tablicy 1.
Tablica 1. Cgstotliwos¢ bada i pomiaréw

Czestotliwos¢ bada

Maksymalna
Minimalna liczba powierzchnia
Lp. Wyszczegolnienie bada . podbudowy Iub
bada na dzienne| \;jenszonego pod
dziaice roboczej| 1,4 przypadaica
na jedno badanie
1 | Uziarnienie mieszanki gruntu lub kruszywa
2 | Wilgotnas¢ mieszanki gruntu lub kruszywa ge
spoiwem
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3 | Rozdrobnienie grunttl 2 600 M
4 | Jednorodn& i glebokdé¢ wymieszanid’
5 | Zagszczenie warstwy
6 | Gruba¢ podbudowy lub ulepszonego pogio 3 400 rh
7 | Wytrzymala¢ nasciskanie
— 7 i28dniowa przy stabilizacji cementem )
i wapnem 6 probek
— 14 i 42-dniowa przy stabilizacji popiotami
— 90-dniowa przy stabilizacfiuzlem granulowa- oo
nym 3 prébki

przy projektowaniu i w

7 3)
8 | Mrozoodpornéc przypadkach wtpliwych

Badanie spoiwa:

9 |- cementu, przy projektowaniu sktadu
10 |- wapna, mieszanki i przy kadej
11 |- popiotéw lotnych, Zmianie

12 |- zuzla granulowanego

dla kazdego watpliwego

13 | Badanie wody srodia

dla kazdej partii i przy kadej
14 | Badanie whaciwosci gruntu lub kruszywa zmianie rodzaju gruntu lub
kruszywa

w przypadkach watpliwych

. om s 2)
15 | Wskeanik nasnosci CBR i na zlecenie leyniera

1) Badanie wykonuje sidla gruntow spoistych

2) Badanie wykonuje siprzy stabilizacji gruntu metadnieszania na miejscu

3) Badanie wykonuje siprzy stabilizacji gruntu lub kruszyw cementem, wam i popiotami lotnymi
4) Badanie wykonuje siprzy stabilizacji gruntu wapnem.

6.3.2.Uziarnienie gruntu lub kruszywa

Probki do bad@nalezy pobieré z mieszarek lub z podia przed podaniem spoiwa. Uziarnienie kruszywa huimi
powinno by zgodne z wymaganiami podanymi w ST dotyyrh poszczegolnych rodzajow podbuddéw i ulepszonego
podiaza.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki gruntu lub kruszywa ze spoiwami

Wilgotnas¢ mieszanki powinna kiyrowna wilgotndci optymalnej, okréonej w projekcie skfadu tej mieszanki, z
tolerancy +10% -20% jej wartéci.

6.3.4.Rozdrobnienie gruntu

Grunt powinien by spulchniony i rozdrobniony tak, aby wsgkék rozdrobnienia byt co najmniej rowny 80% (przez
sito osrednicy 4 mm powinno prz&j 80% gruntu).

6.3.5.Jednorodn& i glebokas¢ wymieszania

Jednorodn& wymieszania gruntu ze spoiwem polega na ocenigakie] jednolitego zabarwienia mieszanki.
Glebokas¢ wymieszania mierzy siw odlegtdci min. 0,5 m od krawdzi podbudowy czy ulepszonego pagio
Glebokas¢ wymieszania powinna Bytaka, aby grubi@ warstwy po zagszczeniu byta réwna projektowanej.

6.3.6.Zageszczenie warstwy

Mieszanka powinna ldyzag;szczana do ogjnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00 oznaczonego
zgodnie z BN-77/8931-12 [25].

6.3.7.Grubd¢ podbudowy lub ulepszonego pogto

Gruba¢ warstwy naley mierzy¢ bezpdrednio po jej zagszczeniu w odlegkei co najmniej 0,5 m od krazi.
Grubai¢ warstwy nie mee r&ni¢ sig od projektowanej o wcej niz + 1 cm.

6.3.8.Wytrzymatc¢ nasciskanie

Whytrzymatc¢ nasciskanie okréla sk na prébkach walcowych @ednicy i wysokéci 8 cm. Probki do badanalezy
pobierad z miejsc wybranych losowo, w warstwie razbmej przed jej zaggzczeniem. Probki w ikgi 6 sztuk nalgy
formowa’ i przechowywdé zgodnie z normami dotygzymi poszczegolnych rodzajow stabilizacji spoiwaffizy probki
nalezy bada& po 7 lub 14 dniach oraz po 28 lub 42 dniach praeghvania, a w przypadku stabilizagjizlem granulowanym
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po 90 dniach przechowywania. Wyniki wytrzym@ib na sciskanie powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w ST
dotyczicych poszczegoélnych rodzajow podbudow i ulepszomegtara.

6.3.9.Mrozoodporné¢

Wskaznik mrozoodpornéci okreslany przez spadek wytrzymatn na $ciskanie probek poddawanych cyklom
zamraania i odmraania powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w ST dotyozxh poszczegdlnych rodzajow
podbudow i ulepszonego podi

6.3.10.Badanie spoiwa

Dla kazdej dostawy cementu, wapna, popiotdow lotnyehzla granulowanego, Wykonawca powinien dire
wihasciwosci podane w ST dotyazych poszczegélinych rodzajéw podbudéw i ulepszomegtaza.

6.3.11.Badanie wody
W przypadkach wtpliwych nalery przeprowadzi badania wody wg PN-B-32250 [13].
6.3.12.Badanie wtaciwosci gruntu lub kruszywa

Wiasciwosci gruntu lub kruszywa natg bad@ przy kadej zmianie rodzaju gruntu lub kruszywa. \fisvosci
powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w ST dotyyrh poszczegolnych rodzajow podbuddéw i ulepszonego
podiaza.

6.3.13.Wskanik nasnosci CBR

Wskaznik nosnosci CBR okrédla sk wg normy BN-70/8931-05 [13] dla probek gruntu dtabwanego wapnem,
pielegnowanych zgodnie z wymaganiami PN-S-96011 [16].

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych i wytrzymakziowych podbudowy
lub ulepszonego podiga stabilizowanych spoiwami

6.4.1.Czestotliwosé oraz zakres bada pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych podaje tablica 2.
Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej podbudowy lub

ulepszonego podta stabilizowanych spoiwami

Lp. Wyszczegblnienie bada pomiaréw Minimalna cgstotliwosé
bada i pomiarow

Szeroké¢ 10 razy na 1 km
Réwnd¢ podiuzna w sposéb cigly planografem albo c
20 m taf na kadym pasie ruchu

3 Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne?*) 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe €0 100 m

6 Uksztattowanie osi w planie*)

7 Grubd¢ podbudowy i ulepszonegav 3 punktach, lecz nie rzadziejzniaz
podiaza na 2000 m2

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateénia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw
poziomych.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy i ulepszonego podéo

Szeroké¢ podbudowy i ulepszonego podénie mae r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -
5cm.

Na jezdniach bez kraymikow szeroké¢ podbudowy powinna liywieksza od szerokgi warstwy wyej lezacej o
€0 najmniej 25 cm lub o waré wskazan w dokumentacji projektowej.

6.4.3.Rowna¢ podbudowy i ulepszonego podé

Nieréwndci podtuwzne podbudowy i ulepszonego pozionaley mierzy¢ 4-metrovy tata lub planografem, zgodnie z
normy BN-68/8931-04 [22].
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Nieréwndci poprzeczne podbudowy i ulepszonego pgaltoaley mierzy¢ 4-metrovy fata.
Nieréwndgci nie powinny przekracza

- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 15 mm dla podbudowy pomocniczej i ulepszonegtiqia.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy i ulepszonego padto

Spadki poprzeczne podbudowy i ulepszonego padtmwinny by zgodne z dokumentacprojektowy z tolerancj £
0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokeéciowe podbudowy i ulepszonego pozho

Ré&znice pomédzy rzdnymi wykonanej podbudowy i ulepszonego paelto a ednymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego paalto

Os$ podbudowy i ulepszonego podéow planie nie mze by przesunita w stosunku do osi projektowanej ozeej
niz+ 5 cm.

6.4.7.Grubd¢ podbudowy i ulepszonego podio

Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podénie mae r&ni¢ sic od grubdci projektowanej o vdcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej i ulepszonego peoalta-10%, -15%.

6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
I ulepszonego podhza

6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy i ulepszonegéopad

Jereli po wykonaniu badana stwardniatej podbudowie lub ulepszonym padltetwierdzi s§, ze odchylenia cech
geometrycznych przekraczaajielkosci okreslone w p. 6.4, to warstwa zostanie zerwana na gatibd¢ i ponownie
wykonana na koszt Wykonawcy. Dopuszcza ishy rodzaj naprawy wykonany na koszt Wykonawcyileozostanie on
zaakceptowany przezdyniera.

Jezeli szeroké¢ podbudowy lub ulepszonego pozhojest mniejsza od szerakd projektowanej o wicej niz 5 cm i
nie zapewnia podparcia warstwom gy lezacym, to Wykonawca powinien poszeézpodbudow lub ulepszone podie
przez zerwanie warstwy na pelgrubcé do potowy szerokii pasa ruchu i wbudowanie nowej mieszanki.

Nie dopuszcza simieszania sktadnikdw mieszanki na miejscu. Role®iykonawca wykona na wlasny koszt.
6.5.2.Niewtasciwa grubé¢ podbudowy i ulepszonego podéo

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod verfgim grubéci Wykonawca wykona naprawpodbudowy lub
ulepszonego podia przez zerwanie wykonanej warstwy, ugai@ zerwanego materiatu i ponowne wykonanie warstwy
odpowiednich witéciwosciach i o0 wymaganej gruboi. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny kosztvB&onaniu tych
rob6t nastpi ponowny pomiar i ocena grufmm warstwy, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa wytrzymatéé podbudowy i ulepszonego podio

Jezeli wytrzymalai¢ srednia prébek d&zie mniejsza od dolnej granicy okienej w ST dla poszczegdélnych rodzajéw
podbuddw i ulepszonego podiy to warstwa wadliwie wykonana zostanie zerwangmieniona na now o odpowiednich
wihasciwosciach na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarove jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy i ulepszangmdiza z gruntow lub kruszyw
stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi.

8. ODBIOR ROBOT

,Przebudowa placu przy ul. Ciasnej w Zbkowicach Slaskich” 60



PRACOWNIA PROJEKTOWANIA | NADZORU ,DRO-INSTAL” UL.  SWIDNICKA 24, 58-200 DZIERZONIOW

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.0QWymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty \wiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy i ulepszonego padip gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami
hydraulicznymi obejmuje:
a) w przypadku wytwarzania mieszanek kruszywowo-spoiwawy mieszarkach:
— pracepomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robaét,
— dostarczenie materiatdow, wyprodukowanie mieszajgqitransport na miejsce wbudowania,
— dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwieziprnsvadnic oraz innych materiatéw i adzer pomocniczych,
- rozilozenie i zagszczenie mieszanki,
— pielegnacja wykonanej warstwy
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamiej,
b) w przypadku wytwarzania mieszanek gruntowo-spoiwdwya miejscu:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robaét,
— spulchnienie gruntu,
— dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwieziprnevadnic oraz innych materiatléw i adzex pomocniczych,
— dostarczenie i rézielenie skladnikéw zgodnie z recepdboratoryjm,
— wymieszanie gruntu rodzimego lub ulepszonego knsny ze spoiwem w korycie drogi,
— zagszczenie warstwy,
— pielegnacja wykonanej warstwy
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamiej,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04300 Cement. Metody bad®znaczanie cech fizycznych

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probektyr

3. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie zawartgi
zanieczyszczeobcych

4. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie sktadu
ziarnowego

5. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie zawartgi
zanieczyszczeorganicznych

6. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi siarki
metody bromowgy

7. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie rozpadu
krzemianowego

8. PN-B-06714-38 Kruszywa mineralne. Badania. d&@zanie rozpadu
wapniowego

9. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezamozpadu
zelazawego

10. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. OznaezétieralnGci w
bebnie Los Angeles
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11. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaku. Sktad, wymaganiali
ocena zgodniwi

12. | pN-B-30020 Wapno

13. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéapraw

14. PN-C-84038 Wodorotlenek sodowy techniczny

15. PN-C-84127 Chlorek wapniowy techniczny

16. PN-S-96011 Drogi samochodowe. Stabilizacja gruntéapnem dg
celéw drogowych

17. PN-S-96012 Drogi samochodowe. Podbudowa i ulepszmdiae z
gruntu stabilizowanego cementem

18. PN-S-96035 Drogi samochodowe. Popioty lotne

19. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

20. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wska piaskowego

21. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modokiksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeaizenie piyt

22. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régaio nawierzchn
planografem i tat

23. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanie wska nanosci
gruntu jako poditga nawierzchni podatnych

24. BN-73/8931-10 Drogi samochodowe. Oznaczanie wska aktywndci
pucolanowej popiotéw lotnych zegla kamiennego

25. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskdka zagszczenia gruntu

26. BN-71/8933-10 Drogi samochodowe. Podbudowa z gmnto
stabilizowanych aktywnymi popiotami lotnymi.

10.2. Inne dokumenty

27. Instrukcja CZDP 1980 ,Badanie wshaka aktywndci zuzla granulowanego”
28. Wytyczne MK CZDP ,Stabilizacja kruszyw i grumt@uzlem wielkopiecowym granulowanym”, Warszawa 1979

29. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych, IBDIM - 1997.
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D — 05.00.00

NAWIERZCHNIE

D-05.03.23 NAWVERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-05.03.23 NAWERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicz{&) s wymagania dotycze wykonania i odbioru robot zgganych z
wykonywaniem nawierzchni wjazdéw na posesje z kdstkkowej betonowej w ramach inwestycji pod nazw
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosmwjako dokument przetargowy i kontraktowy przylizeseji robot
wymienionych w p.1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikagjiazana jest w wykonaniem n/w roboét:
Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej gr.8 cnpoasypce cementowo-piaskowej gr. 5¢ci8i74,080 rh

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa ksztattka wytwarzana z betonu metadbroprasowania. Produkowana jest jako
ksztaltka jednowarstwowa lub w dwdch warstwachygmdnych ze sabtrwale w fazie produkcji.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” plkt.1

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot
Ogo6lne wymagania dotygz rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdpid 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padw ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikiostkowej w budownictwie drogowym jest posiadanie
aprobaty techniczne;.

2.2.2. Wyghd zewretrzny

Struktura wyrobu powinnabygwarta, bez rys,gknigé, plam i ubytkéw. Powierzchnia gérna kostek powibgé
réwna i szorstka, a kramizie kostek réwne i proste, vekhiecia nie powinny przekracza
- 2 mm, dla kostek o grubo <80 mm,

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

- 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.

Tolerancje wymiarowe wynosz

- na diugdci + 3 mm,

- na szerokéci + 3 mm,

- na grubéci £ 5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju teasy, ceglany, klinkierowy, grafitowy i hzowy.

2.2.4. Wytrzymalasé na sciskanie

Wytrzymata¢ nasciskanie po 28 dniacBrednio z 6-ciu kostek) nie powinnadsnniejsza ni 60 MPa.
Dopuszczalna najsiza wytrzymatét pojedynczej kostki nie powinna dynniejsza ni 50 MPa (w ocenie

statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.5. Nasikliwo §¢é
Nasikliwo$¢ kostek betonowych powinna odpowigdaymaganiom normy PN-B-06250 i wynésiie wiecej niz
5%.

2.2.6. Odporna¢ na dziatanie mrozu
Odporng¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnaligdana zgodnie z wymaganiami PN-B-06250.
Odporna¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zavanmasia i odmraania prébek jest wystarcaap, jezeli:
- prébka nie wykazujegknie¢,
- strata masy nie przekracza 5%,
- obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymat probek nie zameanych nie jest veksze ni 20%.

2.2.7.Scieralno§é
Scieralnag¢ kostek betonowych okiwna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 powinna wignaig wigcej niz 4
mm.

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukavych
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Cement

Do produkciji kostki brukowej naky stosowd cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy niespej nk ,32,5”. Zaleca
sie stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewiadpowiadawymaganiom PN-B-19701.

2.3.2. Kruszywo
Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712.
Uziarnienie kruszywa powinno dystalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki bewes), przy zataonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3. Woda
Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonaiwkostek brukowych powinny odpowiada
wymaganiom wg PN-B-3225.

2.3.4. Dodatki
Do produkcji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikéw, ziyoe z recept
laboratoryjmn.
Plastyfikatory zapewniggotowym wyrobom wiksz wytrzymatagé, mniejsa nasikliwosé i wieksza odporngé na
niskie temperatury i dziatanie soli.
Stosowane barwniki powinny zapeévkostce trwate zabarwienie. Powinny tattarwniki nieorganiczne.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowe;j
Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brulgwykonuje st recznie.

Jéli powierzchnie g duze, a kostki brukowe majednolity ksztatt i kolor, mena stosowé&mechaniczne ugzlzenia
uktadajce. Uradzenie sklada siz wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezggtago do przenoszenia z palety
warstwy kostek na miejsce ich ukmia. Uradzenie to, po skaczonym uktadaniu kostek, moa wykorzysté do
wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi do clakgtszczotkami.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego. Do wyréwnania podsypki z
piasku mana stosowamechaniczne uazlzenie na rolkach, prowadzone liniami na szyniekietweznikach.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygz transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélime” pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonawadane s warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzyniaito
betonu min. 0,7 R, kostki przewmne g na stanowisko, gdzie specjalneaatzenie pakuje je w fadii spina tdma stalowva,
co gwarantuje transport samochodami w nienaruszastgme. Kostki betonowe maoa réwnie przewozé samochodami
na paletach transportowych producenta.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SW-D8.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Podiae
Podtae pod utaenie nawierzchni z betonowych kostek brukowychzenstanowé grunt piaszczysty - rodzimy lub
nasypowy o WR 35 .

Jeeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejawierzchng z kostki brukowej przeznaczaula ruchu
pieszego, rowerowego lub niewielkiego ruchu samdolego, ména wykonywg bezpdrednio na podtzu z gruntu
piaszczystego w uprzednio wykonanym korycie. Gpattaza powinien by jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony
przed skutkami przemarzania.

Podtae gruntowe pod nawierzcknpowinno by przygotowane zgodnie z wymogami aitoeymi w ST D-04.01.01
»Koryto wraz z profilowaniem i zagszczeniem podi@”.

5.3. Podbudowa
Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonarad ptazenie nawierzchni z kostki brukowej powinien ¢lagodny z
dokumentagj projektovs.
- podbudowa z kruszywa famanego 0-63mm gr.23cm
- podbudowa z kruszywa famanego 0-63mm gr.30cm
Podbudowa powinna byrzygotowana zgodnie z wymaganiami gksaymi w specyfikacjach dla odpowiedniego
rodzaju podbudowy.

5.4. Obramowanie nawierzchni
Do obramowania nawierzchni z betonowychddosrukowych mena stosowakrawezniki uliczne betonowe wg
BN-80/6775-03/04 lub inne typy kraanikéw zgodne z dokumentagprojektova lub zaakceptowane przezimiera.
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5.5. Podsypka

Na podsypknalery stosowa piasek gruby, odpowiadajy wymaganiom PN-B- 06712.
Grubd¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawieraie w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinnawilzona
woda, zag:szczona i wyprofilowana.

5.6. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brubwych

Z uwagi na rinorodnd¢ ksztattow i koloréw produkowanych kostek, #ave jest utzenie dowolnego wzoru -
wczesniej ustalonego w dokumentaciji projektowej i zagdtoevanego przez kyniera.

Kostk uktada st na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingday kostkami wynosity od
2 do 3 mm. Kostk nalezy uktad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdy czasie wibrowania
(ubijania) podsypka ulega zgggczeniu.

Po uteeniu kostki, szczeliny natg wypeini piaskiem, a nagpbnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek przy
uzyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypt¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utéonej nawierzchni z kostek brukowych stosujevgibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego
dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudreniibrowanie naley prowadz¢ od krawgdzi powierzchni ubijanej
w kierunkusrodka i jednoczanie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowiehvolno wywaé walca.
Po ubiciu nawierzchni nalguzupetné szczeliny piaskiem i zamié nawierzchng. Nawierzchnia z wypetnieniem
spoin piaskiem nie wymaga pighacji - mae by zaraz oddana do ruchu.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogdlne zasady kontroli jad@ rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolplet 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robot, Wykonawca powinien sprawidzzy producent kostek brukowych posiada atest
wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej ST.

Niezalenie od posiadanego atestu, Wykonawca powigigia¢ od producenta wynikow higcych bada wyrobu na
sciskanie. Zaleca sj aby do badania wytrzymaid nasciskanie pobier@6 prébek (kostek) dziennie (przy produkciji
dziennej ok. 600 fpowierzchni kostek ul@nych w nawierzchni).

Poza tym, przed przypieniem do rob6t Wykonawca sprawdza wyrob w zakresimaga podanych w pkt 2.2.2 i
2.2.3 i wyniki bada przedstawia liynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1. Sprawdzenie podia i podbudowy

Sprawdzenie podi@ i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgddnp dokumentagj projektow i odpowiednimi
ST.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie gréfio wymaganych spadkéw poprzecznych i padiech polega na stwierdzeniu
zgodndci z dokumentaaj projektowy oraz pkt 5.5 niniejszej ST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni
Sprawdzenie prawidtowsgi wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukolwvpolega na stwierdzeniu
zgodndci wykonania z dokumentacprojektova oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej ST:
- pomierzenie szerokoi spoin,
- sprawdzenie prawidtowoi ubijania (wibrowania),
- sprawdzenie prawidtov§oi wypetnienia spoin,
- sprawdzenie, czy praty des@ (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Nieréwndci podtuzne

Nieréwnaici podiuzne nawierzchni mierzone talub planografem zgodnie z nogrBN-68/8931-04 nie powinny
przekracz& 0,8 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektows z tolerancy + 0,5%.

6.4.3. Niweleta nawierzchni
Réznice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i gdnymi projektowanymi nie powinny przekra¢zal cm.

6.4.4. Szeroké¢ nawierzchni
Szerokd¢ nawierzchni nie miee r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.

6.4.5. Grubasé podsypki
Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.
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6.5. Czstotliwosé pomiaréw

Czstotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zkidsukowej, wymienionych w pkt 6.4 powinna
by¢ dostosowana do powierzchni wykonanych robét.
Zaleca st, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych weok byty przeprowadzone nie rzadziej Birazy na 100
m? nawierzchni i w punktach charakterystycznych dveetety lub przekroju poprzecznego oraz wzie tam, gdzie
poleci Inzynier.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

0Ogblne zasady obmiaru robét podano w ST DEM0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkobmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonpkesstki brukowe;.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D@B0.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST i wymaganiami liyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtkigGdaty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr roboét zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj

- przygotowanie podia,
- ewentualnie wykonanie podbudowy,
- wykonanie podsypki,
- ewentualnie wykonanie tawy pod krammiki.
Zasady ich odbioruasokreilone w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1°mawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- przygotowanie podia (ewentualnie podbudowy),
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie podsypki,
- ulozenie i ubicie kostki,
- wypetnienie spoin,
- przeprowadzenie badlapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczewieralngci na tarczy Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

4, PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgoécio

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

6. BN-80/6775-03/04| Prefabrykaty budowlane z bet@&iementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i tarek
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza

7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie fwska piaskowego

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééghoawierzchni planografem i tat
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D —08.00.00

ELEMENTY ULIC

D -08.01.01.01. KRAWZNIKI BETONOWE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejT\Sa wymagania dotyce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem kraudmikéw betonowych i polimerobetonowych z systemenwadhienia w ramach
inwestycji pod nazw ,Przebudowa placu przy ul. Ciasnej w Zbkowicach Slaskich”.
Zaprojektowano krawzniki betonowe 15x30x100 na fawie betonowej B10 arem.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakgdicdokumentéw przetargowych i kontraktowych przy elea i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.. Praykonywaniu w/w robot naley $cisle stosowa sig do zalecé
producenta elementéw systemu odwodnienia &raikowego.
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z ustawieniem
kraweznikow:
Zaprojektowano kragzniki betonowe 15x30x100 na tawie betonowej B10 arem.

-krawezniki betonowe 20x35cm 255,95m

- tawy pod krawzniki z betonu z oporen®d , 35m’

- fawy pod obrzea kamienne— 3,27 tn

- obrzeza kamienne 20x6 cm- 109,3 m

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniezaj chodniki dla pieszych, pasy daieg, wyspy
kierujace oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Krawezniki z systemem odwodnienia typu 305 korytka zamknjte z bocznymi otworami wlotowymi do
zbierania wody z powierzchni obiektu

1.4.3. Krawezniki z systemem odwodnienia typu 480 korytka zamknite z bocznymi otworami wlotowymi do
zbierania wody z powierzchni obiektu
1.4.4. Pozostate olglenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.1
1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot

Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pamdav ST D-M-00.00.00
~WVymagania ogoélne” pkt 2. oraz w APROBATA TECHNICZNIBDIM Nr AT/2002-04-0099 oraz zaleceniach
producenta
2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
krawezniki betonowe,
krawezniki z systemem odwodnienia wykonane z polimerobeto
piasek na podsypk do zapraw,
cement do podsypki i zapraw,
woda,
materiaty do wykonania tawy pod kramiki.
2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja

Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14%0 APROBATA TECHNICZNA IBDiM Nr AT/2002-04-
0099
2.3.1. Typy

W zaleznosci od przeznaczenia rozndia sk nastpujace typy krawgznikow betonowych:
U - uliczne,
D - drogowe.
W zaleznosci od przeznaczenia rozndia st nastpujace typy kraveznikdw z systemem odwodnienia kresmikowego:
Krawezniki z systemem odwodnienia typu 480 - korytka kaigte z bocznymi otworami wlotowymi do zbierania wady
powierzchni obiektu
Krawezniki z systemem odwodnienia typu 305 - korytka kaigte z bocznymi otworami wlotowymi do zbierania wady
powierzchni obiektu

2.3.2. Rodzaje
W zaleznosci od ksztattu przekroju poprzecznego razié sk hastpujace rodzaje kraeznikow betonowych:
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prostokitnescigte - rodzaj ,a”,
- rodzaj ,b".

prostolgtne

W zaleznosci od ksztaltu przekroju poprzecznego rami@ sk nastpujace rodzaje kraeznikOw z systemem
odwodnienia:

- zgodnie z asortymentem dostarczanym przez prodace

2.3.3. Odmiany
W zaleznosei od technologii i produkcji kragznikow betonowych, rozetia sk odmiany:

1 - kraveznik betonowy jednowarstwowy,
2 - kraweznik betonowy dwuwarstwowy.

2.3.4. Gatunki

W zaleznosci od dopuszczalnych wad, uszkoflz@awezniki betonowe dzieli sina:

gatunek 1 - G1,
gatunek 2 - G2.
Przyktad oznaczenia krawnika betonowego ulicznego (U), prosithego (b), jednowarstwowego (1) o
wymiarach 12 x 15 x 100 cm, gat. 1: Ub-1/12/15/100
2.4. Kravezniki betonowe - wymagania techniczne

2.4.1. Ksztalt i wymiary

BN-80/6775-03/04 [15].

Ksztatt kraveznikow betonowych przedstawiono na rysunku 1, a veyynpodano w tablicy 1.
Wymiary kraveznikow betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraanikéw betonowych podano w tablicy 2.

a) kraveznik rodzaju ,a"

by
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b) kraweznik rodzaju ,b”
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Tablica 1. Wymiary krawznikéw betonowych

<)

wpusty

na

Typ Rodzaj Wymiary kragznikbw, cm

kraweznika | kraweznika | | b h c d r

U a 100 20 30 min. 3 min. 12 1,0
15 max. 7 max. 15
15 20

D b 100 12 25 - - 1,0
10 25

powierzchniach

Rys. 1. Wymiarowanie kragznikdw

stykowych

,Przebudowa placu przy ul. Ciasnej w Zbkowicach Slaskich”

71



PRACOWNIA PROJEKTOWANIA | NADZORU ,DRO-INSTAL” UL.  SWIDNICKA 24, 58-200 DZIERZONIOW

Tablica 2. Dopuszczalne odchyiki wymiarow kegawikow betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I 08 012

b, h 03 03

2.4.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kraeznikow betonowych powinny liybez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementow powinny lbyrowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawdzi elementow, zgodnie z BN-80/6775-03/01 [14], nie
powinny przekraczawartcsci podanych w tablicy 3.
Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kgaikéw betonowych

Dopuszczalna wielkd

Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodze

Gatunek 1 | Gatunek 2
WKklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni krawznikow w mm 2 3
Szczerby i uszkodzenipograniczajcych powierzchnie goérneniedopuszczalne
krawedzi i narazy (Scieralne), mm

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dlugdé¢, mm, max 20 40
- glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.3. Sktadowanie

Krawgzniki betonowe mog by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegvage wedtug typow,
rodzajow, odmian, gatunkow i wielka.

Krawezniki betonowe naley uklad& z zastosowaniem podkiladek i przektadek drewniangchvymiarach:
grubas¢ 2,5 cm, szerolk 5 cm, diugé¢ min. 5 cm weksza nk szerokéé kraweznika.
2.4.4. Beton i jego sktadniki
2.4.4.1. Beton do produkcji kraveznikéw

Do produkcji krawznikow nalery stosowé beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30. W pragku
wykonywania krawznikéw dwuwarstwowych, gorna (licowa) warstwa kegmikdw powinna by wykonana z betonu
klasy B 30.

Beton uyty do produkcji krawznikdw powinien charakteryzowssie:
nasakliwoscia, ponizej 4%,
scieralndcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@ 4 mm,
mrozoodpornécia i wodoszczelngcia, zgodnie z norPN-B-06250 [2].
2.4.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinie bgmentem portlandzkim klasy niezsirej nt ,32,5” wg PN-B-19701
[10].

Przechowywanie cementu powinnatlagodne z BN-88/6731-08 [12].
2.4.4.3. Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].

Kruszywo naley przechowywé w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
kruszywami innych asortymentéw, gatunkow i marek.
2.4.4.4. Woda

Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadéwymaganiom PN-B-32250 [11].

3. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
3.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.
3.2. Badania przed przysipieniem do robot
3.2.1. Badania kraveznikéw

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca powinien wykérzadania materialéw przeznaczonych do ustawienia
kraweznikow betonowych i przedstadvivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygbu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodze wystkpujacych na powierzchniach i kradziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3.
Pomiary diugéci i gigbokasci uszkodzé nalery wykona& za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z dokladcia
do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw pglerzeprowadd z dokladnécia do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubingy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzekigw prostych w
naraach elementéw wykonujeesprzez przytéenie ktownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadiuin
do 1 mm.

3.2.2. Badania pozostatych materiatéw

Badania pozostatych materiatéw stosowanych przgwianiu kravgznikbw betonowych powinny obejmowa

wszystkie widciwosci, okrellone w normach podanych dla odpowiednich materiakopkt 2.
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3.3. Badania w czasie robét
3.3.1. Sprawdzenie koryta pod faw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi] 2 cm. Zagszczenie podta powinno by zgodne z pkt 5.2.
3.3.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
Zgodna¢ profilu podhznego gornej powierzchni taw z dokumentagjojektovy.

Profil podiwny gornej powierzchni tawy powinien byzgodny z projektowan niwelet. Dopuszczalne
odchylenia mog wynost [J 1 cm na kade 100 m tawy.
b) Wymiary faw.

Wymiary taw naley sprawdzé w dwédch dowolnie wybranych punktach nazé#te 100 m tawy. Tolerancje
wymiaréw wynosz:

- dla wysokdci 1 10% wysokéci projektowanej,

- dla szerokéci [ 10% szerokgci projektowane;.
C) Rownd¢ garnej powierzchni taw.

Réwna¢ gérnej powierzchni tawy sprawdzae girzez przytéaenie w dwdch punktach, nade 100 m fawy,
trzymetrowej taty.

Przewit pomiedzy gérr powierzchmi tawy i przytazona tata nie mae przekraczal cm.
d) Zag:szczenie faw.

Zagzszczenie faw badagsiv dwoch przekrojach na kde 100 m. Lawy zewiru lub piasku nie magwykazywa
$ladu urazdzenia zagszczagcego.

tawy z tlucznia, badane prghvyjecia poszczegdlnych ziarn ttucznia, nie powinny palavna wygcie ziarna z

tawy.
e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamdgerunku nie mge przekracza [l 2 cm na kade 100 m
wykonanej fawy.

3.3.3. Sprawdzenie ustawienia kragznikow
Przy ustawianiu kragznikow naley sprawdzé:
dopuszczalne odchylenia linii kraanikéw w poziomie od linii projektowanej, ktore wysio’ 1 cm na kade 100 m
ustawionego kragznika,
dopuszczalne odchylenie niwelety goérnej ptaszczyamaneznika od niwelety projektowanej, ktére wynasi 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kramnika,
rownas¢ gornej powierzchni kragznikbw, sprawdzane przez przyknie w dwoch punktach naide 100 m krawznika,
trzymetrowej taty, przy czym pr&wit pomiedzy gorra powierzchn kraweznika i przylazom tata nie mae przekraczal
cm,
doktadna¢ wypetnienia spoin badagsto 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione catkowicie na petrgigbokas¢.
4. OBMIAR ROBOT
4.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
4.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest m (metr) ustawionego krainika betonowego.
5. ODBIOR ROBOT
5.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
5.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu
Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
wykonanie koryta pod tagy
wykonanie fawy,
wykonanie podsypki.
5. PODSTAWA PLATNOSCI
5.1. OgdlIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrégi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
5.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m kragnika betonowego obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
wykonanie koryta pod tagy
ew. wykonanie szalunku,
wykonanie fawy,
wykonanie podsypki,
ustawienie krawznikdw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
wypetnienie spoin kragznikéw zapraw,
ew. zalanie spoin magalewows,
zasypanie zewtrznejsciany kraveznika gruntem i ubicie,
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przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
6. PRZEPISY ZWIAZANE

6.1. Normy
1. | PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2.  PN-B-06250 Beton zwykly
3.  PN-B-06251 Roboty betonowedlbetowe
4. | PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do b@&tohzapraw
5.  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyéte
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu.tddg pomiaru cech
geometrycznych
7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndtwado nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka
8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamade nawierzchni
drogowych
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndh@ado nawierzchni
drogowych. Piasek
10. | PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegoku. Sktad, wymagania|i
ocena zgodniwi
11.  PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani
13. | BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
14. | BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betoE&lementy nawierzchni
drég, ulic, parkingébw i torowisk tramwajowych. Wdpé
wymagania i badania

15. | BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betoE&lementy nawierzchni
drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Kraimiki i
obrzeza chodnikowe

16. | BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio
17. | APROBATA IBDIM Nr AT/2002-04-0099

TECHNICZNA
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