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SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE



1.WSTEP
1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D. 00.00.00 - Wymaganial@g@dnosi s do wymaga
wspolnych dla poszczegélnych wymagtechnicznych dotyexych wykonania i odbioru
robot, ktére zostan wykonane w ramachzadania obejmupcego przebudow ul.
Melioracyjnej w Z abkowicach SI.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanavwazes¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i
nalezy je stosowaw zlecaniu i wykonaniu Robo6t opisanych w podpuaktil.

1.3. Zakres RoboOt obgtych ST

1.3.1. Wymagania ogolne nalerozumie& i stosowé w powiazaniu z nkej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

D-01.00.00. - Roboty przygotowawcze i rozbiorkowe

D-04.00.00. — Podbudowy

D-04.01.01. — Wykonanie koryta, profilowanie i zagczanie podia

D-04.04.04. — Podbudowa z ttucznia kamiennego

D-05.00.00. - Nawierzchnie

D-05.03.05. - Nawierzchnie mieszanek mineralnorbitiznych wytwarzanych

i wbudowanych na gaco

D-06.00.00. — Roboty wykfczeniowe

D-06.03.01. — Uzupetnienie poboczy

1.3.2. Normy pastwowe, instrukcje i przepisy wymienione w Specgtijach Technicznych
beda stosowane przez Wykonaww jezyku polskim.

1.4. Okredlenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione pomej okr&lenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nieddzy budynkiem, stanowty calGé
techniczno-uytkowa (drogz) albo jego cgs¢ stanowaca odebny element
konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowgypus ziemny, wzet)

[.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdniodsungty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczansudhu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwkzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Dziennik Budowy - opatrzony piecta Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, shdacy do notowania wydarzezaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorowdRoprzekazywania polecé
innej korespondenciji technicznej paizy Insp.N., Wykonawe i projektantem.

| .4.6. Jezdnia - &&¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.7.Inspektor Nadzoru (Insp.N.) — przedstawiciel inwestora osoba upetnomocnionazrz
inwestora do kierowania kontraktem (projektem).



Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do
kierowania Robotami i do wygtowania w jego imieniu w sprawach realizacji
Kontraktu.

1.4.8. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chkami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

| .4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw naxzchni wraz ze sposobem ich ggenia.

1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub tae&zwykopu, ktéra jest ograniczona koeodrogi i
skarpami rowow.

1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie dnogm w celu utgenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.12. Rejestr Obmiarow - akceptowany priesp.N. rejestr z ponumerowanymi stronami
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych Robdét w formie
wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zaiznikdw. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw
podlegag potwierdzeniu przelnsp.N.

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboraterilbadawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadarob zwiazanych z
oceny jakasci materiatdw oraz Robat.

1.4.14. Materialy - wszelkie tworzywa nierime do wykonania Robot, zgodne z
Dokumentacj Projektows! Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez
Insp.N.

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstuzaglych do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.16. Niweleta - wysokgiowe i geometryczne rozwitie na plaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.17. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakadael, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.18. Objazd tymczasowy - droga specjalnie priopgana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.19. Odpowiednia (bliska) zgodito- zgodnd¢ wykonywanych Robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a @i przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przegitnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danegdzaju Robot budowlanych.

1.4.20. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgramigzymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. REsgowy mae rownie
obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadza chrongcych
ludzi i sSrodowisko przed ugliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.21. Pobocze - e¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzynryevase
pojazdow, umieszczenia udzer bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, staca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

| .4.22. Podlae - grunt rodzimy lub nasypowy, Zgy pod nawierzchini do gkbokdsci
przemarzania.

1.4.23. Podtee ulepszone - gorna warstwa po@dplezaca bezpérednio pod nawierzchami
ulepszona w celu umbwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania
nawierzchni.

| .4.24. Polecenidnsp.N. - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy prizesp.N. w
formie pisemnej, dotyaze sposobu realizacji Robot lub innych sprawazamnych z
prowadzeniem budowy.

1.4.25. Projektant - uprawniona osoba prawna lapciina kdaca autorem Dokumentaciji
Projektowe;.

1.4.26. Przetargowa Dokumentacja Projektowa esccdDokumentacji Projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterysty& i wymiary obiektu kdacego przedmiotem
Robat.



1.5. Ogo6lne wymagania dotycgee Robot
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jak& ich wykonania oraz za ich
zgodna¢ z Dokumentacp Projektowsa, ST i poleceniamilnsp.N.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i dministracyjnymi
1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na TerenieoBiydl
w okresie trwania realizacji Kontraktw alo zak@czenia i odbioru ostatecznedgobot.
Przed przysipieniem do Robdét Wykonawca przedstawsp.N. do zatwierdzenia projekt
organizaciji ruchu i zabezpieczenia Robot w okregsvania budowy.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegalmtij zaptacie i przyjmuje gj
ze jest wgczony w Cep Kontraktowg.
1.5.3. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot

* Wykonawca ma obowrek zn& i stosowa w czasie prowadzenia Robot
wszelkie przepisy dotygze ochronyrodowiska naturalnego.

1.5.4. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bedzie przestrzeg# przepiséw ochrony przeciwpdarowe;.

1.5.5. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwatya sszkodliwe dla otoczenia, niegdn dopuszczone do
uzycia.

1.5.6. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzdaeych
wiascicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizacji.
1.5.7. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Pojazdy lub tadunki powodage nadmierne obagienie nie kda dopuszczone na
swiezo ukaczony fragment budowy i Wykonawcagdzie odpowiedzialny za napraw
wszelkich Robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodpieeceniaminsp.N.

1.5.8. Bezpiecaz#stwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawcadbie przestrzedaprzepisow dotycxych
bezpieczastwa i higieny pracy. W szczegékuwd Wykonawca ma obowkek zadbé aby



personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezmgch, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajcych odpowiednich wymagasanitarnych.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie Robo6t

Wykonawca hkdzie odpowiedzialny za ochrenRoboét i za wszelkie materiaty i
urzadzenia uywane do Rob6t od Daty Rozpecia do daty wydania Potwierdzenia
Zakaczenia przedansp.N. Wykonawca hkdzie utrzymywdé Roboty do czasu ostatecznego
odbioru Utrzymanie powinno Byprowadzone w taki sposob, aby budowla drogowajeub
elementy byly w zadowalgym stanie przez caly czas, do momentu odbioruerstaego.
Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na poleceniénsp.N.
powinien rozpocz Roboty utrzymaniowe nie paiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na tydzie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialdbw przeznaczonych do Robot Wykonawca ptaadsszczegotowe informacje
dotyczice proponowanegozrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatdbw i odpowiedniéwiadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia
przezinsp.N.

2.2. Pozyskiwanie materiatébw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiobel wigcicieli i odngnych wiadz na
pozyskanie materiatdw z jakichkolwigkdédet miejscowych wczapc w to zrodta wskazane
przez Zamawiajcego i jest zobowiany dostarczy Insp.N. wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacjrodta.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostam przez Wykonawe
wywiezione z Terenu Budowy, Bdz ziozone w miejscu wskazanym przeansp.N. Jesli
Insp.N. zezwoli Wykonawcy na uycie tych materiatbw do innych robét, n te, dla
ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialbwzostanie przewartéciowany przez
Insp.N. Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, licac sie z jego nieprzygciem i
niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane na&yedo czasu gdydola one
potrzebne do Robot, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty swpjakos¢ i
wiasciwos¢ do Robét i byly dogpne do kontroli przezinsp.N. Miejsca czasowego
skladowania &da zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Insp.N. lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowamyzbhz Wykonawg



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spyimi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakdwykonywanych Robét. Spgzuzywany do Robot powinien
by¢ zgodny z ofert Wykonawcy.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazebcihzenia na é przy
transporcie materiatow/ spitzi na i z terenu Robot.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogollne zasady wykonywania Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ragatdnie z Kontraktem, oraz
za jak@¢ zastosowanych materiatdbw i wykonywanych Robét, izd zgodnéé z
Dokumentacj Projektova, wymaganiami ST oraz poleceniamsp.N.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Insp.N. programu zapewnienia jak@, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania Rob6t Program zapewnienia jaidedzie zawieré:

a) cz&¢ 0golm opisupca;

- organizagi wykonania Rob6t, w Tym terminysposob prowadzenia Robot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z Oznakowaniem Robét,

- bhp,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgogowanie praktyczne.

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakoi terminowa¢ wykonania poszczegoélnych

elementow Robdt,

- system (sposob i procedlmproponowanej kontroli i sterowania jalolm wykonywanych

Robat,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasthego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zigniowadzenie badd,

- sposo6b oraz formmgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steragych a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposéb i §oprzekazywania tych informacji
Insp.N.:

b) czac¢ szczego6tow opisupca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i uggdzenr stosowanych na budowie ich parametrami technickronaz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igglzeni a pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatdw. spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przeshuth wiasciwosci w czasie transportu,



- sposo6b i procedampomiaréw £ bada (rodzaj i czstotliwosé- pobieranie prébek, legalizacja
I sprawdzanie ugdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, waytania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementéndRo

- sposoOb pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgmni wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci Robot

Celem kontroli Rob6t dnizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazong jakos¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pdlontrok Robot |
jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni systewntroli, wlaczapc personel,
laboratorium, sprd, zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezédne do pobierania prébek i
bada materiatéw oraz Robot.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca gi stosowanie statystycznych metod
pobierania prébek, opartych na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji
moga byé z jednakowym prawdopodobidéstwem wytypowane do bada. Insp.N. bedzie
mieé¢ zapewniory mozliwosé¢ udziatu w pobieraniu probek.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogowa
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcgat® przezinsp.N. Przed
przystpieniem do pomiaréw lub baflawykonawca powiadomninsp.N. o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiatubadania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptac|nsp.N.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Insp.N.moze dopuscié do uzycia tylko te materialy, ktore posiadap:

1. Certyfikat na znak bezpiedmtwa, wykazujcy ze zapewniono zgodté z kryteriami
technicznymi okrédonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. Deklarag zgodndci lub certyfikat zgodngi z:

 Polsky Normg lub

» aprobaj techniczr, w przypadku wyrobéw, dla ktdrych nie ustanowidmalskiej Normy,

jezeli nie @ objcte certyfikacy okreslona w pkt. I. i ktére spetniajwymogi Specyfikacji
Technicznej.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumengywg/magane przez ST, kda
partia dostarczona do Robotedzie posiada te dokumenty, okétajace w sposob
jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe mysasiadd w/w dokumenty wydane
przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikdada wykonanych przez niego.
Kopie wynikéw tych bada beda dostarczone przez Wykonagvdnsp.N. Jakiekolwiek
materiaty, ktére nie speinigfych wymaga beda odrzucone.



(1) Rejestr Obmiaréw

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwagdgjna rozliczenie faktycznego pegti
kazdego z elementéw Robot. Obmiary wykonanych Robdégmowadza siw sposéb aigty
w jednostkach przgtych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow.

(2) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentdéw budowy zaliczagsioprécz wymienionych w pkt (1)-(3) naptijace
dokumenty:
a) protokoty przekazania Terenu Budowy,
b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
c) protokoty odbioru Robot,
d) korespondengjna budowie.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robdét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z
Dokumentagj Projektows i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie. QdmmiRobot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomielmsp.N. o zakresie obmierzanych Robot
I terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tsgrminem. Wyniki obmiaru dgla wpisane
do Rejestru Obmiardw.

7.2. Zasady okrdlania ilosci Roboét i materiatow

Dlugosci i odlegigci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymieda
obmierzone poziomo wzdiulinii osiowej. Jéli Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla
danych Robo6t nie wymagajtego inaczej, okjosci beda wyliczone w m jako diug@
pomnaona przezredni przekroj. lléci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo,cda wazone
w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami $feacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Roludkb
zaakceptowane przelnsp.N. Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez
Wykonawe. Jeeli urzadzenia te lub spetr wymagaj bada atestujcych to Wykonawca
bedzie posiadawazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie wdzenia pomiaroweddla przez
Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tiad®obot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom Specyfikacji TechnicznychedZie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w
sposo6b cigly zachowanie doktadgoi wg norm zatwierdzonych przéasp.N.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru



Obmiary beda przeprowadzone przed cgciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow Robot.. Obmiar Robot zanikapcych przeprowadza s¢ w czasie ich
wykonywania. Obmiar Robét podlegapcych zakryciu przeprowadza s¢ przed ich
zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodagne obliczenia lgda wykonane
w sposoOb zrozumialy i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

W zalezndéci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajnastpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi kaicowemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbidér Robot zanikajcych i ulegapcych zakryciu

Odbior Robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi
jakosci wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesidizaaji ulegra zakryciu. Odbior
Robo6t zanikajcych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdoviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolinego pogpu Robat.

8.2. Odbidr czsciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ikxi i jakosci wykonanych czsci Robot.
Odbioru czesciowego Robdt dokonuje & wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym
Rob6t. Odbioru Robot dokonujelnsp.N.

8.3. Odbidr koncowy Robot

Odbior kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykiaaRobo6t w
odniesieniu do ich ileci, jakasci i wartasci. Catkowite zakaczenie Robot oraz gotowddo
odbioru kaicowego kdzie stwierdzona przez Wykonagverpisem do Dziennika Budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem naipiie o tym fakcidnsp.N.

8.3. |. Dokumenty do odbioru kacowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru kicowego Roboét jest
protokét odbioru koncowego Robét sporgdzony wg. wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobowzany przygotowa
nastepujace dokumenty:

1. Dokumentagj Projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgvjesli
zostata spordzona w trakcie realizacji Kontraktu.

. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktw. uzupetniajce lub zamienne).

. Recepty i ustalenia technologiczne.

. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiarow (oryginaty)

. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew.
PZJ.

apbhwnN



6. Deklaracje zgodriai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z ST |
ew. PZJ.
W przypadku, gdy wg komisji. Roboty pod wgdém przygotowania
dokumentacyjnego niee¢tla gotowe do odbioru kaowego, komisja w porozumieniu z
Wykonawa wyznaczy ponowny termin odbioru k@mowego Robot.

8.4. Odbibr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Rmt zwigzanych z
usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze kéacowym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,0dbior oateczny Robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia ogolne.

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanawa
jednostk obmiarow ustalora dla danej pozycji Kosztorysu. Dla pozycji koszswwych
wycenionych ryczattowo podstawptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagvc
w danej pozycji Kosztorysu. Cena jednostkowa lulmtanyczattowa pozycji Kosztorysowej
bedzie uwzgtdniac wszystkie czynnai, wymagania i badania skladeg st na jej
wykonanie, okr@one dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i @okumentaciji
Projektowej. Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattor@bot [eda obejmowa:

- Robocizr bezpdredni wraz z towarzysicymi kosztami- Wart& zuzytych Materiatow
wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnyzytkbw i transportu na Teren
Budowy.

- Wartgi¢ pracy Sprzgtu wraz z towarzysgymi kosztami

- Koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- Podatki obliczane zgodnie z ob@aijacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
9.2 Warunki Kontraktu i Wymagania Ogoélne Specyfikagi Technicznej D 00.00.00
Koszt dostosowania gido wymagé Warunkéw Kontrakiu i Wymaga Ogolnych

zawartych w Specyfikacji Technicznej DM 00.00.00eghuje wszystkie warunki okgone
w ww. dokumentach, ktére niggswyszczeqgolnione w kosztorysie.
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WYKONANIE KORYTA,
PROFILOWANIE | ZAGESZCZANIE
PODLOZA



. WSTEP
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrepgmagania dotycce wykonania
koryta, profilowania, zagszczenia i odbioru koryta gruntowego,podczas wyk@nzadania
obejmujacego przebudow ulicy Melioracyjnej w Z abkowicach Sl.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokuinperetargowy i kontraktowy przy
Zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid

1.3 Zakres rob6t obgtych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycprowadzenia robdt przy
wykonaniu koryta gruntowego wraz z profilowanienzag;szczeniem podi@ i obejmuj
wyprofilowanie i zagszczenie koryta gruntowego:

a) na calej szerokoi nawierzchni

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STa zgodne z obowkujacymi odpowiednimi
normami i Specyfikagj Techniczia D-00.00.00.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodto z
Dokumentacj Projektowa, ST i poleceniamilnsp.N. W wykonanym Kkorycie oraz
wyprofilowanym i zagszczonym podiau nie mae odbyw& sie ruch budowlany,
niezwigzany bezpfrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotygze sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania robo6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien
wykaza sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- spycharek uniwersalnych z ukoe ustawianym lemieszem; Insp.N. #Bo dopyci¢
wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.



Stosowany sprz nie mae spowodowa niekorzystnego wpltywu na wdeiwosci
gruntu poditaa.
4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Wymagania dotyege transportu materiatdbw podano w ST D-04.02.010402.02,
D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-00@MQWNVymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Warunki przysgpienia do robot

Wykonawca powinien przyghic do wykonania koryta oraz profilowania i
zag:szczenia podia bezpérednio przed rozpogziem rob6t zwizanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. WcZaiejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zag:szczania podia, jest maliwe wytacznie za zgog Insp.N., w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny
by¢ wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig& w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi
lub w inny sposOb zaakceptowany przezyhiera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek
powinno umaliwia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt w agbstich nie
wigkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spregtu, a w szczegolrioi jego moc nalgy dostosowa do rodzaju gruntu, w
ktérym prowadzonessroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie
maszyn, na przykiad na poszerzeniach lub w przypadkot o matym zakresie. Sposob
wykonania musi by zaakceptowany przezayniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeinby wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i ST, tj. odwiony na odklad w miejsce wskazane
przezinsp.N.

Profilowanie i zagszczenie podta naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi
w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podia

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyclkdaych podiga. Zaleca si aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmnignd wyzsze ni projektowane ralne
podtaza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w podta
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powiniepukehni podiaze na gtbokasc¢
zaakceptowan przez Insp.N., dowiez¢ dodatkowy grunt speliay wymagania



obowiazujace dla goérnej strefy korpusu, w d§ koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokéciowych i zagscic warstwe do uzyskania wartoi wskanika
zag:szczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiéa naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien bg
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogébkceptowany przenasp.N .

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢c do jego zagszczania.
Zaggszczanie podia naley kontynuowé& do osagnigcia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wakla zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-
77/8931-12 [5].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00M¥magania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w ST D-00.00/0¢gmagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje s8i za wykonane zgodnie z dokumentacja projektovST
i wymaganiamilnsp.N., jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatni

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w ST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze

- wykonanie koryta o gkbokosci 30 cm wraz z odwiezieniem nadmiaru gruntu z
korytowania — 487,50 mz

- wykonanie warstwy odcinapcej z mieszanki kamiennej 0-31,5 mm o grulsai 10 cm —
487,50 mz

- profilowanie i zageszczanie poditda

- zagszczenie,

- utrzymanie koryta lub podia,



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 04.04.04.

PODBUDOWA Z TLUCZNIA
KAMIENNEGO



. WSTEP

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wymagania dotycce wykonania i
odbioru podbudowy z tlucznia kam’iennego w ramaatiania obejmujacego przebudow
ulicy Melioracyjnej w Z abkowicach SI.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokumeretargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w paare I. |

1.3. Zakres robdt obgtych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzowadzenia robot zwzanych z

wykonaniem podbudowy z ttucznia kamiennego:
- wykonanie warstwy gérnej o grubdci 15 cm na przekopach

1.4. Okredlenia podstawowe.

1.4.1. Podbudowa z tlucznia kamiennego es€zonstrukcji nawierzchni sktadgja s¢ z
jednej lub wecej warstw nénych z tlucznia i kihca kamiennego.

1.4.2. Kruszywo wg wymaganormy PN-B-11112 luty 1996.
1.4.3. Pozostate olkilenia podane w niniejszej STa szgodne z obowzujacymi

odpowiednimi normami (w szczegékwp PN-84/S-96023 ,Konstrukcje drogowe.
Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia kamiennegady @T D-00.00.00.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jd&koich wykonania oraz zgodisd z

Dokumentacj Projektova, ST i poleceniaminsp.N. Ogo6lne wymagania dotygze roboét
podano w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogolne".

2. MATERIALY.

Materiatem do wykonania podbudowy z ttucznia kamego.

3. SPRZT.

3.1. RoZcielenie tlucznia dla warstwy podbudowy tluczniowejykonywane bdzie
rowniarka lub spychark. Zastosowany spez mechaniczny do rdezielenia ttucznia
powinien by sprawny technicznie i zyskakceptagj Insp.N.

3.2. Zagszczenie podbudowy tluczniowej wykonanedhe walcem gtadkim stalowym,
wibracyjnym, dwuwatowy, ezkim. Stosowane walce musby¢ wyposaone w:

- system zwitania watow przy #yciu wody w celu nie dopuszczenia do przyklejamnéa s
klinca otoczonego bitumem podczas klinowania,



4. TRANSPORT.

Transport kruszywa musi odbywasic w SposOb przeciwdziakgy jego
zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu. Ruch pojazddwyprofilowanym podtau drogi musi
by¢ tak zorganizowany, aby nie dapit do jego uszkodzei tworzenia kolein. Wskazany
jest transport samowytadowczy (samochodygaiki z przyczepami). Przy ruchu po drogach
publicznych pojazdy musgzspetnid wymagania dotyee przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych aren na osie i innych parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne wymagania dotycgce robot.

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D.00.00.00.
5.2. Zakres wykonywanych robot.

Warstwa podbudowy =z kruszywa tamanego zalm Igdzie na wczéniej
przygotowanej warstwie podbudowy.

5.2.1. Przygotowanie podia.

Przed wykonaniem podbudowy z kruszywa nplevczeniej wykonam warstwe
odcinapca oczysci¢

5.2.2. Dow0z zakupionego ttucznia na miejsce wbuatoa

Tluczen przeznaczony na podbudewuczniowa powinien odpowiadawymaganiom
PN-B-11112 luty 1996Zr6dto pozyskania (zakupu) materiatéw na wykonarodqudowy
ttuczniowej powinno b§ zaakceptowane przeinsp.N. Dowdz tlucznia na miejsce
wbudowania odédzie sk transportem samowytadowczym.

5.2.3. Rozcielenie warstwy ttucznia.

Rozcielenia ttucznia w warstwie podbudowy edhaie s¢ mechanicznie przyayciu
réwniarki lub spycharki. Podbudowa powinna¢hytozona na podizu zapewnigicym nie
przenikanie czstek podit@a do warstw wyej lezacych.

5.2.4. Zagszczenie roxielonej warstwy podbudowy z ttucznia.

Zageszczenie wykonane ¢bzie walcem stalowym, gladkim, wibracyjnym,
dwuwatowym, cgzkim. Watowanie naley wykonywa& z polewaniem waogd Wymagania
odnanie watowania:

- zag:szczenie powinno odbywasic zgodnie z ustalonym schematem pigejyalca w
zaleznosci od szerokéci zag:szczanego pasa roboczego, gigbaatowanej warstwy,

- zagszczanie naley prowadz¢é pocawszy od krawdzi ku srodkowi, najedzac na
watowary warstwe kotem nagpdowym, w celu uniknicia zjawiska fali przed walcem,
manewry walca naly przeprowadzaptynnie, na odcinku juzag:szczonym,



- predkos¢ przejazdu walca powinna dyednostajna w granicach 2-4 km/h na pika i 4-6
km/h w dalszej fazie watowania,

- watowanie na odcinku tuku poziomego o jednostgpnprzechyice poprzecznej, naje
rozpoca¢ od dolnej krawdzi ku goérze,

5.2.5. Klinowanie podbudowy z ttucznia.

Po przewatowaniu kruszywa grubego mgleoztazy¢é kruszywo drobne w rownej
warstwie w celu zaklinowania kruszywa grubego puzyciu walca wibracyjnego o masie
jednostkowej co najmniej 18 kg/cm2, albo plytowag:szczarly wibracyjm 0 masie
jednostkowej co najmniej 0,16 kg/cm2. Grébavarstwy liznego kruszywa drobnego musi
by¢ taka, aby uzyskaklinowanie warstwy kruszywa grubego. Po gagzeniu caty nadmiar
kruszywa drobnego nale¢ usurm¢ z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna kruszywa
grubego wystawaly nad powierzchni3,6 mm. Naspnie warstwa powinna By
przewatowana walcem statycznym gtadkim o masie gstkowe] nie mniejszej @i 50
kg/cm2 lub walcem ogumionym w celu dsgczenia kruszywa poluzowanego w czasie
szczotkowania.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00.

6.1. Zasady ogolne kontroli jakdéci robot.

W czasie budowy Wykonawca powinien prowa&dgystematyczne pomiary i badania
kontrolne i dostarczaich wyniki Insp.N. Pomiary i badania kontrolne Wykonawca powinien
wykonywa w zakresie i z egtotliwoscia gwarantujca zachowanie wymagajakasci robot,
lecz nie rzadziej rniwskazano w odpowiednich punktach niniejszej spkayiji.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot.
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca musi wyk@naadania kruszyw

przeznaczonych do wykonania robot i przedstamyniki tych bada Insp.N. wedtug zasad
okreslonych w niniejszej ST punkt 2.1. 1 2.2.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostl obmiaru jest | rhutozonej i zagszczonej warstwy podbudowy z tlucznia.
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D.00.00.00.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00.00.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotygeze ptatnéci podano w ST D.00.00.00. Plaidoza nf
utozonej i zagszczonej warstwy podbudowy z ttucznia zgodnie z o&ntaci Projektovs,



obmiarem robét, atestem producenta materiatow mapjakosci wykonania robot. Zgodnie z
Dokumentacj Projektowg nalezy wykon&:
- podbudowe grubosci 15 cm - 487,50 - warstwa gorna

Cena 1 obejmuje:

- prace pomiarowe,

- sprawdzenie i ewentualna naprgpodiaza,

- zakup materiatow,

- dostarczenie mieszanki do miejsca wbudowania,

- roztazenie kruszywa i masy mineralno -asfaltowej,

- zakup i dostarczenie wody,

- zag:szczenie warstw z zaklinowaniem i polaniem wod
- utrzymanie podbudowy w czasie robét,

- dostarczenie spgil na miejsce budowy.
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NAWIERZCHNIA Z MIESZANEK
MINERALNO-ASFALTOWYCH
WY TWARZANYCH |
WBUDOWANYCH NA GORACO



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrepsmagania dotycge wykonania
odbioru robo6t zwizanych z ul@eniem warstwyscieralnej z betonu asfaltowego 0/12 o
uziarnieniu cigtym i o strukturze zamksiej w ramaclzadania obejmujacego przebudowg
ul. Melioracyjnej w Z abkowicach $I.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokunmmetargowy i kontrakt
Zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkdid

1.3. Zakres robot obgtych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycprowadzenia robot przy
wykonaniu warstwyscieralnej i wazacej z betonu asfaltowego o uziarnieniagtym 0/12
mm o strukturze zamketiej odpowiadajcego wymaganiom podanym w zeszycie IBDIM Nr
48/95 wyd. 2 uzupetnione i obejmauyj

a. ulozenie warstwy whzacej z betonu asfaltowego na jezdni drogi — grul$é 4 cm
b. utozenie warstwyscieralnej z betonu asfaltowego na jezdni drogi — gibos¢ 5 cm

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowych pej niniejszej specyfikacji podano w ST D-00.00.00.
~Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jakavykonania robot oraz za zgodia
Dokumentacj Projektova, ST i poleceniaminsp.N. Ogélne wymagania dotygze roboét
podana w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogolne”

2. TRANSPORT.

Transport mieszanki powinien spekastpujace warunki:

- do transportu mieszanki mma wywat wytacznie samochodéw samowytadowczych,

- czas transportu nie me przekraczajednej godziny,

- samochody powinny charakteryzais duza pojemndcia, tj. min. 10 Mg,

- powierzchn¢ wewretrzna skrzyni wywrotek przed zatadunkiem naje spryska w
niezlednej ilcsci srodkiem zapobiegagym przyklejeniu si mieszanki,

- samochody muazby¢ wyposaone w plandeki, ktorymi przykrywacgsimieszank w czasie
transportu,

- skrzynie wywrotek powinny iydostosowane do wspotpracy z uktadarkczasie



roztadunku, kiedy to uktadagkpcha przed sabwywrotke. Zaleca si stosowani samochodow
z podwajnymisciankami skrzyni, wypos@nej w system grzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne warunki wykonania robot.

Ogolne warunki dotycice wykonania rob6t podano w ST D-00.00.00. ,Wymaaan
ogllne".

6. OBMIAR ROBOT.

Jednostk obmiaru jest rh wykonanej warstwyscieralnej i wazacej nawierzchni
grubaici 4 cm z betonu asfaltowego o uziarnieniagbym.
Ogodlne zasady dotygze obmiaru podano w ST D-00.00.00.

7. ODBIOR ROBOT.
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0Q\@magania ogoéine”.
8. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogodlne wymagania odgnie ptatnéci podano w ST D.00.00.00. Platdoza 1nf
wykonanej warstwyscieralnej i whzace] grubdci 4 cm betonu asfaltowego zgodnie z
obmiarem i ocem jakosci materiatdw, mieszanki i nawierzchni na podstawignikow
pomiarow i bada laboratoryjnych.

a). Zgodnie z DokumentacpProjektova nalery utozy¢:

- warstwe wiazaca z betonu asfaltowego 0/20 mm grutiei 4 cm — 1170,0
- warstwe §cieralna z betonu asfaltowego 0/12 mm grutiei 5 cm — 1170,0
Cena wykonania robo6t obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym,

- zakup i dostarczenie mieszanki,

- wytworzenie betonu asfaltowego na podstawie apwanej i zatwierdzonej przezAyniera
recepty laboratoryjnej,

- transport mieszanki na miejsce wbudowania,

- posmarowanie bitumem kradzi urzadzein obcych i opornikow,

- mechaniczne igczne ro%cielenie warstwy,

- obckcie krawedzi nawierzchni,

-przeprowadzenie niezbinych bada laboratoryjnych i pomiaréw



