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OPIS TECHNICZNY

Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Parametry projektowanego uktadu komunikacyjnegmastdy ulice drég wewstrznych. Uwarunkowania
terenowe oraz oczekiwania Inwestora wygenerowakglieg projektowanej ulicy w sposéb przedstawioayptanie
zagospodarowania terenu.

Nawierzchnie ulic zostanwykonane z betonu asfaltowego.Wody z terenu budgula ulic zda splywa
powierzchniowo na przylegte tereny.
Wyszczegolnienie i opis prac towarzysygch i robét tymczasowych
Praca towarzysgea:
Prace towarzysze to:
- geodezyjne wytyczanie przebiegu uktadéw komunjjaech — wykonane przez wyspecjalizowane uprawnigtey
geodezyjne,
- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza — wykamarzez wyspecjalizowane uprawnionezbyigeodezyjne,
Roboty tymczasowe:
Roboty tymczasowe to:
- wszelkie prace wynikage z zatwierdzonej organizacji ruchu pozwgdajna bezpieczne prowadzenie budowy, a
polegajice na wygradzaniu miejsc pracy, budowy zap6r, kiarde naprzemienne ruchem ulicznym itp.
Warunki bezpiecznej pracy:
- warunki bezpiecznej pracy zgodnie z informacj@Blwykonamn na w/w zadanie,
- przed przysipieniem do budowy Wykonawca winien opracéwastrukcg BIOZ i przedstawd do zatwierdzenia
upowanionemu przedstawicielowi Zleceniodawcy np. Inspatdvi Nadzoru Inwestorskiego,

Przy wykonywaniu robét Wykonawca jest zola@emy do przestrzegania aktualnie obgeuigcych przepiséw w

zakresie bezpiecistwa pracy — Rozpagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003V sprawie

bezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t wldoych ( Dz. U. Nr 47/2003, poz. 401 ).

Zaplecze dla potrzeb Wykonawcy:

Wykonawca miejscowy — to Wykonawca posiagdgjswop siedzile w odlegtdeci umazliwiajgcej codzienny powrét
sprztu, materiatéw i ludzi do swojej statej bazy.

Wykonawca zamiejscowy — Wykonawca musi gktewielkos¢ zaplecza / tylko materiaty lub tylko sptaub tylko
ludzie lub kcznie / i do przetargu przedstavaswiadczenie o posiadaniu zaplecza odpowigtiajo potrzebom.
Organizacja ruchu:

Przy organizacji ruchu nalg postugiwa sic dokumentagj wykonary i uzgodnion z wiacicielem drogi oraz ze
Starosi Powiatu .

Nazwa i kody robét budowlanych:

45.23.32.20 - 7 : Roboty w zakresie nawierzchngdré
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Specyfikacja techniczn@-M-00.00.00 — Wymagania Ogolnednosi s do wymagé wspolnych dla
poszczegoélnych wymagdatechnicznych dotyegych wykonania i odbioru robét, ktére zostamykonane w ramach
inwestycji pod nazw,Przebudowa drogi w Olbrachcicach Wielkich”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakesccziokumentéw przetargowych i kontraktowych przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikadjejmup wymagania ogoélne, wspdélne dla roboét eifpgh nizej
wymienionymi szczegétowymi specyfikacjami techniga:

D-M-00.00.00 Wymagania

D-02.00.00 Roboty ziemne

D-03.02.01 Regulacja pionowa studzienek

D-04.03.01 Wykonanie nawierzchni drogowej wraz dipadovg

- Koryto wraz z profilowaniem i zggzczeniem podia

- Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych

- Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanegthar@cznie
- Wyréwnanie podbudowy kruszywem stabilizowanynchanicznie
- Nawierzchnia z betonu asfaltowego /warstwazgga /

- Nawierzchnia z betonu asfaltowego /warsfaiaralna /

- Krawezniki betonowe

- Sciek z prefabrykowanych elementéw betonowych

- Oczyszczenie przepustow

- Oczyszczenie rowow z namutu

- Zielen drogowa

1.3.2. Specyfikacje techniczne uwzdhiaja normy pastwowe, instrukcje i przepisy stosog s¢ do robdt objtych
opracowaniem pod nazaw,Przebudowa drogi w Olbrachcicach Wielkich”

1.4. Okreslenia podstawowe

llekro¢ w ST jest mowa o:

1.4.1 terenie budowy nalezy przez to rozumieprzestrzé, w ktérej prowadzoneggoboty budowlane wraz z
przestrzenj zajmowamg przez urzdzenia zaplecza budowy.

1.4.2. prawie do dysponowania nieruchomgia na cele budowlane nalezy przez to rozumietytut prawny
wynikajacy z prawa whasnii, Uzytkowania wieczystego, zayjdu, ograniczonego prawa rzeczowego albo
stosunku zobowrzaniowego, przewidagego uprawnienia do wykonywania robot budowlanych.

1.4.3. pozwoleniu na budow - nalezy przez to rozumigdecyzg administracyjn zezwalajca na rozpocgcie i
prowadzenie budowy lub wykonywanie robot budowldnymych nz budowa obiektu budowlanego.

1.4.4. dokumentacji budowy- nalezy przez to rozumiepozwolenie na budoywraz z zagczonym projektem
budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbiorévegzowych i kaacowych, w miag potrzeby, rysunki i
opisy stugce realizacji obiektu, operaty geodezyjne kst obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektow
metod; montau - takze dziennik montau.

1.4.5. dokumentacji powykonawczefj nalezy przez to rozumiedokumentagj budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonywania robot oraz geodezgjngomiarami powykonawczymi.

1.4.6. aprobacie technicznej nalery przez to rozumiepozytywry ocerp techniczig wyrobu, stwierdzajca jego
przydatnd¢ do stosowania w budownictwie.

1.4.7. wigciwym organie - nalezy przez to rozumieorgan nadzoru architektoniczno-budowlanego lulaorg
specjalistycznego nadzoru budowlanego, stosownietdwtasciwosci okreslonych w rozdziale 8.

dzienniku budowy nalezy przez to rozumiedziennik wydany przez wdaiwy organ zgodnie z
obowigzujagcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zatar
okolicznaici zachodzcych w czasie wykonywania robot.

1.4.8. kierowniku budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwobot, upowaniona do kierowania robotami i
do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktuva ponoszca ustawowy odpowiedzialné za
prowadzogn budowe.
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1.4.9. rejestrze obmiar6w- nalezy przez to rozumie- akceptowas przez Inspektora nadzoru s z
ponumerowanymi stronami, shcg do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonanych robot w formie

wyliczen, szkicéw i ewentualnie dodatkowych ga#nikdw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegagotwierdzeniu
przez Inspektora nadzoru budowlanego.

1.4.10. laboratorium- nalezy przez to rozumi&laboratorium jednostki naukowej, zamaw@ggo, wykonawcy lub
inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez Wejpaaego, niezbdne do przeprowadzania

niezlednych bada i prob zwhzanych z ocenjakosci stosowanych wyrobow budowlanych oraz rodzajow
prowadzonych robot.

1.4.11. materiatach- nalezy przez to rozumiewszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak ré@iamozne

tworzywa i wyroby niezédne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacpjektovy i specyfikacjami

technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru

1.4.12. odpowiedniej zgodnizi - nalezy przez to rozumiezgodnd¢ wykonanych robot dopuszczalnymi
tolerancjami, a j@i granice tolerancji nie zostaty oldlene - z przecgtnymi tolerancjami przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.13. poleceniu Inspektora nadzoru nalezy przez to rozumiewszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyeez sposobu realizacji robot lub innych sprawazanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.14. projektancie- nalezy przez to rozumieuprawnion osole prawry lub fizyczry bedaca autorem

dokumentacji projektowej.

1.4.15. rekultywacji - nalezy przez to rozumieroboty magce na celu upoazikowanie i przywrécenie pierwotnych
funkcji terenu naruszonego w czasie realizacji madb robot budowlanych.

1.4.16. cesci obiektu lub etapie wykonania- nalezy przez to rozumieczg$¢ obiektu budowlanego zdairdo
spetniania przewidywanych funkcji technicznoytkowych i maliwg do odebrania i przekazania do

eksploatacji.

1.4.17. ustaleniach technicznych nalery przez to rozumieustalenia podane w normach, aprobatach technibznyc
szczegobtowych specyfikacjach technicznych.

1.4.18. objazdem tymczasowymdroga specjalnie przygotowana i odpowiednio utragendo przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.19. Ineynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyzoaez przez
Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydkena), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.

1.4.20. poleceniu inyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przezniera, w formie pisemnej,
dotyczice sposobu realizacji rob6t lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.21. przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego gm#tenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametréw geometrycznycly tkaglanie i przekroju podiinym) istniecego padczenia.
1.4.22. rysunkach- cz$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaligacharakterystyk i wymiary obiektu
bedacego przedmiotem robét.

1.4.23. inspektorze nadzoru inwestorskiege osoba posiadgga odpowiednie wyksztatcenie techniczne i praktyk
zawodow oraz uprawnienia budowlane, wykogtg samodzielne funkcje techniczne w budownictwie,

ktérej inwestor powierza nadzor nad budabiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy stova na

budowie i wykonuje biggca kontrok jakaosci i ilosci wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzianach

odbiorach robot zakrywanych i zanikeych, badaniu i odbiorze instalacji orazagzer technicznych, jak

réwniez przy odbiorze gotowego obiektu.

1.4.24. instrukcji technicznej obstugi (eksploatag) - opracowana przez projektanta lub dostawzadzen
technicznych i maszyn, ol§lajaca rodzaje i kolejni& lub wspotzalenos¢ czynnaci obstugi, przegldow i

zabiegow konserwacyjnych, warungeych ich efektywne i bezpieczne Ubytkowanie. Instia techniczna

obstugi (eksploataciji) jest rowniesktadnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu uthnego.

1.4.25. istotnych wymaganiach oznaczaj wymagania dotycgce bezpieczestwa, zdrowia i pewnych innych
aspektéw interesu wspoélnego, jakie maja spétrohoty budowlane.

1.4.26. normach europejskich- oznaczaj normy przygte przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN)zora
Europejski Komitet Standaryzacji elektrotechniczf@ENELEC) jako, standardy europejskie (EN) lub
»dokumenty harmonizacyjne (HD), zgodnie z og6lnymi zasadami dziatania tych orzzmaji.

1.4.27. przedmiarze robot- to zestawienie przewidzianych do wykonania rolmmtgpawowych w kolejnii
technologicznej ich wykonania, ze szczegétowym episub wskazaniem podstaw ustatgich szczegotowy

opis, oraz wskazanie szczeg6towych specyfikachineznych wykonania i odbioru robot budowlanych, z
wyliczeniem i zestawieniem ifgi jednostek przedmiarowych robot podstawowych.

1.4.28. robocie podstawowej minimalny zakres prac, ktére po wykonanmunsozliwe do odebrania pod wzglem
ilosci i wymogow jakdciowych oraz uwzgidniajg przyjety stopier scalenia robot.

1.4.29. wspolnym stowniku zamowig - jest systemem klasyfikacji produktéw, ustug i robadowlanych,

+Przebudowa drogi w Olbrachcicach Wielkich dz. idB, 628/2 (AM5)
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stworzonych na potrzeby zamoéwipublicznych. Sktada size stownika gléwnego oraz stownika

uzupetniagcego. Obowgzuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgadn postanowieniami

rozporadzenia 2151/2003, stosowanie kodéw CPV do d&nga przedmiotu zamowienia przez

zamawiagcych z dwczesnych Ratw Cztonkowskich UE stalogbbowinzkowe z dniem 20 grudnia 2003 r.

Polskie Prawo zamowhepublicznych przewidziato obowzek stosowania klasyfikacji CPV pageszy od dnia

akcesji Polski do UE, tzn. od 1 maja 2004 r.

1.4.30. zaradzajacym realizacja umowy - jest to osoba prawna lub fizyczna dtoma w istotnych postanowieniach
umowy, zwana dalej zagdzagcym, wyznaczona przez zamavgizggo, upowzniona do nadzorowania

realizacji robot i administrowania umaw zakresie okidonym w udzielonym petnomocnictwie

(zaradzapcy realizacy nie jest obecnie prawnie okleny w przepisach).

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jaékdch wykonania robdt, bezpieamwo wszelkich
czynnaci na terenie budowy, metodyyde przy budowie oraz za ich zgodta dokumentagj projektows, ST i
poleceniami layniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrédlonym w dokumentach umowy przelaWykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymidimanistracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa egzenysa
dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa obaygek wytyczenia punktow gtéwnych trasy przez upramego geodet
i odpowiedzialné¢ za ochron wytyczonych punktéw pomiarowych do chwili odbidrancowego rob6t. Uszkodzone
lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtwotggwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowegtizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazssdanym
w szczegoOtowych warunkach umowy, uwadgliagcym podziat na dokumentacjprojektowg réznych bran
stanowicych razem cakg dokumentacji dla przedmiotowego zadania.

1.5.3. Zgodné¢é robét z dokumentacy projektowsg i ST

DOKUMENTACJA PROJEKTOWA, ST ORAZ DODATKOWE DOKUMENT Y PRZEKAZANE
PRZEZ INZYNIERA WYKONAWCY STANOWI A CZESC UMOWY, A WYMAGANIA
WYSZCZEGOLNIONE W CHO CBY JEDNYM Z NICH S A OBOWIAZUJACE DLA WYKONAWCY TAK
JAKBY ZAWARTE BYLY W CALEJ DOKUMENTACJI.

W PRZYPADKU ROZBIE ZNOSCI W USTALENIACH POSZCZEGOLNYCH DOKUMENTOW
OBOWI AZUJE KONIECZNO SC SKONSULTOWANIA ICH Z PROJEKTANTEM.

WYKONAWCA NIE MO ZE WYKORZYSTYWA C BLEDOW LUB OPUSZCZEN W
DOKUMENTACJI PRZETARGOWEJ, A O ICH WYKRYCIU WINIEN NATYCHMIAST POWIADOMI €
INZYNIERA, KTORY DOKONA ODPOWIEDNICH ZMIAN | POPRAWEK.

W przypadku rozbienosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialyalzgodne z dokumentacprojektows i ST. Dane okrdone w
dokumentacji projektowej i w STe¢Ha uwazane za warti docelowe, od ktérych dopuszczalne adchylenia w
ramach okréonego przedziatu tolerancji. Cechy materialdweneéntéw budowli muszby¢ jednorodne i wykazywa
zgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekraczé dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w pelni zgodne z dokumentgcprojektows lub ST
i wptynie to na niezadowalgjs jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasgpione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modaeyjaych i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieoimyd w okresie trwania
realizacji zadania,zado zakdczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia uzgodniony
z odpowiednim zagdem drogi i organem zaydzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@enbdt
w okresie trwania budowy. W zal®osci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacji ruchu powinien ¢by
aktualizowany przez Wykonawma biegco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczyinstaluje i ldzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urgdzenia zabezpieczgie takie jak: zaporyswiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgdapv ten
sposob bezpiecastwo pojazddéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dziea i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych jest
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to nieodzowne ze wzglldéw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie kxda akceptowane przezipniera.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach dcid@h okrélonych przez layniera, tablic
informacyjnych, ktérych tr& bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjne¢lda utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboeéj zaptacie i przyjmuje ize jest whczony w
cerg umowry.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o cherzk inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowgizany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienfemaalizacji zadaniaza
do zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujeeidzie utrzymywd tymczasowe ukglzenia zabezpieczgie, w tym:
ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcészelkie innesrodki niezlgdne do ochrony
robét, wygody spoteczioi i innych.

Fakt przysipienia do robdét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach dcidmh okrélonych przez layniera, tablic
informacyjnych, ktérych tr& bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjne¢lda utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboeéj zaptacie i przyjmuje ize jest whczony w
cerg umowry.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zna& i stosow& w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcasbzie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stajj,
b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniecsio przepiséw i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy orad#e unik@& uszkodzé lub uckzliwosci dla os6b lub wiasroi
spotecznej i innych, a wynikgych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢pastivie jego sposobu
dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:
1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopérdgdiojazdowych,
2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a)zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnychapyitlub substancjami toksycznymi,
b)zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c)mazliwos$cig powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesaizch biurowych, mieszkalnych i magazynach oramaszynach
i pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢dg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone
przed dostpem osab trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowati@rem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposdéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatéw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweyie do robot bdg mialy aprobat technicza wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okftajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialowsradowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpkaczeniu robot ich szkodlivég
zanika (np. materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.
Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavgiey powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatéw od
wiasciwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona whasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
+Przebudowa drogi w Olbrachcicach Wielkich dz. idB, 628/2 (AM5)
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rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadgaoych wiacicielami tych urzdzea potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zemiewtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniemningtdlacji i uradzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowirzany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegwczasowy dla wszelkiego
rodzaju robdt, ktére majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i uradzen podziemnych na terenie budowy
i powiadomé Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpgza rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomiyniera i zainteresowane wtadze oraziie z nimi wspoétpracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca ¢dzie odpowiada za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia aggtala powierzchni ziemi i uggzeh podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamao&ajo.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdéw

Wykonawca stosowa sie bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na 6 przy transporcie
materialdw i wyposzenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie nidnk zezwolenia od wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkow i w sposolagly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatAyniera. Pojazdy i
tadunki powodujce nadmierne obgienie osiowe nie d¢ala dopuszczone néwiezo ukaczony fragment budowy w
obrebie terenu budowy i Wykonawcasdrie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten spos6b uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami tgniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzega przepisow dotycgych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pielsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugeizenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitz
i odpowiednj odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie ofazzdpewnienia bezpieargtwa
publicznego.

Uznaje s}, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreilonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie roboét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrog robét i za wszelkie materialy i uradzenia uzywane
do rob6t od daty rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakéczenia robot przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywad roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymarowimqmo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa éjkelementy byly w zadowalgym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyniea to na polecenie igniera powinien
rozpoczc¢ roboty utrzymaniowe nie @gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centralméjscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktérey sv jakikolwiek sposéb zwizane z robotami idulzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznychdqzas prowadzenia robét np. rozpmlzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawiezfieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, pt2l) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej zia26 wrzénia
1997 r. w sprawie ogolnych przepiséw bezpiésiwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz. 1650).

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dalzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych anlzen lub metod i w sposéb agty bedzie
informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawtakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty pospowania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca z wtliem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniktargkonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przezzimiera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotamekonkretne normy i przepisy, ktére spethia
majs materialy, spre i inne towary oraz wykonane i zbadane robotabobowhzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norpraepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postammwi
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przemiaypastwowe lub odnoggzsie do konkretnego kraju lub regionu,
mog by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewe®jrowny lub wyszy poziom wykonania i
powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich proggvanymi zamiennikami musdy¢ doktadnie opisane przez
Wykonawe i podiazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.
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1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terebigdowy leda uwazane za wilasnd Zamawiajcego.
Wykonawca zobowgzany jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa® zgodnie z jego poleceniami.
jezeli w wyniku tych polecg Wykonawca poniesie koszty i/lub wypts op&nienia w robotach, kynier/Kierownik
projektu po uzgodnieniu z Zamawjaym i Wykonawg ustali wydhizenie czasu wykonania rob6t i/lub wysékb
kwoty, o ktoyg nalezy zwigkszy¢ cerg kontraktovy.

2. MATERIALY

2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi szdaeg informacje dotycge proponowanegazrodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matés i odpowiedniedwiadectwa bada laboratoryjnych oraz
prébki do zatwierdzenia przezzmiera.

Zatwierdzenie partii materiatébw z danegadia nie oznacza automatycznies wszelkie materiaty z
danegazrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane
z dopuszczonegarodta w sposob goty spetniaj wymagania ST w czasie pogti robo6t.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wigcicieli i odnagnych wiladz na pozyskanie
materiatdow z jakichkolwiekzrodet miejscowych wgczapc w to zrodta wskazane przez Zamawdieggo i jest
zobowgzany dostarczylnzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacawierajca raporty z badéa terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakaciowych materiatéw
z jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: tptavynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robat.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskaniaskiai zwiru bedg
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po ukiiczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopda terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowgdb wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odkladavdpdnio do wymaga
umowy lub wskazé Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca nie ¢blzie prowadz zadnych
wykopow w obebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéheigne w dokumentach umowy.

Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujgcymi na
danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwérnie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia zgodnb
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Krétmaterialdw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wynik tych kontroli lzdzie podstawy akceptacji okrdonej partii materiatéw pod wzellem jakdci.

W przypadku, gdy liynier bedzie przeprowadzat inspekcjvytworni, beda zachowane nagiujgce
warunki:
a)lnzynier bedzie miat zapewnion wspoétprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w sieza
przeprowadzania inspekcji,
b)Inzynier kedzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytwdérni, gdzie odbywa siprodukcja
materiatdw przeznaczonych do realizacji umowy.
c)Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera/Kierownika
projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekisfidaa w tych miejscach.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,
badZ ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do
innych robot, nt te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychtariatéw zostanie przewadtiowany przez
Inzyniera.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykeaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, lige sk z jego nie przyciem i nie zaptaceniem
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2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane masitedo czasu gdydulg one potrzebne do robét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadhosveoja jakos¢ i wiasciwos¢ do robdt i byly dospne do
kontroli przez lyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatGwigbzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorgavenych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materialéw

Jali dokumentacja projektowa lub ST przewigumazliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera 0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uyciem materiatlu, albo w okresie dirym, jéli bedzie to wymagane dla batlgprowadzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowangzaj materiatu nie nie by pézniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgt, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakdé¢ wykonywanych robot. Spez uzywany do robd6t powinien Ky zgodny z ofed Wykonawcy
i powinien odpowiadé&pod wzgtdem typow i ildci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie aimgzcii robot,
zaakceptowanym przez Ayniera/Kierownika projektu; w przypadku braku uefialw takich dokumentach spitz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistmgmi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyniera w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania robdt ma Byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowdmi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrosyodowiska i przepisami dotyseymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Hgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jereli dokumentacja projektowa lub ST przewigunozliwosé wariantowego zycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wybomuzyska
jego akceptagj przed ayciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji lzyniera/Kierownika projektu, nie me by
pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgfe zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takighodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu dilzie zapewni& prowadzenie robét zgodnie z zasadami &kre/mi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianyumowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydab spetnig wymagania dotyee przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych pisti na osie i innych parametrow technicznyStodki transportu nie
odpowiadajce warunkom kontraktu na poleceniezyniera/Kierownika projektu ¢ula usungte z terenu budowy na
koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na biegaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragitdnie z umow oraz za jak& zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodéh@ dokumentagj projektowy, wymaganiami ST, PZJ, projektu
organizacji rob6t oraz poleceniamizimiera/Kierownika projektu.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie WwgSoi
wszystkich elementéw robo6t zgodnie z wymiarami gdrymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na gnie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robét
zostan, jesli wymagat tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagoa wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsokprzez Irtyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialfw za ich dokladng&.

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw
robét keda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentaebwy, dokumentacji projektowej i w ST, a tak
w normach iwytycznych. Przy podejmowaniu decyzjzyhier/Kierownik projektu uwzgldni wyniki bada
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materiatléw i robdt, rozrzuty normalnie wyptijgce przy produkcji i przy badaniach materiatéwswliadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvegie na rozwaarn kweste.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu ¢gla wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawgod grdgbg zatrzymania robdét. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowizkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyiiera programu
zapewnienia jak&i, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykeagia robét, magiwosci techniczne, kadrowe
i organizacyjne gwarantage wykonanie robot zgodnie z dokumendgmjojektovy, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez hyniera.
Program zapewnienia jas@ bedzie zawieré:
a) cz$¢ 0golry opisupca:
» organizacgj wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadaeaibot,
» organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
» sposob zapewnienia bhp,
» wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i proygwanie praktyczne,
» wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako terminowd¢ wykonania poszczegoélnych elementéw robot,
> system (spos6b i procedlproponowanej kontroli i sterowania jalm wykonywanych robot,
» wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasthego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badd,
» spos6b oraz forengromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesehmologicznym,
proponowany sposob i fogprzekazywania tych informacji tgnierowi;
b) cz$¢ szczegblow opisujca dla kazdego asortymentu robot:
» wykaz maszyn i ugdzenr stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz wyposzeniem
w mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,
* rodzaje i ild¢ srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatdw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,
* sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedhlitth whasciwosci w czasie transportu,
 spos6b i proceddrpomiaréw i badéa (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, waytania mieszanek i wykonywania
poszczegoblnych elementéw robét,
* spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robo6t éxlzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zalazom
jakaos¢ robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robdt i jakéci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezbdne
do pobierania prébek i baflanateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinier/Kierownik projektu mee zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowaly.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz robdt zestmtliwoiciag
zapewniajcg stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyntiokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu b@daich czstotliwos¢ s3 okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tameélkne, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznyya
zapewné wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadaj wazng legalizacg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okeajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu
ich inspekgciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedochgnieciach dotyczcych uradzer laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Zeli niedociagniecia te kedg tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier
natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatéw i dépiye do wycia dopiero wtedy, gdy niedaginiecia
w pracy laboratorium Wykonawcy zostamsunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liagiateriatdw ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecas stosowanie statystycznych metod pobierania probeértych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji molgy¢ z jednakowym prawdopodohistwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcesdizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgorzez Wykonawge
usunite lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodati«ch bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztgokrywa Zamawiagy.

Pojemniki do pobierania probek¢dy dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone pri¥®ykonawe do bada wykonywanych przez byniera keda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakeeyty przez Inyniera/Kierownika projektu.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowszna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimiera/Kierownika projektu.

Przed przygpieniem do pomiaréw lub baflaWwykonawca powiadomi kyniera/Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaniavB&onaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedistawpgmie
ich wyniki do akceptacji liayniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada
jak najszybciej, nie paniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia ja.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane bkynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, lzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, perainia
probek i badania materiatdbwanddta ich wytwarzania i zapewniona megdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze
strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier/Kierownik projektu, po uprzedniej weryfikacfiystemu kontroli rob6t prowadzonego przez
Wykonawe, bedzie ocenid zgodndgé materiatdw i rob6t z wymaganiami ST na podstawignikdw bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu mge pobiera prébki materiatéw i prowadgi badania niezaimmie od
Wykonawcy, na swoj koszt. i wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcygsniewiarygodne, to kynier
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lutdatdkowych badd albo
oprze st wytagcznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgéadnuoateriatéw i robét z dokumentagprojektowvy i ST.

W takim przypadku catkowite koszty powtérnych luliddtkowych badai pobierania probek poniesione zostamnzez
Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiecmtwa wykazuicy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi okéonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych arazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:

3. Polslg Normyg lub

4. aprobat techniczg, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowioRolskiej Normy, jeeli nie g objcte
certyfikacp okreslong w pkt 1 i ktére spetnigjwymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumesiywymagane przez ST, kda partia dostarczona
do robot lgdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszosiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rariezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bad®da dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymagé bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentemedmvym obowizujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie
od przekazania wykonawcy terenu budowy dadeookresu gwarancyjnego. Prowadzenie dziennikawyadgodnie
z § 45 ustawy Prawo budowlane spoczywa na kierownikdolvy.
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Zapisy w dzienniku budowy edag dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robot, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz ctdska stibowego. Zapisy da czytelne, dokonane trwat
technilg, w porzidku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebtda oznaczone kolejnym numerem
zakcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i liyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegoélngci:
edat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
edat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
euzgodnienie przez kyniera programu zapewnienia jakoi harmonograméw robot,
eterminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementéw robat,

*przebieg robat, trudréei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyrzerw w robotach,

euwagi i polecenia lzyniera,

edaty zaragdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

*zgtoszenia i daty odbioréw robot zanig@ych i ulegagcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robét,
*wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

estan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podleggch ograniczeniom lub wymaganiom
szczegblnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,

ezgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

edane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robat,

«dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

edane dotycgce jakaci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

swyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,

einne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowyddg przediczone
Inzynierowi do ustosunkowaniacsi

Decyzje Imyniera/kierownika projektu wpisane do dziennika @wg Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania. si
Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawniedo wydawania poledeWykonawcy robét.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwgdgj na rozliczenie faktycznego pegti kazdego z
elementow rob6t. Obmiary wykonanych robot przepmmea s¢ w sposob caigly w jednostkach przgfych w
kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoolub certyfikaty zgodn&i materiatow, orzeczenia o jad@
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad#ykonawcy lkda gromadzone w formie uzgodnionej
w programie zapewnienia jas@. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robdt. Winny yudostpnione na
kazde zyczenie Iryniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczassbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stjagce dokumenty:
pozwolenie na realizagcgadania budowlanego,
protokoty przekazania terenu budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
protokoty odbioru robaét,
protokoty z narad i ustate
korespondenegjna budowie.

o,
o

o,
°n
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(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaomitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetly zawsze dogpne dla liiyniera i przedstawiane do vgglu nazyczenie
Zamawiajcego.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektova
i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaaieniu Irkyniera o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni mrzgm terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek bjd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wilepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obaaku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostarpoprawione wg
instrukcji Inzyniera na pgimie.

Obmiar gotowych roboétdulzie przeprowadzony z ¢ztaécia wymagar do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie oMltmym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawad
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatow

Zasady okfania ilosci robot podanessw odpowiednich specyfikacjach technicznych i lutkKiNR-ach oraz
KNNRach.

Jednostki obmiaru powinny zgodnie dig® z jednostkami okénymi w dokumentacji projektowej i
kosztorysowej przedmiarze robot.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie ugdzenia i sprat pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédgbzaakceptowane przez
Inzyniera.
Urzdzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJereli urzagdzenia te lub spez
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadilzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.
Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom ST.
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewnial w sposob agly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przed ggziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakzé
w przypadku wystpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzacgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh& lgdg wykonane w spos6b zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W réeku miejsca szkice mgdpy¢ dolaczone w formie oddzielnego
zakcznika do rejestru obmiarow, ktérego wzoér zostazigodniony z laynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
> odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
> odbiorowi czsciowemu,
> odbiorowi ostatecznemu ( koowemu ),
> odbiorowi po uptywie okreswekojmi
> odbiorowi pogwarancyjnemu uptywie okresu gwarancji

8.2. Odbiér robdét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbidér rob6t zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redljizulegr zakryciu.
Odbior roboét zanikapych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie urilowviajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggarpostpu robot.
Odbioru robot dokonuje kynier/Kierownik projektu.
Gotowad¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i
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jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpi®j jednak ni w
ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaohgydi powiadomienia o tym fakcie igniera.

Jakac¢ i ilo¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentow zawiargich
komplet wynikéw bad& laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiav konfrontacji z dokumentagj
projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgiciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiobdt dokonuje brynier.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robo6t

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzecstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidiio
jakasci i wartdsci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegoedrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiaidoiem na pimie o tym fakcie Iayniera.

Odbiér ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez #yniera zakéczenia robot i przygcia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaezmzez Zamawiggego w obecnii Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja odbiergga roboty dokona ich oceny jadcdowej na podstawie przedionych dokumentéw,
wynikéw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaoiowykonania rob6t z dokumentagprojektovy i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapogiaz realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania raimitpetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot raegowych lub robét uzupetnigych w
warstwie scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jakaé wykonywanych rob6t w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmehktacy projektows i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu ipleEzéstwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokédt odbioru ostatecznego
robét sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowé nastpujagce dokumenty:
1.dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporgdzona w trakcie
realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstaveodekumentéw umowy i ew. uzupetnjag lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4 dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5 wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZ],

6 deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatléw zgodnie z ST i ew. PZJ,

7 opine technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikdw bada pomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8 rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towargych (np. na przel@nie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazaych rob4t wicicielom urzdzen,

9 geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robo6t i sieci uzbrojenia terenu,

10 kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejgintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego ngeldogotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu ykdviawg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige Ixda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupahcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanptior zwhzanych z usugciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregi@rancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robét”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdine

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagara jednostk obmiarovy
ustalony dla danej pozyciji kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysoweglhe uwzgédniac wszystkie czynnii, wymagania i badania
sktadajce s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projekigw

Ceny jednostkowe robotta obejmowa:
« robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
» warta¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynmoayeewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,
» wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
«» koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
» podatki obliczone zgodnie z obaujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie mglevliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniagsdo wymagé warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w w/w dokumentach, a nie wyszczego6lnione wiargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organjizachu obejmuje:
a) opracowanie oraz uzgodnienie zyinierem i odpowiednimi instytucjami projektu orga&gji ruchu na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektayinierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnigynikajacych
Z postpu robdét,
b) ustawienie tymczasowego oznakowani@wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
c) optaty/dzierawy terenu,
d) przygotowanie terenu,
e) konstrukegj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikéw, barier, oznakowai drenau,
f) tymczasow przebudow urzadzehr obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaeghu obejmuje:
a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiai tymczasowych oznakowapionowych, poziomych, barier
i Swiatet,
b) utrzymanie ptynnii ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizagjchu obejmuje:
a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Wykonawca robét budowlanych powiniemdipv cenie ofertowej koszty zwgane m.in. z organizagcgaplecza budowy
jak i ubezpieczenia budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. USTAWY

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994-rPrawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 200BIir207, poz. 2016 z go. zm.).

— Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 iPrawo zaméwig publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004-ro wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 10 ochronie przeciwp@rowej (jednolity tekst Dz. U. z 2002 r. Nr 147 zp&229).
— Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 10 dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1332bmn. zm.).

— Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001-rPrawo ochrongrodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z40 zm.).

— Ustawa z dnia 21 marca 1985 10 drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U. 020. Nr 204, poz. 2086).

10.2. ROZPORZADZENIA

— Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200 - w sprawie systemoéw oceny zgodoowyrobdw
budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowa@iErtDz. U. Nr 209, poz. 1779).

— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200 - w sprawie okrélenia polskich jednostek
organizacyjnych upowaionych do wydawania europejskich aprobat technyiclinzakresu i formy aprobat oraz trybu
ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 2¢8z. 1780).

— Rozporzdzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z d@ié wrzénia 1997 r.- w sprawie ogolnych przepiséw
bezpieczéstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).
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— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy podczas

wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, po@1%

— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. - w sprawie informacji dotyceej bezpieczgstwa

i ochrony zdrowia oraz planu bezpiefigiva i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

— Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wiréa 2004 r.- w sprawie szczegétowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznyetykonania i odbioru robot budowlanych oraz progmam
funkcjonalno-uytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpni@02 r. - w sprawie sposobéw deklarowania wyrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakienowlasthym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpniz02 r.- zmieniajce rozporzdzenie w sprawie dziennika

budowy, montau i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszanzamawiajcego dane dotygee bezpieczestwa
pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042).

10.3. INNE DOKUMENTY | INSTRUKCJE

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robot butdmo-montaowych, (tom I, 11, 1lI, IV, V) Arkady, Warszawa
1989-1990.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robot buthmych. Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa 200

— Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci stadacji, Centralny €@odek Badawczo-Rozwojowy Techniki
Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.
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1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjweymagania dotyae wykonania i odbioru rozbiérki elementow
drég, w trakcie przebudowyuktadéw komunikacyjnychw ramach inwestycji pod naaw,Przebudowa drogi w
Olbrachcicach Wielkich”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakgicdokumentéw przetargowych i kontraktowych przy elgic
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét rozbidorkowych w czasie
budowydrogi :

* rozebranie podbudowy z kruszywa tamanegd - m
* rozebranie nawierzchni bitumicznej?m

* rozebranie taw pod kragzniki — m®

* rozebranie krawznikbw - m

* demonta studni - kpl

* optata utylizacyjna,— t,

* transport gruzu — m3,

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione poaej okrélenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa obiekt budowlany, nieddlacy budynkiem, stanowty catag¢ techniczno-aytkows (drog)
albo jego czs¢ stanowics odrbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekostowy, korpus ziemny,
wezel).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsiyniod jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych
i odpowiednio utwardzony.
1.4.3. Droga- wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu poalstoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urgdzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.4. Jezdnia cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.
1.4.5. Konstrukcja nawierzchni -uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqrahia.
1.4.6. Nawierzchnia -warstwa lub zespot warstw gheych do przejmowania i rozkladania ofg@n od ruchu na
podiaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.
1.4.7.Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana béppdnio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.
1.4.8. Warstwa wjzaca - warstwa znajdaca s¢ miedzy warstvg $cieralp a podbudow, zapewniagjca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugdow
1.4.9. Warstwa wyrOéwnawcza -warstwa stigca do wyréwnania nieréwdoi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.
1.4.10. Podbudowa -dolna czé¢ nawierzchni stzca do przenoszenia obzen od ruchu na podie. Podbudowa
moze sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.
1.4.11. Podbudowa zasadniczagérna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona sktadési¢ z jednej lub dwoch warstw.
1.4.12. Podbudowa pomocniczadolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przanikm czstek poditga. Maze zawiera warstwe mrozoochrong,
odsiczapca lub odcinagca.
1.4.13. Niweleta- wysokaciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszczie pionowego przekroju w osi drogi.
1.4.14. Pas drogowy wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdnogi
oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy isoréwnie obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.15. Pobocze <z$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyievast pojazdow, umieszczenia
urzadzeh bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzagta jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.
1.4.16. Podtae - grunt rodzimy lub nasypowy, 4ecy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.
1.4.17. Podiége ulepszone -gbérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchagi ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.
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1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Grunty

Materiat wystpujacy w podbudowie jest kruszywem kamiennym i pospoRodiage gruntowe pod podbudaw
powinno charakteryzowsasi¢c grup nosnosci G1. Gdy podiee nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupysmci,
nalezy podiaze doprowaddi do grupy nénosci G1 zgodnie z dokumentagprojektove i ST.

3. SPRZET
3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych rob6t. Spet uzywany do robdt powinien ldy zgodny z ofegt Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie aizmcji robét,
zaakceptowanym przezdyniera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony

i zaakceptowany przezipniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadamistmgmi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyiniera w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma Bytrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie spgim do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiguinozliwo$é wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera 0 swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akaeptprzed
uzyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji lizyniera, nie mge by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgfe zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

3.2. Sprat do rozbidrki elementéw drog i chodnikow

Do wykonania rob6t zwezanych z rozbiork elementowdrog moze by wykorzystany sprg podany porzej, lub
inny zaakceptowany przezayniera:
* spycharki,
* fadowarki,
* zurawie samochodowe,
* samochody eizarowe,
* mioty pneumatyczne,
* pity mechaniczne,
* koparki

3.3. Sprat do usuwania drzew i krzakéw

Do wykonywania rob6t zwzanych z usugciem krzakéw naley stosowad:
» pity mechaniczne,

» szpadle,
* lopaty
e ekatory

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu
Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigtodkéw transportu, ktére nie wpltymiekorzystnie na
jakos¢é wykonywanych robot i wikciwosci przewa:onych materiatéw.

Liczba érodkéw transportu dilzie zapewni& prowadzenie rob6ét zgodnie z zasadami &kre/mi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachylniera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydab spetnig wymagania dotyce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych piati na osie i innych parametrow technicznyStodki transportu nie
odpowiadajce warunkom kontraktu na polecenieyniera keda usunéte z terenu budowy na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na biegaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.
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4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materiat z rozbiorki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu na miejsce wskazane przez inesGatzie
nalezy przewoz¢ transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragidnie z umow oraz za jaké& wykonywanych robét, za ich
zgodnd¢ z dokumentagj projektovs, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji rolmizgpoleceniami lyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgsoi
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami edreymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fnie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostan, jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagna wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wg$okprzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich dokfadnét.

Polecenia layniera lgdg wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawgpod graba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tyfodunosi Wykonawca.

5.2. Wykonanie robo6t rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementdardég obejmup usungcie z terenu budowy wszystkich elementow wymienamy
w pkt 1.3 zgodnie z dokumentagrojektovs, ST lub wskazanych przezzyniera.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywé mechanicznie lubecznie w sposéb okény w ST lub przez lzyniera.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydbysuwane bez powodowaniaedimych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie stagic wlasnaciag Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce
okreslone w ST lub wskazane przezymiera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z ST stajc wlasnagcia Wykonawcy, powinny b§ usunete z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementdwdgpowinny by tymczasowo zabezpieczone. W szczegdno
nalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowej.
Spos6b wykonania rozbiorki podbudowy powinien gwéraa® stateczn& skarp wykopu w calym okresie
prowadzenia robét, a naprawa uszkddgzeynikajgcych z nieprawidlowego uksztattowania skarp wykojh
podckcia lub innych odgpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.
Wykonawca powinien wykortarozbiérke podbudowy w taki sposéb, aby grunty @mgm stopniu przydatrici do
budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w spastbmaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powygszego
wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem wagsbtechnicznych, wymaga zgodyyniera.
Odspojone materialy z rozebranej podbudowy przysatio wykonania nasypdéw powinny dybezpdrednio
wbudowane w nasyp lub przewiezione na odktad. Mnitgnier dopusci czasowe sktadowanie odspojonych riadder
z podbudowy, naley je odpowiednio zabezpieazprzed nadmiernym zawilgoceniem
W przypadku robét rozbiérkowych przepustu agldokona:
— odkopania przepustu,
- rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje sidzysk&, w sposéb gczny lub mechaniczny z ew. przegem

pretow zbrojeniowych i ich odgtiem,

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlplkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych
Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie kompldgiowykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementoéw przeangzh do powtdérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(\W@ymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowe robot jest:
- dla nawierzchni jezdni i podbudowy “igmetr kwadratowy),
- dla taw betonowych — hfmetr szécienny),
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srozebranie kragznikdw betonowy nfmetr),
«demonta studni — kpl

- dla transportu — A{metr szécienny),

- dla optat utylizacyjnych —t (tona),

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednosti obmiarow
ustalony dla danej pozyciji kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysoweglbie uwzgédniat wszystkie czynnéci, wymagania i badania
sktadajice st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projekigw

Ceny jednostkoweobdt lda obejmowa:
- robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartgs¢ zwytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkow i transportu na teren
budowy,
- wartc¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgeymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obaa&ujagcymi przepisami.
- do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuije:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni drogi/chodnika:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozhjorki

— mechaniczne lukgczne rozebranie nawierzchni drég/chodnikow,

— mechaniczne lubgeczne rozebranie podbudowy z kruszywa,

- przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorkeelu ponownego jejaycia, z utczeniem na poboczu,
- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbidrkia¢isport), ktérego nie moa ponownie wykorzystana wysypisko
przyjmujce tego typu odpady oraz dokonanie optaty utyligaay

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki;

b) dla rozbiérki krawznikow z fava:

— odkopanie kraeznikdw, obrzey i opornikbw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

- wyréwnanie podiza i uporgdkowanie terenu rozbiorki,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowi@®e U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016, zzpéejszymi zmianami).
2.Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®20. w sprawie dziennika budowy, moiia rozbiorki,
tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawigggo dane dotygze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z
2002 r. Nr 108, poz. 953).

3.Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publwdziiDz. U. z 2004 r. Nr 204, poz. 2086).

4. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéka zagszczenia gruntu
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjyymagania dotycze wykonania i odbioru liniowych
robot ziemnych w ramach inwestycji pod nazWrzebudowa drogi w Olbrachcicach wielkich”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakescclokumentéw przetargowych i kontraktowych przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowy
drég i obejmug:

- roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnyekm
- usunkcie warstwy ziemi urodzanej —*m
- formowanie i zageszczanie nasypéw: m

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubrangu albo rozdrobnionych odpadéw przemystowych,
spetniajca warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokas¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - r@nica rzdnej terenu i rgdnej robét ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza @il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokbdjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysdk@rzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wp@ matej nénosci, charakteryzujcy si znacznym i diugotrwatym
osiadaniem pod obeieniem.

1.4.11Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub gkany o nieprzesusiych blokach, ktérego prébki nie wykazugmian
objetosci ani nie rozpadajsic pod dziataniem wody destylowanej; mayytrzymatcé nasciskanie R ponad 0,2 MPa;
wymaga uaycia srodkéw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia
1.4.12Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasympotazone w obebie pasa rob6t drogowych.
1.4.13Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pasy potazone poza pasem robd6t drogowych.
1.4.140dktad - miejsce wbudowania lub skladowania (odigiez) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypowanaych prac zwizanych z trasdrogova.

1.4.15. Wskanik zagsszczenia gruntu - wielkd charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okina wg
WZOru:

gdzie:

T4 - gestai¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, (Mgfn

(gs - Maksymalna gptos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotmd optymalnej, okrédona w normalnej
prébie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2],zska do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, badana
zgodnie z norm BN-77/8931-12 [7], (Mg/r).

1.4.16. Wskaznik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdw niespoistych, okfna

wg wzoru:

U = %
dio
gdzie:
dso - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),
dio - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).

1.4.17.Pozostale oki&enia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pit.1

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdpie 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
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Ogdlne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, padav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Podziat gruntow

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatow na kateggpied wzgédem trudnéci ich odspajania
podaje tablica 1. W wymienionej tablicy oki@no przecitne wartgci gestasci objetosciowej gruntdw i materiatow w
stanie naturalnym oraz wspotczynnikow spulchnienia.

Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinow&ei podaje tablica 2.
2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypgdowinny by wywiezione przez Wykonawcna
odkiad. Zapewnienie terenéw na odktad mpldo obowizkdéw Zamawiajcego, o ile nie okkono tego inaczej w
kontrakcie. liynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktéryzdssowa nieprzydatdé wynika
jedynie z powodu zamarzmia lub nadmiernej wilgotrigi.
Tablica 1. Podziat gruntéw i innych materialéw radgorie wg [8]

Gestas¢ Przecétne
objetosciowa  spulchnienie
Kat Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu w stanie po odspojeniuy
e- naturalnym | w % od
gori kN/m? pierwotnej
a objetosci”
Piasek suchy bez spoiwa 15,7 od 5do 15
1 Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11,8 od 5do 15
Torf bez korzeni 9,8 od 20 do 30
Popioly lotne niezlgate 11,8 od 5do 15
Piasek wilgotny 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotne, 17,7 od 15do 25
twardoplastyczne i plastyczne 12,7 od 15do 25
2 Gleba uprawna z darniriub korzeniami grubi do | 10,8 od 20 do 30
30 mm
Torf z korzeniami grubii do 30 mm 16,7 od 15 do 25
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruzem, | 16,7 od 15 do 25
tluczniem lub odpadkami drewna
Zwir bez spoiwa lub matospoisty
Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgotne, potztear 18,6 od 20 do 30
Gleba uprawna z korzeniami grélsoponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
Torf z korzeniami grubii ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
3 Nasyp zleaty z piasku gliniastego, pytu i lessu z
gruzem, ttuczniem lub odpadkami drewna 18,6 od 20 do 30
Rumosz skalny zwietrzelinowy z otoczakami o
wymiarach do 40 mm 17,7 od 20 do 30
Glina, glina ctzka i ity wilgotne, twardoplastyczne i
plastyczne, bez gtazéw 19,6 od 20 do 30
Mady i namuty gliniaste rzeczne 17,7 od 20 do 30
19,6
Popioly lotne zleate 17,7 od 20 do 30
19,6
Less suchy zwarty 18,6 od 25 do 35
Nasyp zleaty z gliny lub itu z gruzem, ttuczniem i
odpadkami drewna lub gltazami o masie do 25 kg,
stanowicymi do 10% ohjtosci gruntu 19,6 od 25 do 35
4 Glina, glina c¢zka i ity matowilgotne, potzwarte i 20,6 od 25 do 35
zwarte
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg stangeyimi do | 20,6 od 25 do 35
10% obgtosci gruntu 16,7 od 25 do 35
Gruz ceglany i rumowisko budowlane z blokami do 19,6 od 25 do 35
50 kg
ltotupek migkki 19,6 od 25 do 35
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach do 90 mm
lub z gtazami o0 masie do 10 kg
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Zuzel hutniczy niezwietrzaty 14,7 od 30 do 45
19,6
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg stanggyimi
100030% obgtosci gruntu 20,6 od 30 do 45
Rumosz skalny zwietrzelinowy o wymiarach ponad 90,7 od 30 do 45
5 mm
Gruz ceglany i rumowisko budowlane silnie 17,7 od 30 do 45
scementowane lub w blokach ponad 50 kg 16,7
Margle mikkie lubérednio twarde stabo gkane 22,6 od 30 do 45
16,7
Opoka kredowa mgkka lub zbita 22,6 od 30 do 45
Tablica 1. cd. Podziat gruntéw i innych materiatdavkategorie
Wegiel kamienny i brunatny 41,8 od 30 do 45
Ity przewarstwione tupkiem 14,7 od 30 do 45
19,6
ltotupek twardy, lecz rozsypliwy 19,6 od 30 do 45
Zlepience stabo scementowane 20,6 od 30 do 45
Gips 21,6 od 30 do 45
Tuf wulkaniczny, cgsciowo sypki 15,7 od 30 do 45
lfotupek twardy 26,5 od 30 do 45
tupek mikowy i piaszczysty nieskany 22,6 od 45 do 50
Margiel twardy 23,5 od 30 do 45
6 Wapier marglisty 22,6 od 45 do 50
Piaskowiec o spoiwie ilastym 21,6 od 30 do 50
Zlepience otoczakow gtownie skat osadowych 21,6 od 30 do 45
Anhydryt 24,5 od 45 do 50
Tuf wulkaniczny zbity 18,6 od 45 do 50
tupek piaszczysto-wapnisty 23,5 od 45 do 50
Piaskowiec ilasto-wapnisty twardy 23,5 od 45 do 50
Zlepience z otoczakow gtownie skat osadowych o
7 spoiwie krzemionkowym 23,5 od 45 do 50
Wapien niezwietrzaty 23,5 od 45 do 50
Magnezyt 28,4 od 45 do 50
Granit i gnejs silnie zwietrzate 23,5 od 45 do 50
tupek plastyczny twardy niegkany 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennym 24,5 od 45 do 50
8 Wapien twardy niezwietrzaty 24,5 od 45 do 50
Marmur i wapié krystaliczny 25,5 od 45 do 50
Dolomit niezbyt twardy 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec kwarcytowy lub o spoiwie ilasto- 25,5 od 45 do 50
krzemionkowym
Zlepience z otoczakow skat gtéwnie krystalicznych ®5,5 od 45 do 50
spoiwie wapiennym lub krzemionkowym 25,5 od 45 do 50
9 Dolomit bardzo twardy 25,5 od 45 do 50
Granit gruboziarnisty niezwietrzaty 25,5 od 45 do 50
Sjenit gruboziarnisty 24,5 od 45 do 50
Serpentyn 24,5 od 45 do 50
Wapier bardzo twardy 25,5, od 45 do 50
Gnejs
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Granitérednio i drobnoziarnisty 25,5 od 45 do 50
26,5
Sjenitsrednioziarnisty 25,5 od 45 do 50
Gnejs twardy 26,5 od 45 do 50
Porfir 24,5 od 45 do 50
Trachit, liparyt, i skaty pokruszone 26,5 od 45 do 50
10  Granitognejs 25,5 od 45 do 50
Wapiea krzemienisty i rogowy bardzo twardy 27,4 od 45 do 50
Andezyt, bazalt, rogowiec w tawicach 26,5 od 45 do 50
Gabro 26,5 od 45 do 50
Gabrodiabaz i kwarcyt 27,4 od 45 do 50
Bazalt 25,5 od 45 do 50
27,4
1) Mniejsze wartéci stosowa przy obliczaniu iléci materialdw na warstwy nasypow
przed ich zagszczeniem, wiksze wartéci przy obliczaniu olgjtosci i ilosci srodkow
przewozowych.

Tablica 2. Podziat gruntéw pod wedem wysadzinowsei wg PN-S-02205 [4]

Lp Wyszczegoblnienie Jednostki Grupy gruntéw
" | wiasciwosci Niewysadzinowe Watpliwe Wysadzinowe
mato wysadzinowe
glina piaszczysta
rumosz Zwiczta, glina
niegliniasty . Zwigzta, glina
Swir pla_sek pylasty .pyllas.ta zwgzta _
pospéika zwietrzelina it, it piaszczysty, it
. . gliniasta pylasty
1 Rodzaj gruntu p!asek’gruby rumosz gliniasty | bardzo
p:gig::sgerggln zwir gliniasty wysadzinowe
zpuzel y pospoéika gliniasta piasek gliniasty
X pyh, pyt piaszczysty
nierozpadowy glina piaszczysta,
glina, glina pylasta
it warwowy
Zawarta¢ czastek
2 [0 0,075 mm % 015 od 15 do 30 030
010,02 mm 03 od 3 do 10 010
3 Eipllarnmc bierna m 11,0 1.0 1.0
4 Wskanik piaskowy 135 od 25 do 35 25
WP
3. SPRZET

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” Bkt
3.2 Sprat do robét ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykézas& mazliwoscia korzystania
Z nasgpujacego sprztu do:
odspajania i wydobywania gruntow (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, koparki, wedtki, wiertarki
mechaniczne itp.),
jednoczesnego wydobywania i
hydromechanizacji itp.),
transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, saradglskrzyniowe itp.),
sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powirtig¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego olgtosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gitkei transportu. Wydajrig srodkow
transportowych powinna Byponadto dostosowana do wydajoiosprztu stosowanego do urabiania i wbudowania
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gruntu (materiatu).

Zwickszenie odleghxi transportu ponad wadd zatwierdzone nie ni® by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotycgcych dodatkowej zapfaty za transport, o ile g®zone odleglxi nie zostaly wczaiej
zaakceptowane nagpaie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Doktadnaé¢ wykonania wykopow i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypés od osi projektowanej nie powinny dy
wigksze nk +/- 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanyclednych robét ziemnych nie me przekracza+ 1 cm
i-3cm.

Szeroké¢ korpusu nie mze r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz 10 cm, a krawdzie
korony drogi nie powinny miewyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozrd¢ si¢ od projektowanego o wiej niz 10 % jego wartéci wyrazonej
tangensem #ta. Maksymalna gbokas¢ nierowndci na powierzchni skarp nie powinna przekracd® cm przy
pomiarze taf 3-metrove, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce réwndci, wynikajace ze sposobu
umochnienia powierzchni.

W gruntach skalistych wymagania, dotycz réwndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i
réwnasci skarp, powinny b§ okreslone w dokumentacji projektowej i ST.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urgzer, stanowicych elementy systemédw odwada@jch, ugtych
w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinienJewymagaj tego warunki terenowe, wykofarzydzenia, ktére
zapewnj odprowadzenie wéd gruntowych i opadowych poza absabdt ziemnych tak, aby zabezpieczyrunty
przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawcaahawizek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby
powierzchniom gruntu nadawav catym okresie trwania robét spadki, zapevgtiajprawidtowe odwodnienie.

Jeveli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggrawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotryvat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usunjcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wtasny
koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strafgmawiajcego za te czynsoi, jak rowniez za dowieziony
grunt.

Odprowadzenie wéd do istnaglych zbiornikbw naturalnych i wdzer odwadniajgcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam
5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi uslizvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinrusppowa w kierunku podnoszeniagsniwelety.

W czasie robét ziemnych nale zachowa odpowiedni spadek podtny i nad@& przekrojom
poprzecznym spadki, unliwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentamjbjektowej nie zawarto
innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinieh rhgiejszy ni 4 % w przypadku gruntéw spoistych i nie
mniejszy nk 2 % w przypadku gruntdw niespoistych. Naleuwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejnii i sposobu
odspajania gruntéw oraz terminéw wykonywania innyob6t na spetnienie wymagalotycacych prawidtowego
odwodnienia wykopu w czasie pegti robét ziemnych.

Zrédta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, natg ujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe
i gruntowe naley odprowadzi poza teren pasa rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlplkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych
6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegeongoli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentagprojektow.

6.2.2.Sprawdzenie jakei wykonania robot
Czynndci wchodzce w zakres sprawdzenia jgkowykonania rob6t ok&gono w ST D-02.01.01 pkt 6.
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢als.
Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. | Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 Pomiar szerokei korpusu | Pomiar tdmg, szablonem, gto diuggci 3m
Zziemneg! i poziomiq lub niwelatorem, w odgpach co 200m na
5 Pomiar szeroki dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100m na
rowow tukach o RC7 100m co 50m na tukach 0[R100m
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Pomiar rzdnych

3 powierzchni korpusu
ziemneg!

Pomiar pochylenia ska oraz w miejscach, ktére buglavatpliwosci
Pomiar rownéci
powierzchni korpus

Pomiar rownéci skarg
Pomiar spadku podinego

7 powierzchni korpusu lub dn
rowu

Pomiar niwelatorem ezinych w odsfpach co 200m
oraz w punktach gtpliwych

Q)

Wskaznik zag;szczenia okrga¢ dla kazdej utazonej
8 Badanie zagszczenia gruntuwarstwy lecz nie rzadziej hraz na kade 500m
nasypu

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szerokdé¢ korpusu ziemnego nie me r&nic¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz 1 10cm.
6.3.3.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie ma@znic¢ sie od rzdnych projektowanych o wiej niz -3cm lub
+1cm.
6.3.4.Pochylenie skarp

Pochylenie skarb winno byc zgodne z dokumeataajjektovy .
6.3.6.ROwNna¢ korony korpusu

Nieréwndci powierzchni korpusu ziemnego mierzone Bdmetrows, nie moa przekracz&3 cm.
6.3.8.Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spiomy przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub
+1 cm.
6.3.9.Zageszczenie gruntu

Wskaznik zagszczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien dyzgodny z
zalozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.
6.4. Zasady pogfpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetnd@e wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitaas
odrzucone. J materialy nie spelniace wymaga zostan wbudowane lub zastosowane, to na polecenigniara
Wykonawca wymieni je na wdaiwe, na wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujvigksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6 specyfikaciji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonasta jego koszt.

Na pisemne wygpienie Wykonawcy, laynier maze uzna wacde za nie majca zasadniczego wptywu na
cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiétkpotracen za obnkong jakasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych
Jednostka obmiarawjest n? (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje ¢siza wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okienia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek ignun

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapokairbiernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. ®fjania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie gwska piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie toaddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obaizenie ptyh

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej specyfikacji teicinej § wymagania dotyee wykonania i odbioru robot zgaanych
z wykonaniem regulacji pionowej studzienek rewizgjn kanalizacji, wpustéw i zaworéw wodggowych w ramach
inwestycji pn: ,Przebudowa drogi w Olbrachcicach wielkich”

1.2 .Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna jest stosowaka fas¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych przy eleia i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zeanych z wykonaniem i odbiorem
przypowierzchniowej regulacji pionowej uszkodzongthdzienek rewizyjnych, zaworéw wodggowych i gazowych.

* regulacja pionowa studzienek dla gizeh podziemnych - wkazy kanatowe — szt.
* regulacja pionowa studzienek dla gizeh podziemnych — sieci wodagjowe i gazowe — szt.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Studzienka kanalizacyjna-udzenie paczone z kanatem, przeznaczone do kontroli lub pitmiej
eksploatacji kanatu.

1.4.2. Studzienka rewizyjna(kontrolna)-wdzenie do kontroli kanaléw nieprzetazowych, ich $emvacji i
przewietrzenia.

1.4.3.Wpust uliczny (wpusfciekowy, studzienkdciekowa)-uradzenie do przegia woéd opadowych z powierzchni i
odprowadzenia poprzez przykanalik do kanalizaggizdeowej lub ogoélinosptawne;.

1.4.4. Wlaz studzienki- elementeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych siedek rewizyjnych,
umazliwiajacy dostp do uradzei kanalizacyjnych.

1.4.5 Kratkasciekowa-uradzenie, przez ktére wody opadowe przedastigjdo gory do wpustu ulicznego.

1.4.6.Nasada#eliwna) z wlewem bocznym (w kravzniku)- urzdzenie , przez ktére wody opadowe przedostgja si
w plaszczynie kraweznika do wpustu ulicznego.

1.4.7.Pozostate okgtenia podstawowegszgodne z obowkizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definiciji
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogole” plg 1

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogjtpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, paav ST S-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania regulacji pionowej uszkdzonej studzienki kanalizacyjnej

Do przypowierzchniowej naprawy uszkodzonej studdi&analizacyjnej naley uzyc¢:
Materiaty otrzymane z rozbidrki studzienki oraz azlidrki otaczajcej nawierzchni, nadaje ¢sido ponownego
wbudowania,
Materiaty nowe, bdagce materialem uzupetniggym, tego samego typu, gatunku i wymiarow, jak makeozbiorkowy,
odpowiadajce wymaganiom:

- ST D-03.02.01w przypadku materiatow do naprawy zerki,
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- ST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej specyfikaey przypadku materialdw potrzebnych do adaia
nowej hawierzchni.
3.SPRZET

3.1. OgoIne wymagania dotyce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” ikt

3.2. Sprat stosowany do wykonania regulacji pionowej uszkodmej studzienki kanalizacyjnej

Wykonawca przyspujacy do wykonania naprawy, powinien wykazsie mazliwoscig korzystania z nagbujagcego
sprztu:

- pity tarczowej,

- miota pneumatycznego,

- sprzarki powietrza,

- dzwigu samochodowego,

- zag:szczarki wibracyjnej,

- sprztu pomochniczego(szczotka, topata, szablon itp.).

4. TRANSPORT

4.1.0g6lne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagagiane” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Transport nowych materiatéw do wykonania napravewyipien odpowiadawymaganiom okrdonym w:

ST D-03.02.01, w przypadku materiatow do naprawysienki,

ST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej specyfikagy przypadku materiatdbw wykorzystywanych do wykora
nowej hawierzchni.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonywania robét

Ogoblne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-M30@O ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Uszkodzenia zapadetych studzienek, podlegajce naprawie

»Uszkodzenie studzienek udzeh podziemnych wyspuje, gdy réanica poziomow pongdzy:

»Kratka wpustu ulicznego a gdpowierzchm warstwyscieralnej nawierzchni wynosi powyrzej 1,5 cm,
>Wlazem studzienki a gégrpowierzchnia nawierzchni wynosi powgj 1 cm,

>Pokrywg zaworu wodogjgowego lub gazowego wynosi poiey 1 cm,

>Wlazem studzienki teletechnicznej wynosi powyrzeji.

5.3. Zasady wykonywania naprawy

Wykonania naprawy poleggiej na regulacji pionowej studzienki i zaworéw, pigje:
-roboty przygotowawcze
erozpoznanie uszkodzenia,
*wyznaczenie powierzchni podlegegj naprawie,
«wykonanie naprawy
enaprav¢ uszkodzonej studzienki,
«utozenie nowej nawierzchni.

5.4. Roboty przygotowawcze

Rozpoznanie uszkodzenia polega na:

- ustaleniu sposobu deformacji studzienki

- okresleniu stanu nawierzchni w bezpednim otoczeniu studzienki,

- wstgpnym rozpoznaniu przyczyn uszkodzenia

- rozeznaniu mdiwosci wykorzystania dotychczasowych elementéwadeznia.
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Powierzchnia przeznaczona do wykonania naprawy muavbbejmowa caly obszar uszkodzonej nawierzchni wokét
zapadngtej studzienki. Powierzchni tej nalenada ksztalt prostoitnej figury geometrycznej.
Powierzchng przeznaczona do wykonania naprawy akceptujgnier.

5.5. Wykonanie naprawy uszkodzonej studzienki

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST nie przewidujgacdzej, to wykonanie przypowierzchniowej naprawy
uszkodzonej studzienki, pod warunkiem zaakceptoavpriez layniera, obejmuje:

zdjecie przykrycia(pokrywy, wtazu) grdzenia podziemnego,

rozebranie uszkodzonej nawierzchni wokét studzienki

reczne(dtutami, haczykami z drutu, mtotkami brukamski ew. dggami stalowymi itp. — w przypadku
nawierzchni typu kostkowego),

mechaniczne(w przypadku nawierzchni typu monolibggo, np. nawierzchni asfaltowej, betonowej)-z
pionowym wyckciem kravgdzi uszkodzenia pjt tarczowa i rozebraniem konstrukcji jezdni przy pay
miotéw pneumatycznych, giyow stalowych itp.,

rozebranie uszkodzonej gornejeéz studzienki (np. cgci zeliwnych, ptyt zelbetowych pod studzienk
kregow podporowych itp.)

zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementow ieeghni i gruzu na pobocze, chodnik lub miejsce
skltadowania, z posortowaniem i zabezpieczeniemnmhigrzydatnego do dalszych robot,

szczegblowe rozpoznanie przyczyn uszkodzenia i ¢padjkaicowej decyzji o sposobie naprawy i
wykorzystaniu istnigjcych materiatéw,

sprawdzenie stanu konsystencji studzienki i oczeszie goérnej agci studzienki (np. nasady wpustu, komina
wlazowego) z ew. uzupetnieniem ubytkow,

w przypadku niewielkiego zapaduia-poziomowanie gornej egi komina wlazowego, nasady wpustu itp.
Przy wyciu zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadkukodzer wickszych- wykonanie deskowania
oraz utaenie i zagszczenie mieszanki betonowej klasy co najmniej B2&dtug wymiaréw dostosowanych
do rodzaju uszkodzenia i poziomu powierzchni (jézdhodnika, pasa dziglego itp.), a take rozebranie
deskowania,

osadzenie przykrycia studzienki lub kratkiekowej z wykorzystaniem istnigjych lub nowych materiatow
oraz ew. wyréwnaniem zaprawementow.

W przypadku znacznych zapaethistudzienki, wynikajcych z uszkodze (zniszczé) korpusu studzienki, kanatow,
przykanalikow, elementéw dennych, wymycia grunfu-gposob naprawy nade okresli¢ indywidualnie i wykona ja
wedtug osobno opracowanej specyfikacji technicznej.

Rzedna oraz pochylenie regulowanych studzienek i pekmusi by dostosowana do ¢dnej i pochylenia nawierzchni
jezdni lub chodnika po wykonaniu odnowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakdci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogééri pkt 6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

2>

>
>

Uzyska wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby do obrotu i powszechnego stosowania\(fikaty na
znak bezpieczestwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodmo deklaracje zgodrei, ew. badania
materiatdw wykonane przez dostawcow itp.),

Sprawdz¢ cechy zewsgtrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowah.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktére naley wykona& w czasie robot podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t

Lp. | Wyszczegdlnienie bada pomiaréw Cestotliwos¢ Wartasci dopuszczalne
bada
1 Wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do lraz Niezkdna powierzchnia
wykonania naprawy
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2 Roboty rozbhiérkowe lraz Akceptacja nieuszkodzbny
materiatow
3 Szczegotowe rozpoznanie uszkodzenia i decyzja pl raz Akceptacja bryniera
sposobie naprawy
4 Naprawa studzienki Ocenagla W(g pktu 5.5
5 Utozenie nawierzchni Ocenasgita W(g pktu 5.6
6 Potazenie studzienki w stosunku do otaczaj lraz Kratkaciekowa ok. 0,5 cm
nawierzchni ponizej, wkaz studzienki-w
poziomie nawierzchni

6.4. Badania wykonanych robo6t

Po zakdéczeniu rob6t naley sprawdzé wizualnie:

Wyglad zewrtrzny wykonanej naprawy w zakresie wadl, ksztaltu, wymiaréw, desenia nawierzchni typu
kostkowego,

Poprawnéc¢ profilu podiwnego i poprzecznego, nariljacego do otaczagej nawierzchni (wg stanu po wykonaniu
odnowy nawierzchni) i unidiwiajgcego sptyw powierzchniowy waod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@Q\Wymagania ogdlne” pkt7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest szt. [sztuka] obiektu wykonanej naprawy-ragjilstudzienki lub pokrywy.

8.0DBIOR ROBOT
8.1.0gdle zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00,¥/ymagania ogdine”pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektovg, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne,

Odbiér robét zanikaj acych i ulegajpcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
= Roboty rozbiérkowe
= Naprawa studzienki.
= Odbidr tych rob6t powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,,Wyamsig ogolne”oraz
niniejszej ST.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania regulacji pionowej studzienki obggnu

Prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

Oznakowanie robdt, zgodnie z zatwierdzonym projekbeganizacji ruchu (projekt organizacji ruchu
opracowany jest kosztem i staraniem Wykonawcy),

Roboty rozhiérkowe

Dostarczenie materiatéw i spta

Wykonanie naprawy-regulacji studzienki lub pokrywy,

Utozenie nawierzchni

Odwiezienie nieprzydatnych materiatow rozbidrkowyehsktadowisko,
Przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
Odwiezienie sprgu

+Przebudowa drogi w Olbrachcicach Wielkich dz. idB, 628/2 (AM5)
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej spkeagfi technicznej $ wymagania dotyegce wykonania i
odbioru robét zwjzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanierzaig:sszczaniem podi@ gruntowego w
ramach inwestycji pod naaw,Przebudowa drogi w Olbrachcicach wielkich”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakesccziokumentéw przetargowych i kontraktowych przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do mémia konstrukcji nawierzchni.

- koryto wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@ — nf

Koryto powstanie po wykonaniu rob6t rozbiérkowychiemnych / poghienie koryta / .
W miejscu wysgpowania istnigjcego uzbrojenia roboty nale prowadz¢ rgcznie / wkazy studni rewizyjnych, skrzynki
do zasuw itp. /

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowgzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pit.1

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdpie 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod® powinien wykaza si¢
mozliwoscig korzystania z nagbujagcego spratu:

- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z fkie ustawianym lemieszem; Zynier mae dopuyci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podipa z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmyrstopadle do kierunku pracy
maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygi.

Stosowany spez nie maze spowodoweé niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélme” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Wymagania dotyegce transportu materiatdw podano w ST D-04.02.00412.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygti¢ do wykonania koryta oraz profilowania i z@gczenia podiea
bezpdrednio przed rozpoeziem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \Wariejsze przysipienie do
wykonania koryta oraz profilowania i zgggczania podia, jest maliwe wytacznie za zgog Inzyniera, wkorzystnych
warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podiu nie mae odbywa sig ruch
budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowankaryta w planie i profilu powinny ky wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi@ w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez dgniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinmazliwia¢ nacigniecie sznurkéw lub
linek do wytyczenia rob6t w odgtach nie wgkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj sprgtu, a w szczegolrigi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone
Sa roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykiad
na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym esi&r Sposob wykonania musi cbyaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poesniby wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w npdyb odwieziony na odktad w miejsce wskazane plagmiera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przyapieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyshcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogho naley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanycledaych podiaa. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem
byly 0 co najmniej 5 cm wisze ni projektowane rgdne podiga.

Jereli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystlja zanizenia poziomu w podta przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulclnipodiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez Irkyniera, dowiec
dodatkowy grunt spetniagy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, w $lm koniecznej do uzyskania
wymaganych rgdnych wysokéciowych i zagsci¢c warstw do uzyskania wartci wskanika zagszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowangzlrryniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podim
nalezy kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1kaivisk
zagszczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podiea (Is)

Minimalna wartd¢ I dla:
Innych dréy
Strefa korpusu Ruch cézki Ruch mniejszy
i bardzo cgzki od ckzkiego
Gorna warstwa o gruloi 20 cm 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podiga 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry poditaze uniemdaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrel zagszczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny
i wtérny modut odksztatcenia pocia wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego inp@nego modutu
odksztatcenia nie powinien przekraéZ32.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zggzczania powinna lyréwna wilgotndéci optymalnej z tolerangj
od — 20 % do + 10 %.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jeeli po wykonaniu robot zwrzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przypf natychmiast do ukfadania warstw nawierzchniptavinien on zabezpieczy
podtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad preezenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera.
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Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&oiajnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Irzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoraniezigdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zsgczenia koryta
i wyprofilowanego podioa podaje tablica 2.
Tablica2.  Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pma

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwosé¢
i pomiarow bada i pomiaréw
1 | Szerokéc¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | R6wnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
- co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostra
5  Radne wysokéciowe i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
6 Uksztaltowanie osi  wco 25 m w osi jezdni i na jej krgdziach dla autostra
planie” i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 Zagszczenie, wilgotn& | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
gruntu poditaa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@ania osi w planie natg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szerok& koryta (profilowanego podtaza)

Szerokdé¢ koryta i profilowanego podi@a nie mae r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10cmi-5cm.

6.2.3. Réwnd¢ koryta (profilowanego podtaza)

Nieréwndici podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovy fatg zgodnie z norm BN -
68/8931-04 [4].
Nieréwngci poprzeczne naky mierzy 4-metrovy tata.
Nieréwndci nie mog przekraczé& 20 mm.
6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtgowinny by zgodne z dokumentacjprojektova
z tolerancy [ 0,5%.

6.2.5. Rzdne wysokdciowe

R&nice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podta i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragza 1 cm, - 2 cm.

6.2.6. Uksztalttowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej cceéj niz [ 3 cm dla autostrad
i drog ekspresowych lub wéej niz 1 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zagszczenie koryta (profilowanego podipa)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podé okrglony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.
Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje sporéwnanie wartei modutéw odksztalcenia, to
+Przebudowa drogi w Olbrachcicach Wielkich dz. idB, 628/2 (AM5)
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wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédceokrélonych zgodnie z nor;nBN-64/8931-02 [3]
nie powinna by wigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bada& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotré gruntu podiaa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod - 20 % do + 10 %.

6.3. Zasady pogfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykazuicksze odchylenia cech geometrycznych od dargch
w punkcie 6.2 powinny kynaprawione przez spulchnienie detgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne
zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieyi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd® i wymaganiami lzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt
Zakres czynngxi objetych cen jednostkowy podano w ST D-02.01.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:
eprace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
«odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxpleamiem,
-zatadunek nadmiaru odspojonego gruntdroaki transportowe i odwiezienie na odkfad lub mmsy
«profilowanie dna koryta lub podia,
ezag:szczenie,
-utrzymanie koryta lub podia,
«przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tuodaksztatcenia nawierzchni podatnych
i podtaza przez obgizenie ply

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réégnoawierzchni planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskéa zagszczenia gruntu

+Przebudowa drogi w Olbrachcicach Wielkich dz. idB, 628/2 (AM5)
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf XS wymagania dotyece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koksyjnych nawierzchni, ktére zostamvykonane w ramach
inwestycji pod nazw Przebudowa drogi w Olbrachcicach wielkich”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentemefargowym i kontraktowym stosowanym przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdidl..

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjngcted utgeniem nasfpnej warstwy nawierzchni.

«  skropienie nawierzchni drogowych asfaltenf, m
« oczyszczenie nawierzchni drogowych, m

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pit.1

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce rob6t
0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, padav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialéw do wykonania skropienia
Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw &wakcyjnych nawierzchnigs
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowe;j:
- kationowe emulsjgedniorozpadowe wg WT.EmA-1994
- uplynnione asfaltyrednioodparowalne wg PN-C-96173
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.Eh9®4

- uplynnione asfalty szybkoodparowywalne wg-©¥6173
- asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-98,17a zgod Inzyniera.

2.3. Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBEmA-94
Wymagania dla asfaltow drogowych podano w PN-C7861

2.4, Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyatwierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyewierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza Zycie (kg/nf)
1 Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4 do 1,2
2 Asfalt drogowy D 200, D 300 0d 0,4 do 0,6

Doktadne zuaycie lepiszczy powinno ldy ustalone w zalsosci od rodzaju warstwy i stanu jej
powierzchni i zaakceptowane przezyniera.

2.5. Skladowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olieinia jego jakéci.
+Przebudowa drogi w Olbrachcicach Wielkich dz. idB, 628/2 (AM5)
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Lepiszcze naley przechowywé& w zbiornikach stalowych wyposanych w urzdzenia grzewcze
i zabezpieczonych przed dggém wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcgansagazynowanie lepiszczy w zbiornikach
murowanych, betonowych lubelbetowych przy spetnieniu tych samych warunkévkigapodano dla zbiornikdw
stalowych.

Emulsg mozna magazynowa w opakowaniach transportowych lub stacjonarnychiornikach
pionowych z nalewaniem od dna.

Nie naley stosowa zbiornika walcowego lacego, ze wzgldu na tworzenie gina duej powierzchni
cieczy ,kazucha” asfaltowego zatykgjego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nagl@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien aagk sic maozliwosciag
korzystania z nagbujgcego spretu:
% szczotek mechanicznych, zalecg siycie urzdzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinnéa by
wykonana z twardych elementéw czysmoreh i shey¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszcze
przylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powjposiadé migkkie elementy czyszaee i shiy¢
do zamiatania. Zalecaesizywanie szczotek wyposanych w uradzenia odpylajce,
sprzarek,
zbiornikéw z wod,
szczotek gcznych.

5

%

o,
o

o,
o

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nale uzywaé skrapiarl lepiszcza. Skrapiarka powinna dy
wyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwajeg¢ na sprawdzanie i regulowanie gasfacych parametrow:
< temperatury rozktadanego lepiszcza,
cisnienia lepiszcza w kolektorze,
obrotéw pompy dozyggej lepiszcze,
predkosci poruszania siskrapiarki,
wysokdaici i dtugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,
dozatora lepiszcza.
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniendbigolowany termicznie tak, aby byto miwe zachowanie
statej temperatury lepiszcza.
Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.
Skrapiarka powinna zapewniozktadanie lepiszcza z toleramgj 10% od iléci zatazonej.

4. TRANSPORT
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4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu
0Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotwych, posiadagych izolacg
termiczny, zaopatrzonych w ugdzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopszdd dosipem wody.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skkgch, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkieme nie krdg korodowaly pod wpltywem emulsji i nieetly powodowaty jej rozpadu.
Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powingy przedzielone przegrodami, dzjeymi je na komory
o pojemndci nie wickszej niz 1 n?, a kada przegroda powinna ndievykroje w dnie umaliwiajace przeptyw emulsji.
Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone dmsportu lub sktadowania emulsji powinnyéhyzyste i nie powinny
zawierd resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni
Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usiuniluznego materiatu, brudu, blota i kurzu przy
+Przebudowa drogi w Olbrachcicach Wielkich dz. idB, 628/2 (AM5)
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uzyciu szczotek gcznych, a w razie potrzeby wody podnieniem. Na terenach niezabudowanych, bé&aumio
przed skropieniem warstwa powinnattnczyszczona z kurzu przyyciu spgzonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnathnczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bylaywana woda, to skropienie lepiszczemammasipi¢ dopiero po
wyschniciu warstwy, z wygtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawieriahmaze by wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpocg¢ sie po akceptacji przez myniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna bdgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno
dostpnych ecznie (za pomacweza z dysz rozpryskovy).

Temperatury lepiszczy powinny M@ si¢ w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperatufC]
1  Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 40"

2 Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza& do temperatury zapewnigiej wymagan lepkasé.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powihyéa pozostawiona
bez jakiegokolwiek ruchu na czas niedhy dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsfw odparowania wody
z emulsji. W zalenosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utéeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Gfyltwca powinien zabezpieczy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezlgdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowadgmiobne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki ieslenia wymagane;j iléci lepiszcza w zaleoici od rodzaju
i stanu warstwy przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna dpparta na atestach producenta z tgyWykonawca powinien kontrolowa
dla kazdej dostawy wiéciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wiaciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot

Lp. . Kontrolowane Badanie
Rodzaj lepiszcza T
wiasciwosci wedtug normy
1 Emulsja asfaltowa kationowa lepkas¢ EmA-94
2 Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134

6.3.2.Sprawdzenie jednorodéai skropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowad#i kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedtug metody podanejpva@waniu
~Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozktadanego lepiszcza i kruszywa”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest:
+Przebudowa drogi w Olbrachcicach Wielkich dz. idB, 628/2 (AM5)
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- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropionej,
- m? (metr kwadratowy) utrwalonej powierzchniowo nawaigmi.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:

% mechaniczne oczyszczeniezHaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyain

polewaniem wog lub uzyciem spezonego powietrza,
» reczne odspojenie stwardniatych zanieczys#icze

Cena 1 mskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrakgjare
podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
Cena 1%mowierzchniowego utrwalenia nawierzchni obejmuije:

dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skragjare
podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
skropienie powierzchni warstwy lepiszczem

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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10.1. Normy

1. | PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penet@ffltow

2. | PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

3. | PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynniod@JN do nawierzchn
drogowych

10.2. Inne dokumenty

« ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie $do rozkladanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconeeprz
GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z H9©2-02-03.

s WARUNKI TECHNICZNE. DROGOWE KATIONOWE EMULSJE ASFAIOWE EMA-94. IBDIM -
1994 R.

+Przebudowa drogi w Olbrachcicach Wielkich dz. idB, 628/2 (AM5)
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Specyfikacja techniczn@dnosi s¢ do wymaga zwigzanych z wykonaniempodbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechaniczniela poszczegdlnych wymagadechnicznych dotyexych wykonania i odbioru robot,
ktére zostam wykonane w ramach inwestycji pod nazwPrzebudowa drogi w Olbrachcicach wielkich”

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakescclokumentéw przetargowych i kontraktowych przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizowanych hatcznie wg PN-S-06102 i obejmuj

- podbudowa zasadnicza z kruszywa famanego 0/341¢.a5cm
- podbudowa pomocnicza z kruszywa tamanego 0/3)m15cm
-remont castkowy podbudowy z kruszywa tamanego 0/31% m

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna proces technologiczny, polegey na odpowiednim zggzczeniu w optymalne;j
wilgotnaosci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanegnechanicznie- jedna lub wjcej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warsfmaosng nawierzchni drogowe;.

1.4.3. Pozostateokreslenia podstawowe gszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigéine” pkt 1.4

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t
0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, padav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tanwdmystabilizowanych mechanicznie powinno¢by
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszent@vsca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczaldiino
ziarnzwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszaagbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, olglena wediug PN-B-06714-15 powinnazé miedzy krzywymi granicznymi pol
dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezomaych na podbudowy, wykonywane metathbilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gorm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbud@vwpomocnicz (dolng warstve)

+Przebudowa drogi w Olbrachcicach Wielkich dz. idB, 628/2 (AM5)
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadpgiggta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej uziarnienia do
gornej krzywej granicznej uziarnienia ngiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna kruszywa nie ne

8ok oczka sita, mm

przekracza 2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wi&ciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.

Wymagania
. Kruszywa
Lp. Wyszczegolnienie lamane Badania
wihasciwosci Podbudowa wedtug
zasad| pomoc-
-nicza| nicza
1 | Zawart@¢ ziarn mniejszych od 2 od 2 PN-B-06714-15
niz 0,075 mm, % (m/m) do 10| do12
2 | Zawarté¢ nadziarna, PN-B-06714-15
% (m/m), nie wgcej niz 5 10
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714-16
%(m/m), nie wgcej niz 35 40
4 Zawart@¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie 1 1 PN-B-04481
wiecej niz
5 | Wskanik piaskowy po picio-
krotnym zggszczeni% mmetopl od 30 | od 30 BN-64/8931-01
lub Il wg PN-B-04481, % | 40 70| do70
6 | Scieralnd¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralna¢ catkowita po
petnej liczbie obrotéw, nie
wigcej niz 35 50 PN-B-06714-42
b) scieralng¢ czsciowa po
1/5 petnej liczby obrotéw, nie
wiecej niz 30 35
7 Nasikliwosé¢, %(m/m), nie PN-B-06714-18
wiecej niz 3 5
8 Mrozoodporné, ubytek PN-B-06714-19
masy po 25 cyklach zanmia 5 10
nia, %(m/m), nie wjcej niz
9 . . PN-B-06714-37
Rozpad krzemianowyzela- PN-B-06714-39
zawy hcznie, % (m/m), nie - -
wiecej niz
10 | Zawarté¢ zwigzkow siarki w
przeliczeniu na S§%(m/m), 1 1 PN-B-06714-28
nie wiecej niz
11 | Wskanik nasnosci Wne mie-
szanki kruszywa, %, nie

+Przebudowa drogi w Olbrachcicach Wielkich dz. idB, 628/2 (AM5)
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mniejszy nk:
a) przy zagszczeniud > 1,00 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud>1,03 [ 120 -

2.3.3. Materialy do ulepszania wiéciwosci kruszyw

Do ulepszania wigiwosci kruszyw stosuje si
— cement portlandzki wg PN-B-19701
— wapno wg PN-B-30020,
— popioly lotne wg PN-S-96035
— zuzel granulowany wg PN-B-23006
Dopuszcza si stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanianayzdnych efektow ulepszania
kruszywa i po zaakceptowaniu przezyniera.
Rodzaj i ilg¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102

2.3.4. Woda
Nalezy stosowa wock wg PN-B-32250

3.SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt

3.2. Sprat do wykonania rob6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyofechanicznie
powinien wykaza sic mazliwoscig korzystania z nagbujagcego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypmsgych w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny zapewdi
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo§nboptymalnej,
b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtatnych do zagszczania. W miejscach trudno dgstych
powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub maile waldbracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyisic zgodnie z BN-88/6731-08.

Transport pozostatych materialtéw powinien odb§sia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiga
Podbudowa powinna Byutozona na podku zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania rgisprawdzt wzorem:

w ktorym:
D;s - wymiar boku oczka sita, przez ktdre przechod#blziarn warstwy podbudowy lub warstwy adzapcej, w
milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#io&iarn gruntu podi@, w milimetrach.

Jeeli warunek (1) nie mze by spelniony, naley na podigu utazy¢é warstwe odcinagca lub
odpowiednio dobrangeowtéknirg. Ochronne wisciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychystek gruntu,
wyznacza s z warunku:

+Przebudowa drogi w Olbrachcicach Wielkich dz. idB, 628/2 (AM5)
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w ktorym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥&ziarn gruntu podi@, w milimetrach,
Ogo - umownasrednica poréw geowtokniny odpowiadef wymiarom frakcji gruntu zatrzymuga s¢ na geowtokninie
w ilosci 90% (m/m); warté¢ parametru § powinna by podawana przez producenta geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamiadbudowy powinny bywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w egdach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno utiwia¢ nacigniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okrelonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarz& w
mieszarkach gwaranygych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni@ zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlfiakcji na drodze. Mieszanka
po wyprodukowaniu powinna Byod razu transportowana na miejsce wbudowania W sp&sob, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozkladana w warstwie o jednakowej grétio takiej, aby jej
ostateczna grulié po zagszczeniu byta rowna gruba projektowanej. Grubig pojedynczo uktadanej warstwy nie
moze przekraczd 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnaé bpztozona w sposob zapewrniay
osigniccie wymaganych spadkéw igdanych wysokéciowych. Jeeli podbudowa skfada iz wigcej niz jednej
warstwy kruszywa, to kala warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych
spadkéw i rgdnych wysokéciowych. Rozpoogzrie budowy kadej nasgpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze
poprzedniej warstwy przez iyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zapczania powinna odpowiatlavilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448tetpda I1). Materiat nadmiernie nawilgocony, powimi
zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldevilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o
20% jej wartdci, mieszanka powinna bywilzona okrélong iloscig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku,
gdy wilgotnai¢ mieszanki kruszywa jest wrgza od optymalnej o 10% jej wasth, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpola przyjetemu poziomowi
wskaznika nagnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny
Wykonawca powinien wykogeodcinek prébny w celu:

- stwierdzenia czy spgk budowlany do mieszania, rozktadania i ggagzania kruszywa jest wiawy,
- okreslenia grubéci warstwy materiatlu w staniednym, koniecznej do uzyskania wymaganej g&gbaarstwy po
zag:szczeniu,
— okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wika zagszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powiniertyd takich materiatdw oraz spy do mieszania, rozktadania i
zag:szczania, jakie dtla stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wysa@sl 400 do 800 fn

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mge przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcipk@nego przez fyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagdniem nasfpnej warstwy, powinna léyutrzymywana w dobrym
stanie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to
jest obowizany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane gerezuch. Koszt napraw wyniktych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlplkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot
Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robdt i przedstaévivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania teviny
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obejmowd wszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada
Minimalna Maksymalna
Lp. WyszczegOdlnienie bada liczba bada na powierzchnia
; N podbudowy
dziennej dziatce rz2v-padaica
boczej | Py haca
ro na jedno
badanie (rf)
1 [ Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zagsszczenie warstwy 10 prébek na 10000 rh
. S dla kazdej partii kruszywa i przy|
4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &ygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Problkezyapobiera
w spos6b losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada powinny by na biegco
przekazywane trynierowi.

6.3.3. Wilgotnas¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnosci optymalnej, okrédonej wedtug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 (metoda 1), z toleranei 0% -20%.
Wilgotnas¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zageszcezenie kadej warstwy powinno odbywa sie az do osagniecia wymaganego wskaika
zagszczenia.

Zagzszczenie podbudowy nalesprawdzé wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeproveatie
badania jest nienitiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontralag:szczenia nale/ oprz€ na metodzie
obcizen ptytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziepmaz na 5000 fnlub wedtug zaledelnzyniera.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zgalgznag za prawidtowe, gdy stosunek
wtérnego modutuE, do pierwotnego modutu odksztatceni® jest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

6.3.5. Wi&ciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacers wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badé@petnych powinny by pobierane przez Wykonawev spos6b losowy w obecfm Inzyniera.
6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardéw dotyaz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w cgBli

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruseystabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwo$¢ pomiaréw

w sposob gty planografem albo co 2(

1 |Ro6wna¢ podiizna
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m taty na kadym pasie ruchu
co 100 m

2 | Rzdne wysokéciowe

3 [ Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej|,
lecz nie rzadziej niraz na 400 f
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na

2000 nf

4 | Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia €0 najmniej w dwoch przekrojach na
kazde 1000 m

€0 najmniej w 20 punktach naide

1000 m

- ugiecie spezyste

6.4.2. Rzdne wysokdciowe podbudowy

Ré&nice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+ 1 cm, -2 cm.

6.4.3. Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podia

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.4. N&nosé podbudowy

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powiniert kgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiccie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno bggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa o Wskaznik o Minimalny modut odksztat-
wskazniku zag:szczeniad Maksymalne ugiie cenia mierzony ptyto srednicy
Wies Nie nie sprzyste pod kotem, mm 30 cm, MPa
mniejszym mniejszy nk
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszegqd od drugiego
obcigzenia B | obciazenia B
80 1,0 1,25 1,40 80 140

6.5. Zasady pogfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewidciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjcksze odchylenia od olkilenych w punkcie 6.4
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbajaici co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchniggpkananej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerégigorojektowanej o wgcej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wpj lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerppdbudow przez
spulchnienie warstwy na petgruba¢ do potowy szerokiei pasa ruchu, doi@nie materiatu i powtdrne zeggczenie.

6.5.2. Niewtdciwa grubosé¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzim grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstway odpowiedri
gtebokai¢, zgodnie z decyazjlnzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiedmidgciwosciach, wyréwnane i
ponownie zagszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wagkiu tych rob6t nagpi ponowny pomiar i ocena grufm
warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtdciwa nosnosé podbudowy
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Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkéz roboty
niezlzdne do zapewnienia wymaganegnaici, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawealpidowy tylko wtedy, gdy zainie nénosci
podbudowy wynikito z niewkziwego wykonania rob6t przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosty obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektovg, ST i wymaganiami liyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&&a6/ wyniki pozytywne

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Zakres czynnéxi objetych cen jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicZbana
wykonania 1 rhipodbudowy obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
roztozenie mieszanki,
zag:szczenie rozteonej mieszanki,
przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. | PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekr
2. | PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi

zanieczyszczeobcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie skladu ziarnowego
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie ksztaltu ziarn
PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.d8zanie wilgotnéci
PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d8zanie nagkliwosci
PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie mrozoodporiai
metod) bezpgredni

8. | PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi
zanieczyszczeorganicznych

9. | PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi siarki
metod; bromowy

10. | PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego

11. | PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
zelazawego

12. | PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w
bebnie Los Angeles

13. | PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i

Nle[a|~|w
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drogowe. Badania techniczne

14. | PN-B-11111

Kruszywa mineralne. Kruszywa natgalo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

15. [ PN-B-11112

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni
drogowych

16. | PN-B-11113

Kruszywa mineralne. Kruszywa natgalo nawierzchni
drogowych. Piasek

17. | PN-B-19701

Cement. Cement powszechnegtku. Sklad, wymagania i
ocena zgodniei

18. | PN-B-23006

Kruszywo do betonu lekkiego

19. | PN-B-30020

Wapno

20. | PN-B-32250

Materiaty budowlane. Woda do betiarapraw

21. | PN-S-06102

Drogi samochodowe. Podbudowy z kmstabilizowanych
mechanicznie

22. | PN-S-96023

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@enehnia z ttucznia
kamiennego

23. | PN-S-96035

Popioly lotne

24. | BN-88/6731-08

Cement. Transport i przechowywani

25. | BN-84/6774-02

Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do
nawierzchni drogowych

26. | BN-64/8931-01

Drogi samochodowe. Oznaczaniessska piaskowego

27. | BN-64/8931-02

Drogi samochodowe. Oznaczanieutoooldksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt

28. | BN-68/8931-04

Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni
planografem i tat

29. | BN-70/8931-06

Drogi samochodowe. Pomiag&igiodatnych
ugieciomierzem belkowym

30. | BN-77/8931-12

Oznaczanie wskia zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogoblnej specyfikacji teclzniej 3 wymagania dotycgce wykonania i odbioru
robét zwizanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i poaigo podbudowy kruszywem stabilizowanym
mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakescczlokumentéw przetargowych i kontraktowych przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych z
wykonywaniem podbudoéw z kruszyw stabilizowanych hatcznie wg PN-S-06102 i obejmuj

- podbudowa zasadnicza z kruszywa famanego 0/341¢.a5cm

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zeanych z wykonaniem
wyréwnania podbudowy:

- kruszywami tamanymi stabilizowanymi mechaniczniggmagania jak dla podbudowy zasadniczej z kruszywa
tamanego 0/31,5 frgr.12cm

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Warstwa wyrownawcza warstwa o zmiennej gruba uktadana na istniggej warstwie w celu wyréwnania jej
nieréwndaci w profilu poprzecznym i podimym.

1.4.2. Pozostale okilenia g zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjappodanymi w
ST ,Wymagania ogolne” pkt 1.4 oraz w ST ,Podbudankruszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. materialy
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania wyréwnania podbudowy kuszywem stabilizowanym mechanicznie

Do wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanynechmnicznie naly stosowé materiaty
spetniajce wymagania okéone w:

- ST ,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowamagohanicznie” pkt 2,
2.3. Skltadowanie materiatow

Kruszywa uywane do rob6t naly sktadowa w zasiekach materiatowych na podicutwardzonym,
dobrze odwodnionym w warunkach zabezpiegzaajh je przed zmieszaniem z innymi gatunkami krusizfrakcjami.

Materiat w okresie sktadowania nie #goulec zanieczyszczeniu.

+Przebudowa drogi w Olbrachcicach Wielkich dz. idB, 628/2 (AM5)

Str. 56



PRACOWNIA PROJEKTOWANIA | NADZORU “DRO-INSTAL” UL.  SWIDNICKA 24, 58-200 DZIER ZONIOW

3. sprzet
3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Do wykonania wyrownania podbudowy kruszywem tamnmarsgabilizowanym mechanicznie Wykonawca
powinien dysponow@asprztem okrélonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagaogolne” pkt 3.

4. transport
4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Transport kruszyw powinien spetbiswymagania okrdone w ST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 4.

5. wykonanie robét
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST ,Wymigagodlne” pkt 5.
5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Zasady i warunki wytwarzania mieszanki kruszywaipmy spetnig wymagania okrdone w ST D-
,Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego awchnie” pkt 5.

5.3. Przygotowanie powierzchni podbudowy dowyréwnania kruszywem stabilizowanym mechaniczei

Przed przyapieniem do wykonywania wyréwnania powierzchnia paatibwvy powinna zosta
oczyszczona z wszelkich zanieczyszczgodnie z ST ,,0czyszczenie i skropienie warstwstoukcyjnych” pkt 5.

Powierzchnia podbudowy z kruszyw przewidzianavgodwnania powinna zostgrzed ukladaniem
warstwy wyréwnawczej zoskardowana nebgikas¢ 7 cm, co pozwoli na wkgiwe zwigzanie wykonanej warstwy
wyréwnawczej z istnigca podbudow.

Prace pomiarowe powinny &yykonane w sposob urdiwiajacy wykonanie wyréwnania podbudowy
zgodnie z dokumentacprojektovs.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania wysdania podbudowy powinny bywvczeniej
przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywarzasie robot przez Wykonagic

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edach rownolegtych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przezyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmeazliwia¢ nacikgnigcie linki
do wytyczenia robét w odgtach nie wgkszych nk co 10 m.

Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy najfeistawt wzdtuz istniegcej podbudowy prowadnice w taki sposéb, aby
wyznaczaly ondcisle warstvwe wyréwnawca podbudowy w stanie niezeggczonym. Prowadnice winny &y
ustawione stabilnie, w sposob wyklucggj ich przesuwanie siw czasie uktadania i zagzczania kruszywa.

5.4. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinierkaya odcinek prébny, zgodnie z zasadami
okreslonymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wyraa@ ogélne” pkt 5.
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5.5. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ uktadanej warstwy wyréwnawczej z kruszywa stabilanego mechanicznie nie
moze by po zagszczeniu mniejsza od naplszego wymiaru ziarna w kruszywie. Warstwyréwnawca z
kruszywa stabilizowanego mechanicznie uktada sag;szcza wedtug zasad oklenych w ST ,Podbudowa z
kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie’5pkt

6. kontrola jakosci rob6t
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien wykérzdania zgodnie z ustaleniami zawartymi
w ST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanegalsatvanego mechanicznie” pkt 6

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania wyréwnania podbug@odano w
ST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogofvkt 6.

6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygzch cech geometrycznych wykonanego wyréwnania
powinny by zgodne z okrdonymi dla podbudowy w OST D-04.04.00 ,Podbudankruszyw. Wymagania ogélne
pkt 6.

7. obmiar rob6t
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,Wymagagéne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest n? (metr szécienny) wbudowanego kruszywa stabilizowanego meichaie.
8. Odbidr robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST ,Wymagagiine” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robdt zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Roboty zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy aaldo robot ulegaicych zakryciu. Zasady
ich odbioru g okreslone w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.2.

9. podstawa ptatndci
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Cena wykonania 1hwyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym naemitznie obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- transport materiatu na plac budowy,
- przygotowanie mieszanki,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- rozlozenie i zagszczenie mieszanki,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej.
10. przepisy zwazane

1. | PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probektyr
2. | PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie zawartai
zanieczyszczeobcych
3. | PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie skltadu ziarnoweg
4. | PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie ksztaltu ziarn
5. | PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie wilgotnéci
6. | PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d8zanie nagkliwosci
7. | PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie mrozoodporiai
metod) bezpgredni
8. | PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi
zanieczyszczeorganicznych
9. | PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi siarki
metod; bromowg
10. | PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego
11. | PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
zelazawego
12. | PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w
bebnie Los Angeles
13. | PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne
14. | PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natealo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka
15. | PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@awierzchni
drogowych
16. | PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahgalo nawierzchni
drogowych. Piasek
17. | PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Skiad, wymagania i
ocena zgodniwi
18. | PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego
19. | PN-B-30020 Wapno
20. | PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betiarapraw
21. | PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmstabilizowanych
mechanicznie
22. | PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@enehnia z ttucznia
kamiennego
23. | PN-S-96035 Popioly lotne
24. | BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani
25. | BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanmie tamane do
nawierzchni drogowych
26. | BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieasska piaskowego
27. | BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutoooldksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt
28. | BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rés@npawierzchni
planografem i tat
29. | BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiaedigodatnych
ugieciomierzem belkowym
30. | BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot stosowania specyfikacji

Przedmiotem szczeg6towe] specyfikacji techniczn®ST) & wymagania dotyce wykonaniai odbioru robdt
zwigzanych z remontami ggtkowymi nawierzchni bitumicznycl ramach inwestycji pod naaw,Przebudowa drogi
w Olbrachcicach wielkich”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakesiclokumentdéw przetargowych i kontraktowych przy el@c i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t awanych z wykonaniem i odbiorem
remontu czstkowego nawierzchni bitumicznych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Remont cgstkowy nawierzchni - zespét zabiegdéw technicznych, wykonywanych rekalob, zwizanych z
usuwaniem uszkodae nawierzchni zagrajagcych bezpieczestwu ruchu, jak rownie zabiegi obejmujce mate
powierzchnie, hamage proces powkszania si powstatych uszkodze

1.4.2. Ubytek - wykruszenie materiatu mineralno-bitumicznego nabgkaos¢ nie wikszy niz grubad¢ warstwy
scieralnej.

1.4.3. Wybdj- wykruszenie materiatu mineralno-bitumicznegahdokas¢ wicksz niz grubgé warstwyscieralnej.
1.4.4. Mieszanka mineralno-bitumiczna- mieszanka mineralna otoczona odpowigdogcia lepiszcza.

1.4.5. Kationowa emulsja asfaltowa- lepiszcze bitumiczne w postaci zawiesiny rozpooggo asfaltu w wodzie,
otrzymane przez mechaniczne wymieszanie asfaltodg,vprzy jednoczesnym zastosowaniu emulgatora katiego.
1.4.6. Emulsja asfaltowa wolnorozpadowa emulsja o tak zwolnionym czasie rozpadu, bylme@ byto catkowite
otoczenie mieszanki mineralnej, nadanie jej uraloiai na czas transportu i wobudowania.

1.4.7. Recykling nawierzchni asfaltowej— powtérne #ycie mieszanki mineralno — asfaltowej, odzyskanej z
nawierzchni.

1.4.8.Recykling na gogco — proces technologiczny, w ktérym materiat odzyska nawierzchni w wyniku frezowania
na zimno, jest odgrzewany i mieszany w recyklerzeowymi materiatami, w celu uzyskania mieszanki enaino —
asfaltowej, o skladzie i wéaiwosciach okrélonych recept laboratoryjn.

1.4.9.Beton asfaltowy

— mieszanka mineralno — asfaltowa o skladnikachralojch w odpowiednich proporcjach (mieszanka minera
sktadajica s¢ wytacznie z kruszywa tamanego) zaprojektowana i wykanag PN-74/S-96022.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Za jaka¢ zastosowanych materiatdw i wykonanych robét orelz zgodnéci z wymaganiami niniejszej SST i
poleceniami lnyniera odpowiedzialny jest Wykonawca robét.

Do obowpzkéw Wykonawcy naley m.in.:

- wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) matesiadpowiedniej jakéci

- ustalenie i przestrzeganie takich warunkow trarispi przechowywania materiatow, ktore

zagwarantyj zachowanie ich jakkei i przydatndci do planowanych robo6t

- okreslenie i uzgodnienie takich warunkéw dostaw (wiglkid czestotliwosci) aby mogta

zapewniona rytmiczrig produkcji

- zgromadzenie na sktadowiskach przed rozpdem robdt odpowiedniej partii materiatu.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materialéw do wykonywania crstkowych remontéw nawierzchni bitumicznych

Technologie usuwania uszkodzeawierzchni i materialy ayte do tego celu powinny bBydostosowane do rodzaju i
wielkosci uszkodzenia. @Gbokie powierzchniowe uszkodzenia nawierzchni (ubytkwyboje) oraz uszkodzenia
krawedzi jezdni (obtamania) natg naprawig:

- mieszankami mineralno-asfaltowymi wytwarzanymitiudowywanymi ,na gajco”,

- przy wyciu specjalnych maszyn (remonteréw), ktére wrzaugad cénieniem mieszankgrysu i emulsji asfaltowej
bezpdrednio do naprawianego wyboju.

Powierzchniowe ubytki warstwicieralnej (spkania siatkowe )naly naprawidg:

- przy wyciu specjalnych maszyn (remonteréw), ktére podgzasgcia spryskuj nawierzchng

emulsp, rozsypug grysy i wciskag je w emulsg.

2.2. Mieszanki mineralnoasfaltowe wytwarzane i wbudowywane na ggor Beton asfaltowy powinien ndie
uziarnienie dostosowane docelgbkasci uszkodzenia (po jego oczyszczeniu znkch castek nawierzchni i
zanieczyszcze obcych), przy czym najwksze ziarna w mieszance betonu asfaltowego powsigymiesci¢c w
przedziale od 1/3 do 1/4 gpokasci uszkodzenia do 80 mm. Przyelszych uszkodzeniach naje zastosowa
odpowiednio dwie lub trzy warstwy betonu asfaltowegbudowywane oddzielnie o dobranym uziarnieniu i
wiasciwosciach fizyko-mechanicznych, dostosowanych do ceamntowanej nawierzchni.

2.3. Kruszywo

Do remontu cgstkowego nawierzchni bitumicznych najestosowd grysy odpowiadaice wymaganiom podanym w
PN-B-11112:1996

2.4. Lepiszcze
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Do remontu cgstkowego nawierzchni bitumicznych najestosowa kationowe emulsje asfaltowe niemodyfikowane
szybkorozpadowe K1-65. Moa stosowea tylko emulsje asfaltowe posiadag aprobat techniczm, wydany przez
uprawnion jednostk.

2.5. Témy kauczukowo-asfaltowe

Przy wykonywaniu remontu ggtkowego nawierzchni bitumicznych mieszankami naier- asfaltowymi na gaco
ftzw naktadki/ naley stosowd kauczukowo-asfaltowe gmy samoprzylepne w postaci wgt uformowanej z asfaltu
modyfikowanego polimerami, o przekroju prosfolym o szerokéci od 20 do 70 mm, grukoi od 2 do 20 mm,
dtugdsci od 1 do 10 m, zwigte na rdz# tekturowy z papierem dwustronnie silikonowanym.

Tasmy powinny charakteryzowssie:

a) doby przyczepnécia do pionowo przeetej powierzchni nawierzchni,

b) wytrzymaiacig nascinanie nie mniejsgniz 350 N/30 cm2,

c¢) doby giectkosciag w temperaturze -200C na watku £ 10 mm,

d) wydtuzeniem przy zerwaniu nie mniejzn800%,

e) odksztatceniem trwatym po wydkeniu o 100% nie wkszym ni 10%,

f) odporndcia na starzenie si

Tasmy te shia do dobrego patzenia wbudowywanej mieszanki mineralno-asfaltowej gosco z pionowo
przycietymi $§ciankami naprawianej warstwy bitumicznej ista@gj nawierzchni. Szeroké tasmy powinna by réwna
grubaici wbudowywanej warstwy lub mniejsza o 2 do 5 mmen€ze tamy (2 mm) naley stosowa przy
szerokdciach naprawianych ubytkéw (wybojow) do 1,5 meha, grubsze (np. 10 mm) przy szerékmmch wikszych
od 4 metrow.

3. SPRZET

3.1. Maszyny do przygotowania nawierzchni przed najpwa

W zaleznosci od potrzeb Wykonawca powinien wykézaie mazliwosciag korzystania ze spgiu do przygotowania
nawierzchni do naprawy, takiego jak:

-przecinarki do przyecia krawedzi uszkodzonych warstw prostopadle do powierzchni

nawierzchni i nadania uszkodzonym miejscom georoetrych ksztattéw (mdiwie zblizonych

do prostoktow),

-pita do ctcia asfaltu

-miot pneumatyczny

-komplet oznakowania

-frezarka

3.2. Specjalistyczny spret do naprawy powierzchniowych uszkodzg

Do naprawy powierzchniowych uszkodzetosowa specjalne remontery, wprowadseg pod

cisnieniem kruszywo jednocgeie z modyfikowan kationowy emulsj asfaltows w oczyszczone

sprezonym powietrzem uszkodzenia.

4. TRANSPORT MIESZANKI

Transport mieszanki ,na garo” powinien speti@nastgpujace warunki:

- powierzchng wewretrzng skrzyni samochodu nafe przed zatadunkiem spryskérodkiem

zapobiegajcym przyklejaniu s mieszanki w czasie transportu

- samochody mugzby¢ wyposaone w plandeki, ktérymi przykrywaesmieszank w czasie

transportu.

Przy naprawie niewielkich powierzchni, najetransportowé goraca mieszank mineralno-asfaltow w pojemnikach
izolowanych cieplnie lub (samochdéd termos).Kruszyatezy przewozé dowolnymisrodkami transportu.

Lepiszcza naley przewozt cysternami posiadagymi komory o pojemnézi nie wickszej n 3 m3.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie nawierzchni do naprawy

Po ustaleniu zakresu uszkodzgrawdopodobnych przyczyn ich powstania pglastalt sposéb naprawy.
Przygotowanie uszkodzonego miejsca obejmuje:

- pionowe obgjcie krawedzi uszkodzenia na gdokas¢ umazliwiajaca wyréwnanie jego dna,

nadajc uszkodzeniu ksztalt prostej figury geometrycangejprostokta,

-usunkcie luznych okruchéw nawierzchni,

-usungcie wody, doprowadza¢ uszkodzone miejsce do stanu powietrzno-suchego,

-doktadne oczyszczenie dna i krglei uszkodzonego miejsca zhych ziarn gryswzwiru,

piasku i pytu.

5.2. Naprawa wybojéw i obtamanych kravedzi nawierzchni mieszankami mineralno-asfaltowymi

»Nna goraco”

Po przygotowaniu uszkodzonego miejsca nawierzchnaprawy, naley spryska dno i boki naprawianego miejsca
szybkorozpadowkationows emulsj asfaltows w ilosci 0,5 I/m2. Mieszank mineralno-asfaltow nalezy roztozy¢ przy
pomocy fopat i listwowychciggaczek oraz listew profilowych. \sadnym wypadku nie natg zrzuc& mieszanki ze
srodka transportu bezp@dnio do przygotowanego do naprawy miejsca, &spas je rozgarni@a Mieszanka powinna
by¢ jednakowo spulchniona na catej powierzchni napaiaego miejsca i uimna

z pewnym nadmiarem, by po jej zagczeniu naprawiona powierzchnia byla réwna z paweleg sysiadupcych
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czesci nawierzchni. Rénice w poziomie naprawionego miejsca i istpiej nawierzchni przeznaczonej do ruchu z
predkaoscia powyzej 60 km/h, nie powinny ywicksze od 4 mm. Rozkwrya mieszank naley zag:sci¢ walcem lub
zag;szczarl ptytowa. Przy naprawie obtamanych kredezi nawierzchni naley zapewné odpowiedni opdr boczny dla
zag:szczanej warstwy i dobre edzywarstwowe zwizanie. Wykonywanie naktadek (powierzchnia paejylOm2) z
masy mineralno-asfaltowej wytworzonej w otaczareéety uzywaé ukladarki do mas mineralno-bitumicznych oraz
walca statycznego samojezdnego.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyéleprobaty techniczne na materiaty

oraz wymagane wyniki badanateriatéw przeznaczonych do wykonania robot edstawt je

Inzynierowi do akceptaciji.

6.2. Badania przy wbudowywaniu mieszanek mineralnasfaltowych

W czasie wykonywania napraw uszkofizelezy kontrolowa:

-przygotowanie naprawianych powierzchni do wbudoawia mieszanek, ktérymiebzie wykonywany remont
uszkodzonego miejsca,

-sktad wbudowywanych mieszanek:

-betonu asfaltowego — wykonanie ekstrakcji wg PR4801:1967.

Wyniki powinny by zgodne z receptlaboratoryjm. Dopuszcza si wykonanie bada innymi réwnowanymi
metodami

-ilo$¢ wbudowywanych materiatéw na 1 m2

- codziennie,

-rownas¢ naprawianych fragmentéow - k@dy fragment (rénice medzy naprawion powierzchm a gsiadugcymi
powierzchniami, nie powinny ldywieksze od 4 mm dla drég ogatkosci ruchu powyej 60 km/h i od 6 mm dla drég o
predkosci ponizej 60 km/h,

-pochylenie poprzeczne (spadek) warstwy wypednigjpo zagszczeniu powinien liyzgodny ze spadkiem istniegj
nawierzchni, przy czym warstwa ta powinn& lyykonana ponad krailz otaczagcej nawierzchni o 2 do 4 mm.éje
warstwe wypetniagca wykonano z mieszanki mineralno-asfaltowej ,nha aothnPrzy innych rodzajach mieszanek,
ktére g mniej podatne na degzczenie poziom warstwy wypetiagj ubytek powinien bywyzszy od otaczafej
nawierzchni o 1 do 2 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiaru robét jest 1 m2(metr kwadratowy) naprawjonawierzchni w przypadku remontéw grysami i
emulsja i 1IMg wbudowanej masy w przypadku remonbtdeszank ,na gonco”. Obmiar rob6t polega na okteniu
faktycznego zakresu rob6t oraz obliczeniu rzeczypefs ilosci wykonanych napraw. Obmiar robot dokonuje
Wykonawca w obecrigi Inzyniera. Wyniki obmiaru naley poréwn& z dokumentagj techniczg w celu okrélenia
roznic w ilosciach robot.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z SST i wymaganiamyimera, j&li wszystkie pomiary

i badania daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnag¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wg punktu @dnge

z obmiarem, po odbiorze robét.

Cena jednostkowa wykonania robét obejmuje:

-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-oznakowanie robdét,

-wywoOz odpadow,

-dostarczenie materiatéw i spta na budow,

-wykonanie naprawy zgodnie z SST,

-pomiary i badania laboratoryjne,

-odtransportowanie spgtt1 z placu budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.PN-B-11112:199&ruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni

Drogowych

PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. iaehnie asfaltowe.

Wymagania

10.2. Inne dokumenty

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfeeé EmA-99. Informacie, instrukcje.

Zeszyt 60. IBDIM, Warszawa, 1999.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Specyfikacja technicznadnosi s do wymaga zwigzanych z wykonaniemmawierzchni z betonu
afaltowego dla poszczegolnych wymagjatechnicznych dotyexych wykonania i odbioru robot, ktére zosian
wykonane w ramach inwestycji pod nagwPrzebudowa drogi w Olbrachcicach wielkich”

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakesccziokumentéw przetargowych i kontraktowych przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem nawierzchni z
betonu asfaltowego i obejmuyvykonanie:

dla KR1:
- nawierzchnia z betonu asfaltowego warstwazuda gr. 4 cm,
- nawierzchnia z betonu asfaltowego warséeiaralna gr. 4 cm, m

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypetniacza mineralnego oestdnym skiadzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowieglniloscia asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na goo, w okrélony sposoéb, spetnigga okrélone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) mieszanka mineralno-asfaltowa idoa i zagszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna, ktéra popravdheap asfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywamiody; moze by
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podldge pod warstwe asfaltowg - powierzchnia przygotowana do ubmia warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowej.

1.4.6. Asfalt uptynniony -asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalnikam

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonagfaltu w wodzie.

1.4.8. Proba technologiczna wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w cswawdzenia, czy jej wdaiwosci
sg zgodne z receptaboratoryjn.

1.4.9. Odcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (o didgdo co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia psgrgtu i uzyskiwanych parametréw technicznych robét.
1.4.10. Kategoria ruchu (KR) —obchzenie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach obliczeniowych (100
kN) na obliczeniowy pas ruchu na dob

1.4.11.Pozostate okgtenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w ST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t
Ogblne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogdlne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, padav ST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Asfalt
Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagdy wymagania okrgone w PN-C-96170:1965. W zal®sci od rodzaju
warstwy i kategorii ruchu naty stosowa asfalty drogowe podane w tablicy 1 i 2.
2.4. Wypetniacz
Nalezy stosowdé wypetniacz, spetnigty wymagania okrdone w PN-S-96504:1961 dla wypetniacza

podstawowego i zagiczego.
Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961.

Tablica 2. Wymagania wobec materiatow do warstwyzgdej, wyrdwnawczej i wzmacnigjej z betonu asfaltowego
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_ ) Wymagania wobec materiatdw w
Lp. Rodzaj materiatu zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR1IlubKR2 | KR3doKR6

1 | Kruszywo tamane granulowane wg PN-B
112112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego K. 1 II;gat.1, 2 | kkih-HPgatd 2
Z surowca sztucznegaugle pomiedziowe
stalownicze) jw. kltgat1
2 | Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 11; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kI 1, 11 -
4 | Grys izwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg k.1, II; gat.1, 2 | ki--H5gat1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]

5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 - -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D50,D 70 B-59
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30-AB.C
wg TWT PAD-97 [13] - BE8SO-AB.C,

1) tylko pod wzg¢demscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

2.5. Kruszywo

W zalimosci od kategorii ruchu i warstwy nadg stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.

Skladowanie kruszywa powinno odb§wi w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jiggkcjami.

2.6. Asfalt uptynniony
Nalgy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974.

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa
Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehuejwymagania okéone w WT.EmA-99 .

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedtgo powinien wykaza
si¢ mazliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:
- wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych
- uktadarek do ukladania mieszanek mineralno-asfgitbvtypu zagszczanego,
— skrapiarek,
- walcow lekkichsrednich i cézkich ,
- walcow stalowych gtadkich ,
- walcéw ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych adzen czyszcacych,
— samochoddéw samowytadowczych z przykryciem lub tesdmv.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
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4.2. Transport materiatéw

4.2.1. Asfalt
Asfalt naley przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.
Transport asfaltow drogowych o@odbywé sie w:

— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.

4.2.2. Wypelniacz

Wypetniacz luzem naly przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu mateviagpkich,
umazliwiajgcych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewozi dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workdow.

4.2.3. Kruszywo
Kruszywo mana przewozi dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymariteuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawitgmiem.

4.2.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nalg przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasie
transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieimiew przekracza 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wvan

Zaleca s stosowanie samochodéw termoséw z podwéjnggranami skrzyni wyposanej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysfpieniem do robot, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki bafdlé&aboratoryjnych
poszczegoblnych skladnikéw i prébki materiatéw paterav obecnéci Inzyniera do wykonania bad&ontrolnych przez
Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:
— doborze sktadnikbw mieszanki mineralnej,
- doborze optymalnej ikei asfaltu,
— okresleniu jej wiaciwosci i porownaniu wynikow z zat@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnadui¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego
przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimgch do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawadicasfaltu podano w tablicy 3.
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Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maieej do warstwyicieralnej z betonu asfaltowego
oraz orientacyjne zawatd asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zaleoici od kategorii ruchu
Wymiar oczek KR 1 lub KR 2 | — —  odKR3doKR6
sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
esmta | %90 lbod 0 |bod 0 |940 [040  [0d0 lod-o
do20 | do20 |do2d- |doi6 |doi28
012,8 |do6,3
Przechodzi
przez: 25,0 100 1090 100
20,0 88+100 100 88+100 | 90+100 100
16,0 78+100 | 90+100 78+100 | 67+100 | 90+100 100
12,8 68+93 | 80+100 68+85 | 52+83 | 80+100 | 87+100
9,6 59:86 | 69100 100 59+74 | 38+62 | 70+88 | 73+100
8,0 54+83 62+93 90+100 | 54+67 | 30+50 | 63+80 | 66+89
6,3 48+78 56+87 78+100 | 48+60 | 22+40 | 5570 | 5%75
4,0 40+70 45+76 60+100 | 39+50 | 21%37 | 44+58 | 4760
2,0 29:59 35+64 41+71 29+38 | 21+36 | 30+42 | 35+48
zawartge
ziarn > 2,0 | (41+71) | (36+65) | (29+59) | {62+71) | (64+79) | (58+70) | {(52+65)
0,85 20+47 26+50 27+52 20+28 | 20+35 | 18+28 | 25+36
0,42 13+36 19+39 18+39 13+20 | 17+30 | 12+20 | 18+27
0,30 1031 17+33 15:34 10+17 | 15+28 | 10+18 | 16+23
0,18 7+23 1325 13+25 7+12 12+:24 8+15 12+17
0,15 6+20 1222 12+22 6+11 11422 =14 11+15
0,075 5+10 7+11 8+12 5+7 10+15 6+9 7+9
Orientacyjna
zawarta¢
asfaltu w 5,0:6,5| 5,0:6,5 | 5565 | 4.5+56 | 4;3+5:4 | 4,860 | 4,8:6;5
MMA, % m/m
1) mieszanka o uziarnieniu niggtym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltgee

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralmyalwarstwyscieralnej z betonu asfaltowego
przedstawiono na rysunkach od 1do 7.

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
Y
90 Vs /[ 10
/
80 ,/ VA 20
) A A
g 70 / 30 o
® A e
8 s0 / w 8
Iy ot S B k7]
= 50 50 ©
‘M C
'g - A o
(]
g 40 8 g
N > N
o 30 — 70 &
20 80
-
10 90
0 100
0.075 0,15 0,18 0,3 042 0,85 2 4 63 8 96 16 25 38,1

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maireej BA od 0 do 20 mm do warstwégieralnej nawierzchni
drogi o obcizeniu ruchem dla KR1 lub KR2
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NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 )
90 A
¥ 10
80 4 20
= 4
g 70 / 0 .
= >
[ .
N A ]
o 60 a0 2
N - o
o ©
‘5 80 50 &
3 @
5 40 = 60 <
g Y 8
T 30 = 70 2
20 = 80
r//‘
-
10 . —
%
0 100
0,075 0,18 0,18 03 042 0.85 2 4 63 8 96 16 25 38,1

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
90 / 10
/

80 / / 20
= / /
g 70 // 30 R
= o
N K=}
g 60 40 >
I8 o 4 i - o
= 50 50
5 40 s 80 @
@ N
t 30 70 8
& A A1

2 /
20 - — 80
q/ 4

10 = 80

0 100

0,075 015 0,48 0,3 042 0,85 2 4 63 896 16 25 38,1

12,8 20 316

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki eratnej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm do waystw
scieralnej nawierzchni drogi o olageniu ruchem KR1 lub KR2
Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankierainej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm dasivay
scieralnej nawierzchni drogi o olagieniu ruchem nawierzchni drogi o ofgéniu ruchem KR1 lub KR2

Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert hystalony na podstawie badarébek wykonanych wg
metody Marshalla. Prébki powinny spelfilymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.
Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane w tablicy 4 Ip.
od 6 do 8.

5.2.2.Warstwa wazaca, wyrbwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmngch do warstwy vgzacej, wyrbwnawczej i
wzmacniagcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtsfaltu podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralmjmhwarstwy wizacej, wyréwnawczej i
wzmachiagcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysuniatB. Sktad mieszanki mineralno-
asfaltowej powinien byustalony na podstawie badprébek wykonanych wg metody Marshalla; probki pawi
spetnig wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.
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Wykonana warstwa wkaca, wyréwnawcza i wzmachigja z betonu asfaltowego powinna spetnia
wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego
Wymagania wobec MMA
Lp. Wiasciwosci i warstwyscieralnej z BA
w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 1lub KR 2 | KR-3-de-KR-f
Modut sztywnéci pelzania?, MPa nie wymaga i | =14,0-£18)"
Stabilnd¢ probek wg metody Marshalla w 2) )
temperaturze 60C, kN 255 ==
3 | Odksztalcenie probek jw., mm od 2,0 do 5,0 —edd®,@;5
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., % v/v od1,5do 4,5 —ed-2640
5 _\/Vype+meme wolnej przestrzeni w prébkach 0d 75.0 do 90,0 1 78.0-do
jw., %
86,0
6 | Grubg¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
-0d-0-mm-do-6,3-mm od-1,5do-4.0
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0 | ed3;5de5,0
od-0-mm-do-16,0-mm 06-4,0do-5,0 | ed4,0-de5;0
-0d-0-mm-de-20,0-mm 0d-5;0do-7%0 | ed-5:80de-40
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) 0od1,5do 5,0 —ed3;0de §,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) probki zagszczone 2 x 50 udenzebijaka
3) probki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka
4) specjalne warunki, olgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanymn,
itp.

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek dostwy wizacej, wyrGwnawczej i wzmacnigge;
z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartasfaltu

Rz¢dne krzywych granicznych uziarnienia MM w zaiesci od
kategorii ruchu
Wymiar oczek sit KR 1 lub KR 2 | KR 3 do KR 6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 od 0 od 0 od-0 od-0 od-0-do
do20 | do16 | do128 | de25 | do20 16Y
Przechodzi przez
315 100
25,0 100 84+100 100
20,0 87+ 100 100 75-100 | 87+100 100
16,0 75+100| 88+100 100 68+90 #+100 | 87100
12,8 65+93 | 78+100 | 85+100 62+83 66+90 ##+100
9,6 57+86 67+92 70+100 55:74 56+81 64+89
8,0 52+81 60+-86 62+84 50+69 5075 60+83
6,3 47+76 53+80 55+76 4563 45+67 54+73
4,0 40+67 42+69 45+65 32+52 36+55 42+60
2,0 3055 30+54 35+55 25+41 25+41 30+45
zawart@c
ziarn > 2,0 mm | (45+70)| (46%70) | (45+65) | BX75) | ((59+45) | (65+79)
0,85 20+40 20+40 25+45 16+30 16+30 20+33
0,42 13+30 14+28 18+38 19+22 9+22 13+25
0,30 10+25 1124 15:35 8+19 #+19 10+21
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0,18 6+17 8+17 11+28 5+14 5+15 7+16
0,15 5+15 7+15 9+25 5+12 5+14 6+14
0,075 3+7 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8

Orientacyjna

zawartg¢ asfaltu w| 4,3+5,8 | 4,358 | 4,5:6,0 | 4,0+55 | 4,0+55 | 4.3+58

MMA, % m/m

1) Tylko do warstwy wyréwnawczej

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralmjahvarstwy wazacej, wyrownawczej i wzmacnigej z
betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkach od 8do
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Rys. 8. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankiemalnej BA od 0 do 20 mm do warstwyg#gcej, wyrownawczej i
wzmachiajcej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 o
90 y / 10
/
80 / 20
V.
o
> 70 / 30
£ | =
N 5
g e a0 O
g_ 7
‘= 50 / so &
= A - Q
£ ,/ =
g 40 60 8
= S
a a
30 // 70
20 80
- ~
10 90
[ = /‘,/0/
-~
0 100
0075 015 018 03 042 0.85 2 4 63 896 16 25 381
128 20 315

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 9. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankiamilnej BA od 0 do 16 mm do warstwyawjcej, wyréwnawczej i
wzmachiagcej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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wyréwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch i

wzmachiajcej z betonu asfaltowego

warstwy

Wizace)j,

wyréwnawczej

Wymagania wobec MMA, warstwy
s wigzacej, wyrbwnawczej
Lp. Wiasciwosci i wzmacniagcej w zalenaosci od
kategorii ruchu
KR1 lub KR 2| edKR3-do—KR6
Modut sztywnéci peizanial), MPa nie wymaga si >16.0-£22)
Stabilnd¢ prébek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 >8,0 &£6,00 =110
uderzé ubijaka, kN
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0do5(0 —eddb3g.0
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., %(v/v) 0d4,0do 8,0 —od4,04d08,
5 jvv\éy%/((a)lmeme wolnej przestrzeni w prébkach 0d 65,0 do 80,4 <75
6 | Grubg¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od-0-mm-do-12,8-mm od-3;5doe-5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 6,0 6d-4,0do-6,0
od-0-mm-do-20;,0-mm 0d6-6,0-do-8,0 0d-6,0do-8,0
od-0-mm-do-25;0-mm - od-7,0-do-10,0
7 | Wskanik zagszczenia warstwy, % >98,0 =080
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od45do9,0 —ed4,5d09,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instrj&c- zeszyt nr 48 [16],dotycZ
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) dla warstwy wyrownawczej
3) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowaritpn,

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltowprodukuje sj w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubgtym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenigmieszanie oraz zachowanie temperatury

sktadnikéw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej
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Dozowanie skfadnikéw, w tym ta& wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane
oraz zgodne z receptDopuszcza sidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jego gptasci w
zalezndéci od temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikéw mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, vweipie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodandeodka adhezyjnego, to powinien oné¢lijozowany do asfaltu w sposoéb i
w ilosciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposob fredni, z uktadem termostatowania,
zapewniajicym utrzymanie statej temperatury z toleranep’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrosi

-dlaD 50 od 145C do 165 C,
-dlaD 70 od 140C do 166 C,
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minepardodaniu wypetniacza
uzyskata wtaciwg temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna dwyzsza o wecej niz 30°
C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralrfaHasvej.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powwgaost:

-zD50 od 14@ do 176 C,
-zD70 od 135C do 165C,
- z polimeroasfaltem - wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podia

Podtaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinné bgyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podiza powinna by sucha i czysta.

Nieréwndci podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyicksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nier6wéa podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podlze pod warstw
scieralry WigzaCa | wzmacniajca
1 | Drogi klasy A, Si GP -6 9
2 | Drogiklasy GiZ -9 12
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwroi podiaza § wieksze od podanych w tablicy 7, pogdonaley wyrowna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;j.

Przed rozieeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego}@adnaley skroptt emulsy asfaltowg
lub asfaltem uptynnionym w ikei ustalonej w SST. Zalecanedtn asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
uptynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe kradnikow, wiazow, wpustéw itp. ugdzer powinny by pokryte asfaltem lub
materiatem uszczelniggym okr&lonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody
z emulsji lub uptynniacza z asfalfu
uplynnionego, kg/fm

Podiae do wykonania warstwy

Lp. z mieszanki betonu asfaltowego

Podilare pod warstw asfaltovy
1 | Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa 0d 0,7do 1,0
2 | Podbudowa z kruszywa stabilizowanego

S od 0,5do 0,7
mechanicznie
3 Podp_udowa z chudego betonu lub gruntu 0d 0.3 do 0,5
stabilizowanego cementem
4 | Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej 0d 0.2 do 0,5

powierzchni
5.5. Pofczenie mgdzywarstwowe
Kazdg utozomg warstwe nalezy skropic emulsy asfaltowy lub asfaltem uptynnionym przed afniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogpaknia mgdzywarstwowego, w ikri ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluj uptynniacza z asfaltu uptynnionego
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llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z
Lp. Pokczenie nowych warstw emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego kg/m

1 | Podbudowa asfaltowa

2 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza lup 0d 0,3do 0,5
wzmachiagca
3 | Asfaltowa warstwa wgizaca 0d 0,1 do 0,3

Skropienie powinno kiywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyradmarowanie wody lub
ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedaevynosi co najmniej:
- 8h przyiléci powyzej 1,0 kg/mi emulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyildciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 hprzyildgci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia raarmgtaczarki.
5.6. Warunki przygipienia do robot
Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegaenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest rigzai
od +5 C dla wykonywanej warstwy grubd > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy grubd < 8 cm. Nie
dopuszcza siuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpodtazu, podczas opadéw atmosferycznych oraz
silnego wiatru (\#» 16 m/s).
5.7. Zarob prébny
Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjgst zobowjzany do

przeprowadzenia w obecswd Inzyniera kontrolnej produkcji.
Sprawdzenie zawarioi asfaltu w mieszance oléta sk wykonupc ekstraka;.
Tolerancje zawartei sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej wetgm sktadu zaprojektowanego
podano w tablicy 10.
Tablica 10. Tolerancje zawaém skltadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej waigm sktadu zaprojektowanego
przy badaniu pojedynczej prébki mejodkstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe dd
Lp | Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowe] nawierzchni drég o kategorii ruchti

KR 1lub KR 2 KR3do KR 6

1 | Ziarna pozostage na sitach o oczkagh
mm: 50 +4.0
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0;
2,0

2 | Ziarna pozostafe na sitach o oczkach # m

0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 £30 20
3 | Ziarna przechodgce przez sito o oczkach

#0,075mm £2,0 -
4 | Asfalt +0,5 =+03

5.8. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczfiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na idpdred
rozpoczciem robot, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czyayty sprzt jest wigciwy,
— okreslenia grubdci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed egagzeniem, koniecznej do uzyskania

wymaganej w dokumentacji projektowej grébiowarstwy,

- okrelenia potrzebnej iléci przeg¢ walcow dla uzyskania prawidlowego zagczenia warstwy.

Do takiej préby Wykonawcazyje takich materiatow oraz spitz, jakie lgda stosowane do wykonania
warstwy nawierzchni.

Odcinek prébny powinien Ildyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mege przysipi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptawan cinka
prébnego przez hyniera.
5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna lybudowywana uktadagkwyposaong w ukiad z
automatycznym sterowaniem grébowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolkamtacjy projektovy.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarigsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Zagzszczanie mieszanki powinno odbyisie bezzwiocznie zgodnie ze schematem pgtzejlca
ustalonym na odcinku prébnym.
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Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndsnie mniej n:

- dla asfaltu D 50 130C,
- dla asfaltu D 70 12%C,
- dla asfaltu D 100 12aC,

- dla polimeroasfaltu - wg wskazg@roducenta polimeroasfaltéw.

Zagzszczanie naley rozpocza¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia utgonej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny lbywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofeado osi drogi.

Ztgcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesungte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny hyw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno Byéwno obcite i powierzchnia obetej kranedzi powinna by posmarowana
asfaltem lub oklejona samoprzyleptaéma asfaltowo-kauczukogv Sposdb wykonywania gz roboczych powinien
by¢ zaakceptowany przezdyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przygieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wyk@érizadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki naher-asfaltowej i przedstawivyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w w czasie wytwarzania mieszanki minesadisfaltowej

podano w tablicy 11.

6.3.2.Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej galea wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967
[8]. Wyniki powinny by zgodne z recepiaboratoryja z tolerancj okreslona w tablicy 10. Dopuszczagsivykonanie
bada innymi rownowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wiéciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie witciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.
Tablica 11. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba bad@ana dziennej
dziatce roboczej
1 | Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno; 1 prébka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikow mieszanki P
: . dozor cagly
mineralno-asfaltowe;j
6 | Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czas|e
asfaltowej wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 | Wiasciwosci probek mieszanki mineralng- : L
. . P jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytwaorni

Ip.1i1p.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie wiaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.

6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralsfaiéowej
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Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineraséaltowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego nezatae. Temperatura powinnatsgodna z wymaganiami
podanymi w recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltqyedg¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadn@¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna bggodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygbu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocefe@alnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej
Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokreila¢ na prébkach zagzczonych metag
Marshalla. Wyniki powinny by zgodne z recepiaboratoryjn.
6.4.Badania dotycgce cech geometrycznych i wtawosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego
podaje tablica 12.

Tablica 12. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow

1 | Szerokéc¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégol km

2 | Rownd¢ podhwna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m

3 | Rébwnd¢ poprzeczna warstwy nie rzadziej o 5m

4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaici 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe warstwy | pomiar kdnych niwelacji podianej i poprzecznej

oraz usytuowania osi wedtug
6 | Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 | Grubg¢ warstwy 2 probki z kadego pasa o powierzchni do 3000 n
8 | Zlacza podiune i poprzeczne cata diugozigcza

9 | Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena gita
11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z k@ego pasa o powierzchni do 3000
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokdé¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna agodna z dokumentacprojektovy, z
tolerancy +5 cm. Szeroki warstwy asfaltowe]j kiej potazonej, nie ograniczonej kragnikiem lub opornikiem w
nowej konstrukcji nawierzchni, powinnadbsgzersza z kalej strony co najmniej o grubbwarstwy na niej potzonej,
nie mniej jednak i 5 cm.

6.4.3.ROWNa¢ warstwy

Nieréwndci podiwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierazeg BN-68/8931-04 [11] nie
powinny by wigksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierovéaowarstw asfaltowych, mm

. Warstwa Warstwa Warstwa
Lp. Drogi i place i - .
scieralna wigzagca | wzmacniajca
1 | Brogiklasy A Si+GP 4 6 9
2 | Drogiklasy GiZ 6 9 12
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 — 15
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6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegadeinkach prostych i na tukach powinny¢tmgodne
z dokumentagj projektowy, z tolerangj £ 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hiyyzgodne z dokumentacprojektowy, z toleranci £ 1 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna lByusytuowana zgodnie z dokumengapjojektows, z toleranci 5 cm.
6.4.7.Grubas¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna by zgodna z grubi@ia projektows, z tolerancj + 10 %. Wymaganie
to nie dotyczy warstw o grubci projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgha5 mm i warstwy o grukiei od
2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wynash mm.

6.4.8.Ztacza podiane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopeado osi. Zdcza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny kbyprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmaZta powinny by
catkowicie zwjzane, a przylegeg warstwy powinny hyw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i gdzeniach w jezdni powinna wystaévad 3do5 mm
ponad ich powierzchai Warstwy bez opornikéw powinny bywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszla konieézn
obckcia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien érjednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszegcych sé i spckanych.

6.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przestfizer warstwie

Zageszczenie i wolna przestizev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i
recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatisfvego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows i SST, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PNe825:2000[10] daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizacji ruchu,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfehsport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem kredzi urzdzeh obcych i krawznikow,
— skropienie midzywarstwowe,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;j,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamigj.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzch
drogowych.Zwir i mieszanka
2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszyamane do nawierzchni
drogowych
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzch
drogowych. Piasek
4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztucznauzla stalowniczego
do nawierzchni drogowych
5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znaes
i transport
6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfaltyghwe
7. PN-C-96173:1974  Przetwory naftowe. Asfaltyympione AUN do nawierzchni
drogowych
8. PN-S-04001:1967  Drogi samochodowe. Metody hadas mineralno-
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych

9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas
bitumicznych
10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie aefad.
Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowdtdnawierzchni planografen
i fata
10.2. Inne dokumenty
12.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych. IBDIM, Warszawa, 1997
13.Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltygowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zeszy, 5
IBDiM, Warszawa, 1997
14.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmMA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60DiB,
Warszawa, 1999
15.WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakbgrysow izwiréw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchnodrpgh, CZDP, Warszawa, 1984
16.Zasady projektowania betonu asfaltowego ockezonej odporngi na odksztatcenia trwate. Wytyczne oznaczania
odksztalcenia i modutu sztywfd mieszanek mineralno-bitumicznych mejogbetzania pod obgieniem
statycznym. Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDWarszawa, 1995
17.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43999 r., poz. 430).
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegodtowe]j specyfikagphtecznej (SST) g wymagania dotyege wykonania i odbioru
robot zwizanych z czyszczeniem przepustéw drogowych , w carpezebudowy drog.
1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy irktatdwy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniarhyw p. 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych z oczyszczeniem i
utrzymaniem w stanie statej dirmosci przepustéw.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Czyszczenie przepustu drogowego - usuwagiigesionego materialu zanieczyszgeapo, w postaci piasku,
namutu, blota, szlamu sti, gakzi, $mieci, itp., utrudniajcego prawidtowe funkcjonowanie udzenia.
Pozostate okienia podstawowe gszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pit.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopkt 1.5.
2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania rob6t
Wykonawca przyspujacy do czyszczenia wgdzen odwadniagcych powinien wykazasic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
» szczotek mechanicznych,
* sprzarek powietrza,
» ladowarek czotowych, czerpakowych i innych,
e zbiornikbw na wod,
» wciggarek ecznych lub mechanicznych,
e pomp wysokodinieniowych,
» samochoddéw specjalnych préowo-sgcych do czyszczenia przepustow,
e oraz przyradow takich jak:
» wiadra kanalowe, czyszczaki talerzowe, spirale lkama, dz innego sprztu zaakceptowanego przez
Inzyniera.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2.Srodki transportu
Do wywiezienia zebranych zanieczyszt2@/ykonawca uyje srodkéw transportowych spetnigjych
wymagania okrdone w pkcie 5.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-N@OO ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie przepustow

Wiloty i wyloty przepustow nalg oczyéci¢ z namutu, rélinnosci, lisci lub innych zanieczyszcae
utrudniapcych splyw wody, ¢cznie, za pomagtopat, szpadli, siekier itp. Dzaos¢ przewoddw rurowych nalg
zapewnt za pomog przecagania przez przewody: linek ze szczptlb tlokiem, wiader kanatowych, czyszczakéw
talerzowych, spiral kanatowych, skanychzerdzi, motopomp przepuszczeych silny strumié wody lub za pomagc
specjalnych samochodéw z adzeniami sgco-ttoczcymi do cénieniowego czyszczenia przewodow.

Zebrane zanieczyszczenia powinny¢ byywiezione dowolnymsrodkiem transportu na sktadowisko
odpaddw.

5.4. Skltadowiska odpadéw

Wywozenie zanieczyszcaenalery dokonywa na sktadowiska odpadow, zlokalizowane na:
wysypiskach publicznych (np. gminnych, miejskickigslowiskach wiasnych, wdzonych zgodnie z warunkami i
decyzjami wydanymi przez wdeiwe wtadze ochronyrodowiska.

Sposéb i miejsce wywozu zanieczyszcpewinny by zaakceptowane przezzymiera.

Jéli Inzynier zezwoli na czasowe krotkotrwale skladowaraeieczyszcze w poblizu oczyszczonych
urzadzen odwadniajcych, to miejsce skladowania najewybrat w taki sposéb, aby splywy deszczowe nie mogty
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przemieszcza zanieczyszcze z powrotem do miejsc, z ktérych je pobrano lub avpmdz& nieczystéci do waéd
gruntowych i powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakol rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania rob6t naleprzeprowadzaciggly kontrok poprawndéci oczyszczania ugzizen
odwadniagcych, zgodnie z wymaganiami pktu 5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M@OM,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow oczyszczenia przepustow jest m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

Og0llne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-@0®,Wymagania ogdélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST i wymaganiami bkyniera, jéli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamegtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena czyszczenia 1 m przepustu obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostaw i prac: sprztu do robat,
- oczyszczenie przepustu,
- zebranie i wyw6z zanieczyszaze
- odtransportowanie spytti z placu budowy,
- kontrok i pomiary.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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OCZYSZCZENIE ROWOW Z NAMULU
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \Sff'wymagania dotyece wykonania i odbioru robét
zwigzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow .
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgzuijaca podstaw opracowania jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zganych z
oczyszczaniem, poghianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wod

1.4.2.R6éw przydrany - row zbierajcy wodct z korony drogi.
1.4.3.Réw odplywowy - row odprowadzgy wodt poza pas drogowy.
1.4.4.R6w stokowy - row zbieragy wodt sptywapca ze stoku.

1.4.5.Pozostate okigenia podstawoweagszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” k4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

0Ogblne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdpie 1.5.
2. MATERIALY

Materiaty nie wysipuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét powinien wykazsie mazliwoscig korzystania z
nastpujacego spratu:

— koparek podsgbiernych,

spycharek lemieszowych,

réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,

— urzgdzeir kontrolno-pomiarowych,

— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu

Wymagania dotyegce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélime” pkt 4.

4.2, Transport materiatow

Przy wykonywaniu rob6t okéonych w niniejszej ST, mima korzysta z dowolnychérodkdw
transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.0G/gvelgania ogo6lne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naariego przez wag $cigciu trawy i krzakéw w
obrebie rowu.

5.3. Pogebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nate uzysk& podane poriej wymiary geometryczne rowu i skarp,

zgodne z PN-S-02204 [1]:

- dla rowu przydrenego w ksztalcie:

a) trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db4.:1,3, gtbokas¢ od 0,30 m do 1,20
m liczona jako rénica pozioméw dna i ngzej kravgdzi gérnej rowu;

b) tréjkatnym - dno wyoksgglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachylerskarpy wewastrznej 1:3,
nachylenie skarpy zewtrznej od 1:3 do 1:10, gbokas¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jakaznica poziomoéw dna i
nizszej krawdzi gérnej rowu;

c) optywowym - dno wyokiglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kredzie gérne wyokyglone tukami
kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachyleniergkawewretrznej 1:3, a skarpy zewtiznej od 1:3 do 1:10,
gtebokas¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jakaznica pozioméw dna i nszej kravedzi gérnej rowu;
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— dla rowu stokowego - ksztatt trapezowy, szekgskdna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od51dh 1:3,
gtebokas¢ co najmniej 0,50 m. Réw ten powinienécbgddalony co najmniej o 3,0 m od krgdei skarpy drogowej
przy gruntach suchych i zwartych i co najmniej @ & w pozostatych przypadkach.

- dla rowu odptywowego - ksztalt trapezowy, szekgkdna co najmniej 0,40 m, gfokas¢ minimum 0,50 m,
przebieg prostoliniowy, na zalamaniach trasy tukokve o promieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek padiyrowu powinien wynosi0,2%; w wytkowych

sytuacjach na odcinkach nie przekragezggh 200 m - 0,1%.

Najwiekszy spadek podimy rowu nie powinien przekracza
a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,

- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylasty&0%,

- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,

- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie

- mat trawiash - 2,0%,

- darnirg - 3,0%,

- faszyn - 4,0%,

- brukiem na sucho - 6,0%,

- elementami betonowymi - 10,0%,

- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.
5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochagtzego z remontowanych rowéw i skarp nglevywiez¢é poza obgb pasa
drogowego i rozplantowéaw miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Sposbb zniszczenia pozostaiopo usungtej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami layniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Zasady kontroli jakéci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.

6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
1 | Spadek podiny rowu 1 km na kade 5 km drogi
2 | Szerokd¢ i gtebokas¢ rowu lraznal00m
3 | Powierzchnia skarp lraznal00 m

6.2.1. Spadki podtine rowu

Spadki podtane rowu powinny by zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerancgj + 0,5% spadku.
6.2.2. Szeroké¢ i gtebokosé rowu

Szerokac i giebokas¢ rowu powinna by zgodna z dokumentacprojektove z toleranci £ 5 cm.
6.2.3. Powierzchnia skarp

Powierzchng skarp nalgy sprawdza szablonem. PrZwit miedzy skarg a szablonem nie powinien
przekracza 3cm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Veigamia ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest m (metr) remontowanego rowu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
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Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- oczyszczenie rowu,
— pogkbianie i profilowanie rowu,
— Sciecie trawy i krzakow,
- odwiezienie urobku,
- roboty wykaiczeniowe,
— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacjnniczne;.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég
10.2. Inne materiaty
2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoaloty ziemne
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1. WSTEP
1.1Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Sf'wymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z pasem zieleni przewidzianym dla projekuzebudowa drogi Olbrachcicach Wielkich”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obggujaca podstaw opracowania jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaanych z
wykonywaniem :

humusowanie skarp z obsianiem przygrdbavarstwy humusu 30 cm — m2

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigéine” pkt 1.4.
Ziemia urodzajna- ziemia o we@wosciach zapewniagych raglinom prawidiowy rozwdgj.
Materiat rglinny- sadzonki drzew, krzewdw, kwiatéw jednorocehy wieloletnich.
Bryta korzeniowa- uformowana przez szkétkowanietdmiemi z przerastagymi jg korzeniami réliny.
Forma naturalna- forma drzew do zadrzeéwdenaturalnymi cechami wzrostu.
Forma pienna- forma drzew i niektérych krzewéw szhie wytworzona w szkétce z pniami o wysééicod 1,80 do
2,20m, z wyranym nie przycjtym przewodnikiem i uformowarkorors.
Forma krzewiasta- forma wdeiwa dla krzewow lub forma drzewa, utworzona w se&dprzez niskie przyetie
przewodnika w celu uzyskania wiekgfpwaci.
1.5. Wymagania dotycace robot
Wymagania dotycgce robét podano w ST D-M-00.00.00 pkt 1.5. Wykonawabot jest odpowiedzialny
za jakd¢ wykonanych rob6t oraz za ich zgodti@a dokumentagj projektova, SST oraz zaleceniamidyniera.
2. MATERIALY
2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow.
Og6lne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padeanST D-M 00.00.00.
Ziemia urodzajna, w zateosci od miejsca pozyskania powinna posiadastpujace cechy:
- ziemia rodzima- powinna Byzdjeta przed rozpoezxiem robd6t budowlanych i zmagazynowana w pryzmaeh n
przekraczajcych 2m wysokéci.
- ziemia pozyskana w innym miejscu niezady¢ zgruzowana, przefaicta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona
chemicznie.
3. SPRZAET
3.1. Wymagania dotycace sprztu
Wymagania dotycce sprztu podano w ST D-M-00.00.00 pkt 3.
Zastosowany spetx powinien by zgodny z projektem organizacji rob6t, zaakceptowaprzez layniera.
4. TRANSPORT
4.1. Wymagania dotycace transportu
Wymagania dotyegce transportu podano w ST D-M-00.00.00 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania robét
Zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.005k

5.2. Trawniki

Gruba¢ warstwy ziemi urodzajnej nie powinnadmniejsza ni 20 cm. Do wysiewu naky stosowa
mieszank ,EKO” przeznaczoa do zagospodarowania pasow zieleni wzglasow szybkiego ruchu. Trawniki
intensywnie zraszawod, stosugc nawozy kompleksowe NPK zgodnie z instrakgjoducenta.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot
Zasady kontroli jakéci robét podano w ST D-M-00.00.00 pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru robot
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Zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 pkt 7
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowg robét zwizanych z sadzeniem drzew i krzewdw jest:
- dladrzewikrzewéw - sztuka,
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Zasady odbioru robo6t podano w ST D-M-00.00.00 pkt 8
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli zostaty
wykonane w sposéb przewidziany w dokumentacji ftojee;.
Wykonawca wykona roboty poprawkowe na wiasny kesgrminie ustalonym z kynierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ustalenia dotycce podstawy ptatrisi podano w ST D-M-00.00.00 pkt 9.

9.2. Szczegotowe zakresy robét ofiych ptatnoscia

Cena jednostkowa uwzginia zapewnienie niegbdnych czynnikdw produkcji a w szczegéino
- roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu dox@mi urodzajnej, raxielenie ziemi urodzajnej, rozrzucenie
torfu,
- roboty przygotowawcze: spulchnienie ziemi, wyzzeate miejsc sadzenia, wykopanie i zaprawieniewlotd
- dostarczenie materiatudimmnego
- zabezpieczenie istnigjych drzew
- transport wewgtrzny i zewrtrzny
- zabiegi piejgnacyjne w okresie gwarancyjnym
- pielegnacg trawnikow, podlewanie, koszenie, nasgoie, odchwaszczanie.

10. przepisy zwazane

PN-G-98-11 Torf rolniczy

PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewezelwy iglaste
PN-R-67023 Materiat szkétkarski. Ozdobne drzewezelvy lisciaste
PN-87/R-67023 Ozdobne drzewa i krzewégiaste
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